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1. Czesé ogdlna
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania ogollne dotyczace Robot —
przy przebudowie ulicy Klasztornej w miejscowosci Dobra - ETAP I

1.2. Zakres Rob6t obj etych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wytyczne dotyczace prowadzenia Robot
przy przebudowie ulicy Klasztornej - ETAP Il

1.3. Ogolne wymagania dotycz ace Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.3.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspétrzedne punktow gtownych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.3.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajgcym podziat na
dokumentacje projektowa;:

— Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktére stanowig przetargowg dokumentacije projektowg
oraz projektowg dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane
Wykonawcy,

- Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca
opracuje w ramach ceny kontraktowe;j.

1.3.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacijg projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania
okreslone w choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
calej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych” (,Ogélnych
warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczehn w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pisSmie sg wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg
projektowa i ST.
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Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci
docelowe, od ktdrych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywac zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac¢ dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg
projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.3.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektéw (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery
ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem
zarzadzajgcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na
biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposéb bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow,
dla ktérych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposo6b uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie,
ze jest wigczony w cene kontraktowa.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze
oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony rob6t, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych
przy realizacji rob6t, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w
miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych,
ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie,
ze jest wlgczony w cene kontraktowa.

1.3.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych
Zz nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekédw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.3.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw
sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.3.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposab trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone
do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do rob6t beda miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgcq brak szkodliwego oddziatywania
tych materialéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu
robot ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materiatéw od wlasciwych
organOw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.3.8. Ochrona whasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg,
dla wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
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urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu i
wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowac roboty w spos6b powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomiedzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z
wihasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy
nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.3.9. Ograniczenie obcigzeh osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac sie do ustawowych ograniczeh naciskow osi ha
drogach publicznych przy transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robot.
Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wtasciwych wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim
przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu
moze poleci¢, aby pojazdy nie spetiajgce tych warunkow zostaly usuniete z terenu budowy.
Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robo6t w ten sposdéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.310. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.3.11. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robo6t i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposdéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie
Inzyniera/Kierownika projektu powinien rozpoczaé¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.3.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek
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sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakow firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materialéw lub urzgdzen uzytych lub
zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciggty bedzie informowac
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne
odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z
wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji
dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.3.13. Rownowaznos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i
przepisy, ktére spetnia¢ majg materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane
roboty, beda obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania
powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza sie do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce
réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. R6znice
pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokfadnie
opisane przez Wykonawce i przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.3.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne
pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy
bedg uwazane za wiasnos¢ Zamawiajgcego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych
poleceh Wykonawca poniesie koszty i/lub wystgpig op6znienia w robotach, Inzynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu
wykonania robét i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

1.3.15. Zaplecze Zamawiajgcego (o ile warunki kontraktu przewidujg realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia
biurowe, sprzet, transport oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami
podanymi w D-M-00.00.01 ,Zaplecze Zamawiajgcego”.

1.4. Nazwy i kody Robot obj etych przedmiotem zamoéwienia

45 100 000-0 Przygotowanie terenu pod budow e
45112 210-0 Usuwanie wierzchniej warstwy gleby
45 111 000-8 Roboty ziemne i rozbiérkowe

45 111 220-6 Transport gruzu

45 231 112-3 Instalacje ruroci agoéw

45 233 330-1 Fundamentowanie ulic

45 232 453-2 Upusty

45 233 252-0 Roboty w zakresie nawierzchni ulic
45111 230-9 Roboty w zakresie stabilizacji gruntu
45 233 222-1 Roboty w zakresie chodnikéw

45 233 221-4 Malowanie poziome

45 233 290-8 Instalowanie znakéw drogowych
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1.5. Okre $lenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami, lub
odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST
WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:
1.5.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy calosc
techniczno-uzytkowg (droga) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.5.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.

1.5.3.Dtugos¢ mostu - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostow tukowych z nadsypka - odlegtos¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowej.

1.5.4.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.5.5.Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.

1.5.6.Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robét budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawecag i projektantem.

1.5.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowg dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.5.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych

(wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.5.9. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.5.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.5.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.5.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.5.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu oparta na
podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub
pieszych.

1.5.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowéw.

PRZEBUDOWA ULICY KLASZTORNEJ W M. DOBRA — ETAP Il



Specyfikacja techniczna

1.5.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.5.16.Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w
ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng
jakosci materiatow oraz robét.

1.5.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z
dokumentacjg projektowag i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

1.5.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.5.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwag Scieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podtoze. Podbudowa moze sktadac sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona skiadac sie z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czesc¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czastek poditoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajgca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do
nawierzchni.

1.5.21. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.5.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.5.23.Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.5.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

1.5.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
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1.5.26. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw,
umieszczenia urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.5.27. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
gtebokosci przemarzania.

1.5.28. Podtoze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wtasciwego
wykonania nawierzchni.

1.5.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.5.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

1.5.31. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potagczenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie
i przekroju podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.5.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.5.33. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

1.5.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad droga, kolej, rurociag, kanat, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.5.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

1.5.36. Przyczotek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadac sie z petnej Sciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komér.

1.5.37. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5.38. Rozpietosc¢ teoretyczna - odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

1.5.39. Szerokos¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtos¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje
catkowitg szerokosc¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.5.40. Szerokos¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegodlnych rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w sSwietle poreczy
mostowych z wylgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.5.41.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.5.42. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim
robét oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.5.43.Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.5.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowg lub inng drogg dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.5.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
catlos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji
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techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z
budowa, modernizacja/ przebudowg, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

2. Wymagania dotycz ace wia sciwo sci wyrobow budowlanych

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia, szczegb6towe informacje dotyczgace proponowanego zrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw jak rowniez odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposoéb ciggly spetniajg wymagania ST w czasie
realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatlow ze zrédet miejscowych wigczajac w to zrédta wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
dokumentacje zawierajgca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang
przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacii,
organOw administracji panstwowej i samorzgdowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosc za spetnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatdw pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne
jakie okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robdét.

Humus i nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskania
materialtdbw miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywaciji
terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow ha terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robo6t lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza
tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to
pisemnag zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadaj ace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli
Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robét,
niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem,
usunieciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego
materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan
wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedag
one uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i
wiasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwadrnie materiatdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Probki materiatbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wkasciwosci. Wyniki tych
kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem
jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje
wytworni, muszg by¢ spetnione nastepujgce warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialtdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytwdrni, gdzie odbywa sie produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca
uzyska dla Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i
badan w tych miejscach.

3. Wymagania dotycz ace sprz etu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu powinny gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika
projektu.
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Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest
to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢é wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika
projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. Wymagania dotycz ace srodkow transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych
materiatow.

Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika
projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na os$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢
dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. Wymagania dotycz agce wykonania robot
5.1. Wymagania ogolne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanym
przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robo6t zostana,
usuniete przez Wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany blad okaze sie
skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/
Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/
Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.
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Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia
materiatldw i elementéw robdt bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatdw i
robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

d) Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce
w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobdéw i robot
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowa¢ i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci
Wykonawca powinien okres$li¢, zamierzony spos6b wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gwarantujgcy wykonanie robo6t zgodnie z
dokumentacjg projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawieraé:

a) czes¢ ogolng opisujaca:

— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

- sposOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$c¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych

elementow robdt,

— system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wilasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

- sposoOb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme
przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes¢ szczegbtowa opisujacq dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utratg ich wkasciwosci w czasie
transportu,

- SposOb i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow
robot,

6.2. Zasady kontroli jako $ci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakosé robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatdw
oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdbw oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik
projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z
umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczeh
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek  niedociggnieciach  dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te
bedg tak powazne, ze mogq wptynac ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu
natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero
wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkciji
moga byc¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w
pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan
wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé
dodatkowe badania tych materialdw, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile
kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej
woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika
projektu.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
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pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/
Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada n

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z
wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez In zyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
prébek i badania materiatbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i
producent materiatbw powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik  projektu, dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robdt
prowadzonego przez Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢
zgodnos¢ materiatow i robdét z wymaganiami ST na podstawie wynikow wlasnych badan
kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materiatéw i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wylgcznie na
whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i rob6t z dokumentacja projektows i
ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdornych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére
posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentoéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktére spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do robo6t bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badah wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
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konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
Z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone
kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/
Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow robdét,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robat,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegd6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

— dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedag
przeditozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do
wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow rob6t. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie w
sposoéb ciaglty w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig
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zalgczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, opr6cz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujgce dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika
projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. Wymagania dotycz ace przedmiaru i obmiaru Robo6t

7.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujagcym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

7.2. Odbior robot zanikaj acych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogo6lnego
postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, ST i uprzednimi
ustaleniami.

7.3. Odbior cz esciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru
robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.
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7.4. Odbior ostateczny robot
7.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakohczenie rob6t oraz gotowosé¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robo6t i przyjecia
dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona
ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowq i
ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh
przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwkaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot
uzupetniajgcych w warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg
projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

7.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace
dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST [
ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialdow zgodnie z ST i
ew. PZJ,

7. opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zalgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wlascicielom urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robaot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z

Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

7.5. Odbio6r pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

8. podstawa ptatno $ci

8.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowag ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

— robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
- wartos¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoélnych
zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.1. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi
instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem
kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajgcych z postepu robot,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan
i drenazu,
(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowanh
pionowych, poziomych, barier i Swiatet,
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(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:
(a)usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. Dokumenty odniesienia

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pOzniejszymi
Zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pOzniejszymi zmianami).
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DR-01.01
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH
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1. Czesé ogdlna
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace prac
przygotowawczych tj. wytyczenia trasy i punktéw wysokosciowych przy wykonaniu Robot w
zakresie zadania ,przebudowa ulicy Klasztornej w miejscowo  $ci Dobra” - ETAP I

1.2. Zakres Robét obj etych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wykonanie wytyczenia trasy i punktow
wysokosciowych zwigzanych z przebudowa ulicy Klasztornej — ETAP I

1.2.1. Roboty pomiarowe przy budowie drég i infrastruktury techniczne; .

Uzupetnienie opisu stanowig :
Projekt wykonawczy.

1.3. Ogodlne wymagania dotycz ace Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robét budowlanych, zabezpieczenia intereséw 0so6b trzecich, ochrony
srodowiska, warunkow bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkéw
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikéw i jezdni; zostaty
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami, lub
odpowiednimi normami Krajéw UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST
WO-00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

2. Wymagania dotycz gce wia $ciwo sci wyrobow budowlanych

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktéw
wysokosciowych wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej sa:

- paliki drewniane o [0 15-20 mm i dlugosci 1.5 do 1.7 m,
- prety stalowe o [0 12 mm i dtugosci 30 cm,
- farba akrylowa(do zaznaczania punktéw na palikach).
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3. Wymagania dotycz gce sprz etu i maszyn

Prace zwigzane ze stabilizacjg i oznaczeniem gtownych elementow drég oraz reperéw
roboczych beda wykonane recznie. Prace pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokosci elementéw drog wykonane beda specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym (niwelator laserowy, dalmierz, teodolit).

Sprzet stosowany do wyznaczen powinien gwarantowac¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci
pomiaru.

4. Wymagania dotycz ace srodkdéw transportu

Ogolne warunki transportu podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Materiaty (paliki drewniane oraz prety stalowe) moga by¢ przewozone dowolnym
transportem.

Wykonawca ma obowi gzek zorganizowania transportu z uwzgl ednieniem wymogow
bezpiecze Astwa, zaréwno w obr ebie pasa Robét, jak i poza nimi.  Srodki transportowe,
poruszaj ace sie po drogach powinny spetnia € odpowiednie wymagania w zakresie
parametrow charakteryzuj acych pojazdy, w szczegdlno $ci w odniesieniu do
gabarytéw i obci azenia na o $. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynika  jace
z niedotrzymania wymienionych powy  zej warunkéw obci gzajq Wykonawc e.

5. Wymagania dotycz gce wykonania prac przygotowawczych

5.1. Wymagania ogolne.

OgoIne warunki wykonania Robét zwigzanych z wykonaniem wytyczenia trasy i punktéw
wysokosciowych podano w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii.

Wykonawca przedstawi In zynierowi do akceptacji zarys metodologii Robo6t, pro jekt
organizacji i harmonogram Robét uwzgl  edniajacy wszystkie warunki, w jakich b  eda
wykonywane Roboty zwi azane z wykonywaniem wytyczenia trasy i punktéw
wysoko sciowych. Zarys metodologii Robét powinien by € sporzadzony przez
Wykonawc e zgodnie z odpowiednimi normami i zawiera € wszystkie niezb edne
elementy Robo6t zwi gzane z wykonaniem zakresu Robét zawartych w niniejs  zej
Specyfikacji Technicznej.

Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtbwne elementow
drég oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego i
dostarczy¢ Inzynierowi szkic wytyczenia i wykaz punktow wysokosciowych.

Przejecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Inzyniera.
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W oparciu o0 materialy dostarczone przez Zamawiajgcego Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia
Robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw wysoko $ciowych.

Wytyczenie nalezy wykonaé w oparciu o Dokumentacje Projektowa przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowej
oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inzyniera. Wyznaczone punkty na osi budowli
nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne
punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do jednego cm w stosunku do rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Punkty wysokosciowe (repery) nalezy wyznaczyé¢, co okoto 250 m, atakze obok kazdego
projektowanego obiektu.

Punkty wysokosciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzedne
ich okresli¢ z doktadnoscig do 0,5 cm.

Powyzsze Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie 2z Dokumentacjg Projektowg
oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego wykonania Robét. Do
wyznaczenia krawedzi wykopow, nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowaé w przypadku wykopdéw glebszych niz 1m. Odlegtos¢ miedzy
palikami (wiechami) powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych studni, podanych
w Dokumentacji Projektowej.

5.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysoko  s$ciowych.

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego elementu drogi.

5.4. Kolejno $¢€ wykonywania Robd6t geodezyjnych.

5.4.1. Whytyczenie gtéwnej osi drogi oraz innych el ementéw in zynierii drogowej
(sytuacyjne i wysoko s$ciowe).

5.4.2.  Wykonanie pomiaréw sprawdzaj acych spadki i usytuowanie gtéwnych
elementéw drogi oraz innych elementéw w wykopie pr zed zasypaniem.

5.4.3. Inwentaryzacja elementéw naziemnych uzbrojenia podziemnego.

5.5. Sprawdzanie Robd6t pomiarowych.

Sprawdzanie Rob6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

5.5.1. nalezy sprawdzi¢ potozenie punktow gtdbwnych elementéw drogi.

5.5.2. wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe — nalezy sprawdza¢ na wszystkich
zalamaniach pionowych i poziomych oraz co najmniej 5 razy na odcinku 1 km,

5.5.3. robocze punkty pomiarowe — nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catym obszarze
budowy,
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5.5.4. wyznaczenie wykopdw — halezy sprawdzi¢ tasmg i szablonem z poziomica, co
najmniej w pieciu miejscach na kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych
watpliwosci.

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobéw i prac
przygotowawczych

6.1. System kontroli jako $ci Robot.

Ogole zasady kontroli jakosci Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Kontrole jakosci Rob6t pomiarowych zwigzanych z odtwarzaniem (wyznaczaniem) trasy i
punktéw wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

7. Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru Robot

Obmiar Robot polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robdét.

Obmiar Robdét obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty
nieprzewidziane, ktérych koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie trwania
Robdét miedzy Wykonawca a Inzynierem.

Ogollne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

Jednostkg obmiaru jest ryczatt.

Podana przez wykonawce cena ryczattowa powinna uwzgledni¢ przygotowanie
szczegOtowych rysunkdw i obliczen dla wszystkich niezbednych Robét geodezyjnych i
wytyczen koniecznych dla realizacji Robét zgodnie z Rysunkami, Specyfikacjq i
wymaganiami Inzyniera.

8. Odbiodr prac przygotowawczych

8.1. Ogodlne zasady odbioru Robét podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

8.2. Odbidér Robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie nastepuje na
podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu kontroli
geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

8.3. Wykonawca jest zobowigzany wykonaé¢ na swoj koszt i przekazac¢ Inzynierowi komplet
map geodezyjnych powykonawczych (oryginat + 4 kopie), zmiany nanies¢ na mapy
zasadnicze i zgtosic¢ do lokalnego osrodka dokumentacji geodezyjne;j.

9. Rozliczanie prac przygotowawczych
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Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST WO -00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Podstawe ptatnosci stanowi wykonanie wytyczenia trasy i punktow wysokosciowych petnego
zakresu RobOt objetych kontraktem, zawierajgcym wszelkie zmiany wyniktle w trakcie
realizacji Robot.

Ptatnos¢ za wykonanie wytyczenia trasy i punktéw wysokosciowych obejmuje:
- wytyczenie gtéwnych osi magistrali sieci wodociggowej (sytuacyjne i wysokosciowe) i
linii kablowych,
— wykonanie pomiarow sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtownych elementéw
drég w wykopie przed zasypaniem,
- inwentaryzacja elementow naziemnych uzbrojenia podziemnego .
Platnosci beda realizowane proporcjonalnie do wykonanego zakresu Robot objetych
kontraktem.

10. Dokumenty odniesienia

Instrukcja techniczna 0-1.  Ogo6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna 0-3.  Ogoélne zasady kompletowania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK.
Instrukcja techniczna Kg.  Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK.

Instrukcja techniczna Kg. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK.
Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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DR -01.02

ROBOTY ROZBIORKOWE
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1. Czes¢ ogolna
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i Przejecia
Robdét rozbidrkowych przy przebudowie ulicy Klasztornej w m. Dobra — ETAP I

1.2. Zakres Robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Rob6t rozbiérkowych wraz z
wywozem rozebranych materiatdw, w tym :

1.2.1. Rozebranie kraweznikéw betonowych 30x15

1.2.2. Przewdz rozebranych materialéw na odl. do 200 m

Uzupetnienie opisu stanowi :
- projekt wykonawczy

1. 3. Ogoblne wymagania dotycz ace Robot.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z dokumentacjg projektowo-wykonawcza, ST i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robét budowlanych, zabezpieczenia intereséw 0so6b trzecich, ochrony
Srodowiska, warunkow bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkéw
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikéw i jezdni; zostaty
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.4. Nazwy i kody Robot obj etych przedmiotem zamoOwienia

45111100-9 Rozbiorka

1.5. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi hormami polskimi lub

odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST
WO-00.00.“ Wymagania Ogolne “

2. Wymagania dotycz ace wia $ciwo s$ci wyrobow budowlanych
Nie wystepuja.
3. Wymagania dotycz ace sprz etu i maszyn

Roboty zwigzane z rozbidrka elementéw drég beda wykonywane mechanicznie i recznie.
Sprzet powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcje organizacji Roboét, zaakceptowanym przez Inzyniera. Do wykonania Robot
zwigzanych z rozbiorkg elementow drég i ulic nalezy stosowac

oskardy,
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- tadowarka,

- koparka,

- zrywarka,

- mioty pneumatyczne

4. Wymagania dotycz gce srodkow transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w “Warunkach Ogoélnych”, ST WO-00.00.
Materiaty uzyskane z rozbiérki mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.
Wybor srodka transportu zalezy od warunkow lokalnych.

5. Wymagania dotycz ace wykonania Robot
5.1. Ogolne warunki wykonania Robét

Ogdélne warunki wykonania Robét podano w ST WO-00.00. "Postanowienia Ogdlne".
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane Roboty. Szczego6towy sposob
wykonania Robo6t Wykonawca przedstawi do uzgodnienia z Inzynierem w projekcie
wykonawczym. Wszystkie materiaty z rozbidrki mozliwe do ponownego wykorzystania
powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. Ostateczng decyzje o
mozliwosci wykorzystania materiatow z rozbiorki podejmie Inzynier po wizualnej ocenie stanu
tych elementéw.

Nawierzchnie bitumiczng usuwaé z zachowaniem ostroznosci, tak aby nie uszkodzi¢
pozostawionej warstwy istniejgcej podbudowy.

5.2. Zakres wykonywanych Robot

5.2.1. Wyznaczenie elementéw drdg i ulic przeznaczonych do rozbiérki nalezy wykona¢ na
podstawie Dokumentacji Projektowe.

5.2.2. Frezowanie nawierzchni z mas bitumicznych nalezy wykonac¢ specjalistyczng frezarka
, pozostate rozbidrki sprzetem zaakceptowanym przez Inzyniera .

5.2.3. Sposo6b zagospodarowania zdemontowanych znakéw drogowych i innych elementow
okresli Inzynier.

5.2.4. Wywiezienie i utylizacja rozebranych materiatow. Materiat uzyskany z frezowania i
rozbiorki warstw bitumicznych nie powinien by¢ mieszany w trakcie wykonywanych
Robdét, transportu i skladowania z innymi materiatami rozbiérkowymi

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobow i Robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST WO-00.00. "Postanowienia Ogdlne".
Kontroli podlega kompletnos$¢ i sposob wykonania Robot rozbiérkowych, prawidtowosé
transportu i skladowania materiatow uzyskanych podczas rozbiorki.

Przy wykonaniu rozbiérki i frezowania warstw bitumicznych oceniany bedzie stopien
uszkodzenia warstw pozostawionych jako podbudowa.

Na zadanie Inzyniera, Wykonawca przedstawi Swiadectwa utylizacji odpadow.

7. Wymagania dotycz ace przedmiaru i obmiaru Robot
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Obmiar Robo6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét. Obmiar Robét
obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie miedzy Wykonawca a
Inzynierem.

Ogollne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

Jednostkami obmiaru sa;
- dla poszczego6lnych warstw nawierzchni jezdni - m?,
- dla poszczegoinych elementéw drég i ulic — mb i m?

Drogi, chodniki i inne utwardzone nawierzchnie bedg mierzone jako powierzchnia bez
odejmowania powierzchni studzienek i innych wbudowan i przerw o indywidualnej
powierzchni nie przekraczajgcej 1m2.

8. Odbior Robot

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST WO-00.00. "Wymagania Ogolne”.

9. Rozliczanie Robot

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST WO-00.00. "Wymagania Ogélne".

Platno$¢ za jednostke poszczegolnych asortymentow Robét rozbidrkowych obmierzanych w
jednostkach wyszczegoélnionych w punkcie 7 niniejszej S T zgodnie z dokumentacjg
projektowo-wykonawczg, obmiarem Robo6t i oceng jakosci wykonania Robdét.

Cena jednostkowa wykonania Robét rozbiérkowych zawiera:
- wyznaczenie miejsc rozbiorki,
- ciecie nawierzchni monolitycznych pitg mechaniczng
- wykonanie Rob6t rozbiorkowych nawierzchni, podbudowy, elementow drég i ulic,
- zatadunek i odtransportowanie gruzu z rozbiérki do utylizacji lub na wysypisko,
- zatadunek i odtransportowanie elementéw przewidzianych do wykorzystania na place
sktadowe,
- opfaty zwigzane z utylizacjg lub sktadowaniem materiatéw rozbiérkowych,
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych Rob6t.

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST WO-00.00. "Wymagania Ogélne".

Platno$¢ za jednostke poszczegolnych asortymentow Robét rozbidrkowych obmierzanych w
jednostkach wyszczegodlnionych w punkcie 7 niniejszej S T zgodnie z dokumentacjg
projektowo-wykonawcza, obmiarem Robét i oceng jakosci wykonania Robot.

10. Dokumenty odniesienia

Dziennik Ustaw nr 13 z 1972.04.10 ,Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu
Materiatow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu Robot
budowlano — montazowych i rozbiérkowych”.

PN- 72/8932-01 ,Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.”
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DR -02 .01

ROBOTY ZIEMNE - WYMAGANIA OGOLNE
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1. Czesé ogdlna
1.3. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i przejecia
Robét ziemnych przy ,przebudowie ulicy Klasztornej w m. Dobra™ ETAP I

1.4. Zakres Robét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycz g wykonania Robét ziemnych, w
tym:
1.2.1. wykopoéw

1.2.2. zasypania wykopOow wraz zageszczeniem
1.2.3. Odwoz urobku z wykopow

1.2.4. Reczne plantowanie skarp i dna wykopdéw po robotach mechanicznych

Uzupetnienie opisu stanowig :
- Projekt wykonawczy.

1. 3. Ogodlne wymagania dotycz ace Robot.
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Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakosé¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢
z dokumentacjg projektowo-wykonawczg, ST i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robot budowlanych, zabezpieczenia intereséw o0séb trzecich, ochrony
Srodowiska, warunkow bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkéw
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikéw i jezdni; zostaty
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.6. Nazwy i kody Robo6t obj etych przedmiotem zamoéwienia

45100 000 - 8 Przygotowanie terenu pod budow ¢
45111 200-0 Roboty w zakresie przygoto wania terenu pod budow e i roboty
ziemne

1.7. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi hormami polskimi lub
odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST
WO-00.00.“ Wymagania Ogolne “

1.4.1. Glebokos¢ wykopu - odlegtos¢ miedzy terenem a osig koryta gruntowego
w wykopie, mierzona w kierunku pionowym.

1.4.2. Odkiad - miejsce budowania lub skiadowania gruntow pozyskanych w czasie
wykopow.

1.4.3. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢é charakteryzujgca stan zageszczenia
gruntu badana zgodnie z odpowiednig norma.

Pozostate okreslenia sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
ST WO-00.00.“ Wymagania Ogélne “

9. Wymagania dotycz ace wia $ciwo s$ci wyrobow budowlanych

Nie wystepuja.

10. Wymagania dotycz qce sprz etu i maszyn
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Roboty zwigzane z robotami ziemnymi drég bedg wykonywane mechanicznie i recznie.
Sprzet powinien odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ
lub projekcje organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera. Do wykonania Robot
ziemnych zwigzanych z budowg drég i ulic nalezy stosowac :

3.1. koparki gasienicowe i kotowe

3.2. spycharki gasienicowe, réwniarki drogowe
3.3. samochody samowytadowcze,

3.4. zageszczarki wibracyjne,

3.5. walce statyczne i wibracyjne

11.Wymagania dotycz ace $rodkéw transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w “Warunkach Ogolnych”, ST W0O-00.00.
Masy ziemne mogaq by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inzyniera dla danego asortymentu robét ziemnych.

Wybor srodka transportu zalezy od warunkow lokalnych.

Wymagania dotycz gce wykonania Robot
5.1. Ogolne warunki wykonania Robét

Ogélne warunki wykonania Rob6t podano w ST WO-00.00. "Postanowienia Ogdlne".
Wykonaweca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robét
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane Roboty. Nalezy zwrdcié¢
szczegOlng uwage na prawidtowy sposéb przygotowania skarp ( o nachyleniu od 1:5 do
1:1) pod nasypy .

Nasypy nalezy zagescic¢ do uzyskania wskaznika 0,97 w skali Proctora.

Szczegotowy sposiéb wykonania Robot Wykonawca przedstawi do uzgodnienia z Inzynierem

5.2. Zakres wykonywanych Robét

5.2.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad wykonywania
nastepujacych robét ziemnych :

- wykopoéw w gruntach kategorii Il - IV
- zasypanie wykopow

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobéw i Robot
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Ogélne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST WO-00.00. "Postanowienia Ogdlne".
Kontroli podlega kompletnos$¢ i sposob wykonania Robot ziemnych, prawidtowos¢ transportu
i skladowania materiatow uzyskanych podczas prowadzenia rob6t ziemnych.

7. Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru Robot

Obmiar Robo6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét. Obmiar Robot
obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie miedzy Wykonawca a
Inzynierem.

Ogollne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

Jednostkg obmiarowg jest m3 wykonanych rob6t ziemnych.

8. Odbior Robot

Ogdlne zasady odbioru Rob6t podano w ST WO-00.00. "Wymagania Ogdlne".

9. Rozliczanie Robot

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST WO-00.00. "Wymagania Ogoélne”

Ptatnos¢ za jednostke poszczegdlnych asortymentdw Robét ziemnych obmierzanych w
jednostkach wyszczegodlnionych w punkcie 7 niniejszej S T zgodnie z dokumentacjg
projektowo-wykonawcza, obmiarem Robét i oceng jakosci wykonania Robot.

Cena jednostkowa wykonania Rob6t ziemnych zawiera:
- wyznaczenie miejsc prowadzenia robot ziemnych,
- wykonanie Rob6t ziemnych
- odwodnienie pasa robo6t ziemnych
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych Robot
- naprawa i utrzymanie drog dojazdowych do miejsca prowadzenia rob6t ziemnych .

10. Dokumenty odniesienia

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. badania polowe.

PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.

PN-83/8836-02 Roboty ziemne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
i badania przy odbiorze.

PN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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DR-04.01

PODBUDOWY

DOLNE WARSTWY PODBUDOW
(KORYTO WRAZ Z ZAG ESZCZENIEM)
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1. Czes¢ ogllna

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i przejecia
Robot -koryta pod warstwy konstrukcyjne wraz z zageszczeniem przy przebudowie nawierzchni
ulicy Klasztornej w miejscowosci Dobra - ETAP Il

1.2. Zakres Robdt obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia Robot przy wykonaniu

koryta o gtebokosci wynikajacej z profilu podtuznego— niwelety pod warstwy konstrukcyjne
wraz z zageszczeniem.

1.3. Ogodlne wymagania dotycz ace Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robét budowlanych, zabezpieczenia intereséw 0so6b trzecich, ochrony
Srodowiska, warunkéw bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkow
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikdéw i jezdni; zostaty
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.4. Nazwy i kody Roboét obj etych przedmiotem zamowienia

45233 330- 1 Prace dotycz gce fundamentowania ulic

1.5. Okre slenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami polskimi lub

odpowiednimi normami Krajéw UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo
i ST WO-00.00.“ Wymagania Ogolne “
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2. Wymagania dotycz gce wia sciwo sci wyrobéw budowlanych
2.1. Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
WO-00.00. “Wymagania Ogolne”.

2.2. Wymagania dla gruntéw

Grunty i materiaty nieprzydatne do zasypania wykopow lub wykonania nasypow muszg byc¢
wywiezione na odkiad. Odpowiednie wyniki badan jakosci gruntu zakwalifikowanego jako
nieprzydatny zostang przedtozone do akceptacji Inzyniera. Zapewnienie terenéw na odkiad
nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.

3. Wymagania dotycz gce sprz etu i maszyn

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogdlne”.
Przy wykonywaniu Robo6t Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprawnym
technicznie sprzetem:

a) koparkami wieloczynnosciowymi z wymiennym osprzetem — zdjecie warstwy gruntu
i zatadunek na samochody,

b) spycharkami

c) samochodami samowytadowczymi

d) Réwniarkami

e) topatami, szpadlami i innym sprzetem do recznego wykonania robo6t ziemnych — w
miejscach, gdzie prawidiowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest
mozliwe

f) walcami wibracyjnymi stalowymi gtadkimi i ogumionymi

g) zageszczarkami spalinowymi i ptytami wibracyjnymi

4.  Wymagania dotycz agce srodkow transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w “ Wymagania Ogolne”, ST WO-00.00.
Transport gruntu z wykopu odbywac sie bedzie samowytladowczymi srodkami transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogéw
bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie pasa rob6t drogowych, jak ipoza nimi. Srodki
transportowe, poruszajgce sie po drogach poza pasem drogowym powinny spetiaé
odpowiednie  wymagania  w zakresie  parametrow  charakteryzujacych  pojazdy,
w szczegolnosci w odniesieniu do gabarytéw iobcigzenia na o0s$. Jakiekolwiek skutki
finansowe oraz prawne, wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej warunkow
obcigzajg Wykonawce.
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5. Wymagania dotycz ace wykonania Robot
5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogollne zasady wykonania Rob6t podano w ST WO-00.00." Wymagania Ogdlne ".
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt wykonawczy dostosowany do
zaakceptowanych przez Zamawiajacego materiatdw i urzgdzen oraz projekt organizacji i
Harmonogram Rob6t. Zastosowane w projekcie wykonawczym rozwigzania techniczne,
przyjete materialy, aparatura i urzgdzenia muszag zawieraé atesty. Szczegotowy sposéb
wykonania Robd6t Wykonawca przedstawi do uzgodnienia z Inzynierem w projekcie
wykonawczym

5.2. Wykonawca ma obowigzek skarpowania wykopdéw w taki sposob, aby zapewniona
zostata ich statecznos¢ w okresie prowadzenia robot.

Wszelkie naprawy i utrzymanie prawidiowego ksztattu skarp naleza do obowigzkow
wykonawcy.

5.3. Nadmiar gruntu z wykopu nalezy wywiez¢ poza teren budowy w miejsce zaakceptowane
przez Inzyniera.

5.4. Grunt przydatny do ponownego wbudowania nalezy gromadzi¢ w hatdach , w miejscach
skitadowania zaakceptowanych przez Inzyniera.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobow i Robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci Robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.
6.2.  Kontrole i badania w trakcie wykonywania  Robo6t

6.2.1. W czasie kontroli nalezy zwr6ci¢ szczegd6lng uwage na:
- prawidtowos¢ wykonania skarp wedtug zasad okreslonych w punkcie 5.2.
- zapewnienie odwodnienia wykopow w trakcie prowadzenia rob6t oraz po ich
zakonczeniu.
- wykonanie koryta na gtebokos¢ zgodng z dokumentacjg projektowg
- nadanie prawidlowego profilu
- uzyskanie wymaganego stopnia zageszczenia

7. Wymagania dotycz ace przedmiaru i obmiaru Robot

Obmiar Robo6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét. Obmiar Robot
obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie miedzy Wykonawca a
Inzynierem.

Ogélne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Jednostka obmiaru jest 1 m? wykonanego koryta.

8. Odbior Robot
Ogolne zasady Przejecia Robét podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.
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9. Podstawy ptatno Sci
Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

Platno$¢ za 1 m® wykonanego koryta zgodnie z Dokumentacjg Projektowg na podstawie
obmiaru Robot i oceny jakosci wykonania Robot.
Cena wykonania Rob6t obejmuije;

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze

- wykonanie koryta z transportem urobku (odspojenie, przemieszczenie, zaladunek,

przewiezienie i wytadunek )

- zageszczenie dna koryta do wymaganych parametrow

- koszt skladowania nadmiaru gruntu przeznaczonego do ponownego wbudowania

- odwodnienie okreslone w punkcie 6.2.1.

- utrzymanie skarp okreslone w punkcie 5.2.

- koszt przeprowadzenia pomiarow wymaganych w specyfikacji.

10. Dokumenty odniesienia

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. badania polowe.

PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badanie probek gruntow.

PN-83/8836-02 Roboty ziemne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
i badania przy odbiorze.

PN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

PN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospotka.

PN-B-04481 Grunty budowane. Badania probek gruntu.

PN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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DR - 04.02

WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU
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2. Czes¢ ogolna

2.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i przejecia
robét zwigzanych z wykonaniem warstwy odsaczajacej z piasku przy przebudowie nawierzchni ulicy
Klasztornej w miejscowosci Dobra — ETAP |l

2.2. Zakres Robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia Robd6t przy wykonaniu
warstwy odsaczajacej z piasku pod podbudowe i obejmuja;

1.2.1. Wykonanie warstwy odsgczajaca z piasku o grubosci po zageszczeniu 10cm

Uzupetnienie opisu stanowi projekt wykonawczy.

2.3. Ogdblne wymagania dotycz gce Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robo6t budowlanych, zabezpieczenia intereséw o0séb trzecich, ochrony
Srodowiska, warunkéw bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkow
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikOéw i jezdni; zostalty
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

2.4. Nazwy i kody Robot obj etych przedmiotem zamoéwienia

45233330-1 Fundamentowanie ulic

2.5. Okre $lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi hormami polskimi lub

odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST
WO-00.00.“ Wymagania Ogolne “
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2. Wymagania dotycz ace wia $ciwo $ci wyrobow budowlanych
2.1. Ogdblne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
WO-00.00.

2.2. Wymagania dla kruszywa

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy odsaczajacej sg piasek lub pospotka.
Zrédta materiatdw powinny by¢ wskazane przez Wykonawce z wyprzedzeniem.

Kruszywa do wykonania warstw odsgczajgcych powinny spetnia¢ nastepujace warunki:
a) szczelnosci, okreslony zaleznoscia:

D15
— <
d85

gdzie:
D15 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy odsgczajacej,
d85 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podioza.

Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajgcych warunek szczelnosci
musi by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajace;j.
b) zageszczalhosci, okreslony zaleznoscia:

d60

U= 25

dio

gdzie:
U — wskaznik réznoziarnistosci,
d60 — wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% ziaren kruszywa tworzgcego warstwe
odsaczajaca,
d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% ziaren kruszywa tworzacego warstwe
odsaczajaca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajgcych powinien spetnia¢ wymagania

normy PN-B-11113 ,Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek.” dla gatunku 1 i 2.
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3. Wymagania dotycz ace sprz etu i maszyn

Ogéblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST S—-00.00. ,Wymagania Ogolne”.
Przy wykonywaniu Robo6t Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym sprawnym
technicznie sprzetem:

- spycharkg

- réwniarka,

- walcem statycznym,

- ptytg wibracyjng lub ubijakiem mechanicznym.

4.  Wymagania dotycz ace srodkow transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w “ Wymagania Ogélne”, ST WO-00.00.
Kruszywa nalezy przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

6. Wymagania dotycz gce wykonania Robot
5.1.  Ogolne zasady wykonania Robot

Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w ST WO-00.00." Wymagania Ogoélne ".
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt wykonawczy dostosowany do
zaakceptowanych przez Zamawiajgcego materialdw i urzadzen oraz projekt organizacji i
Harmonogram Robé6t. Zastosowane w projekcie wykonawczym rozwigzania techniczne,
przyjete materiaty, aparatura i urzgdzenia muszag zawieraé atesty. Szczego6towy sposéb
wykonania Robo6t Wykonawca przedstawi do uzgodnienia z Inzynierem w projekcie
wykonawczym

5.2. Przygotowanie podio za

Warstwa odsaczajgca powinna byé wytyczona w sposéb umozliwiajgcy wykonanie ich zgodnie
z Dokumentacjg Wykonawcza, z tolerancjami okreslonymi w Specyfikacjach.

Kruszywo do wykonania warstwy odsaczajacej powinno by¢ rozktadane w warstwie o
jednakowej grubosci przy uzyciu rowniarki. Roztozona warstwa winna mie¢ takg grubos¢, aby
ostateczna warstwa po zageszczeniu byla réwna grubosci projektowanej. Wskaznik
zageszczenia okreslic zgodnie z normg PN-77/8931-12 ,Oznaczenie wskaznika zageszczenia
gruntu.”. Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania wina by¢é réwna wilgotnosci optymalnej
préby Proctora zgodnie z normg PN-B-04481 ,Grunty budowane. Badania prébek gruntu.
.(metoda | lub I1). Jezeli materiat zostat nadmiernie zawilgocony powinien by¢ osuszony. Jezeli
wilgotnos¢ materiatu jest nizsza od optymalne] materiat powinien by¢ zwilzony.

Zageszczona warstwa powinna charakteryzowacé sie nastepujacymi cechami:

- jednorodnoscia,

- prawidtowg réwnoscia.
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11.Kontrola, badania oraz odbiér wyrobow i Robot
11.1. Ogolne zasady kontroli jako $ci Robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci Robét podano w ST DR-00.00
6.2.  Kontrole i badania w trakcie wykonywania  Robo6t
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢é oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i
zageszczenia warstwy odsgczajacej i odcinajgcej podaje ponizsza tabela:

L.p. | Wyszczegdlnienie badan i pomiarow | Minimalna czestotliwos¢ badan i

pomiaréw

1 | Szeroko$¢ warstwy 20 razy na 1 km

2 | R6wnos$¢ podiuzna Co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Rownosc¢ poprzeczna 10 razy na 1l km

4 | Spadki poprzeczne* 20 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokosciowe Co 100 m w osi jezdni i na jej
krawedziach

6 | Uksztattowanie osi w planie Co 100 m w osi jezdni i na jej
krawedziach

7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy - w 3 punktach na

kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 mz,

Przed odbiorem — w 3 punktach, lecz
nie rzadziej niz raz na 2000 m?2.

8 |Zageszczenie, wilgotnosc kruszywa | W 2 punktach na dziennej dziatce
roboczej lecz nie rzadziej niz raz na
600 m?

*) dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé
w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ warstwy.

Szerokos$¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 i -5
cm.

6.2.3. ROwnos¢ warstwy.

Nieréwnosci podtuzne i poprzeczne warstwy odsaczajacej nalezy mierzy¢é 4 metrowg fata.
Nieréwnosci nie moga przekraczaé¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny byé
zgodne z Dokumentacjg Projektowg z tolerancjg + 0,5%.
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Rozliczanie Robo6t

6.2.5. Rzedne wysokosciowe.
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1i-2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie.
Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +5 cm.

12.Wymagania dotycz ace przedmiaru i obmiaru Robot

Obmiar Robo6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét. Obmiar Robét
obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie miedzy Wykonawca a
Inzynierem.

Ogodlne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Jednostka obmiaru jest 1 m? wykonanej warstwy odsaczajace;.

Drogi, chodniki i inne utwardzone nawierzchnie bedg mierzone jako powierzchnia bez
odejmowania powierzchni studzienek i innych wbudowan i przerw o indywidualnej
powierzchni nie przekraczajacej 1m2.

13. Odbior Robot
Ogolne zasady Przejecia Robét podano w ST WO-00.00.

14.Rozliczanie Robaot
Ogdlne zasady ptatnosci podano w ST WO-00.00.

Jednostka ptatnosci jest 1 m* wykonanej warstwy odsaczajace.

Cena wykonania Rob6t obejmuije:
- prace pomiarowe,
- transport materiatow,
- utozenie warstwy odsaczajacej o grubosci i jakosci okreslonej w Dokumentaciji,
- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
- mechaniczne zageszczenie warstwy,
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia Robdt,
- utrzymanie warstwy.
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10. Dokumenty odniesienia

PN-72/8932-01
PN-64/8933-02

PN-66/6774-01

PN-B-04481
PN-B-11111

PN-B-11113

PN-B-06714-17
PN-77/8931-12

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i pospétka.

Grunty budowane. Badania prébek gruntu.

Kruszyw mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka.

Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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DR-04.03

PODBUDOWY
PODBUDOWY Z KRUSZYWA

STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
(Z KRUSZYWA tAMANEGO)
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1. Czesé ogolna
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i przejecia

podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie przy ,przebudowie nawierzchni
ulicy Klasztornej w miejscowo  $ci Dobra” — ETAP I

1.2. Zakres Roboét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia Robot zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie:

1.2.1. grubosci 20 cm po zageszczeniu pod nawierzchnig jezdni
1.2.2. grubosci 20 cm pod nawierzchnig zjazdow

Uzupetnienie opisu stanowig rysunki:
- Projekt wykonawczy.

1.3. Ogdlne wymagania dotycz ace Roboét

Wykonawca Robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowo-wykonawczg, ST i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Rob6t budowlanych, zabezpieczenia interesdw 0s6b trzecich, ochrony
Srodowiska, warunkow bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkéw
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikéw i jezdni; zostaly
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.4. Nazwy i kody Robot obj etych przedmiotem zamowienia

45233 330-1 Prace dotycz gce fundamentowania ulic

1.5. Okre $lenia podstawowe

25.1.  Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny polegajgcy na odpowiednim
zageszczaniu kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu przy wilgotnosci optymaine;.
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5.2. Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami polskimi
lub odpowiednimi normami Krajéow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i
ST WO0-00.00.“ Postanowienia Ogolne “

2. Wymagania dotyczace whasciwosci wyrobéw budowlanych

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego, stabilizowanego mechanicznie jest
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow.

Do wykonania podbudowy nalezy stosowaé kruszywo tamane o uziarnieniu ciggtym.

Frakcje kruszywa tamanego pozostajgce na sicie o oczkach kwadratowych 4 mm powinny
mie¢ nie mniej niz 75 % wagowo ziaren przekruszonych, posiadajacych wiecej niz jedng
powierzchnie przetamana.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. W
zaleznosci od wiasciwosci fizykochemicznych kruszywo winno odpowiada¢ klasie co
najmniej Il wedlug normy PN-B-11112 ,Kruszywo famane do nawierzchni drogowych”.

2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa,  okreslona wedtug normy PN-B-06714-15 "Kruszywa
mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.” musi leze¢ pomiedzy krzywymi
granicznymi, pél dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakcje
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane
metodag stabilizacji mechanicznej
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (gorng warstwe) lub podbudowe
jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowe pomochiczg ( dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do gornej krzywej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukiadane]
jednorazowo.

2.2. Wiasciwo $ci kruszywa
Wymagane wlasciwosci kruszywa wedtug PN-B-11112-1996 "Kruszywo tamane
od nawierzchni drogowych.”.

Wymagania dla miatu, piasku famanego i mieszanki drobnej granulowanej

L.p. |Wtasciwo $ci Wymagania (%om/m.)
miat piasek |miesz
tamany |drobn
granu
1. |[Skiad ziarnowy
a) zawartosc¢ frakcji (2.0 - 4.0) mm powyzej, - - 15
b) zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz, 20 15 15
¢) wskaznik piaskowy, wiekszy niz:
-dla kruszywa ze skat magmowych i 20 65 65
przeobrazonych, 20 55 55
-dla kruszyw ze skat osadowych, z wyjatkiem 20 40 40
wapieni,
-dla kruszyw z wapieni,
2. |Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, nie wiecej niz, 0.5 0.1 0.1
3. |Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych barwa nie ciemniejsza niz
wzorcowa

Wymagania dla klinca, ttucznia, niesortu, grysu:

L.p. |Wilasciwo Sci W()é;:;?gr;la
1. |Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles
a) po pelnej liczbie obrotow, nie wiecej niz:
- dlaklinca 40
- dlatlucznia 35
- dlaniesortu 40
- dlagrysu 35
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b) po 1/5 pelngj liczby obrotéw, w stosunku do ubytku masy po pelnej
liczbie obrotow, ni e wiecej niz 30

2. |Nasigkliwosc, nie wiecej niz:

a) dlakruszywa ze skat magmowych i przeobrazeniowych

- frakcja 4-6,3 mm 2,0

- frakcja powyzej 6,3 mm oraz dla klinca 2,0

b) dla kruszywa ze skat osadowych 3,0
3. |Mrozoodpornose¢, nie wiecej niz:

a) dla kruszywa ze skat magmowych i przeobrazeniowych 4,0

b) dla kruszywa ze skat osadowych 5,0
4. |Mrozoodpornos¢ wg zmodyfikowanej metody bezposredniej nie wiecej niz:

- dlaklincaigrysu 30

- dla pozostatych rodzajow kruszywa -

5. |Zawartos¢ ziaren nieforemnych
- dlatlucznia 40
- dlagrysu 30
-zmiany wg ,Komunikat - nowe normy” NR 11 -1996. Polskie normy/ normy europejskie w wersji polskiej.

Wymagania dla niesortu:

L.p. Wihasciwo $ci Wymagania (%m/m.)
1 Zawartosc ziaren mniejszych niz 0.075 mm. 310
2 Wskaznik piaskowy, nie mniejszy niz 40
3. Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, nie wiecej niz 0.1
4 Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych barwe} nie ciemniejsza
niz wzorcowa

3. Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn

Do wykonania podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie nalezy
stosowac nastepujacy sprzet:

a) Roéwniarki albo uktadarki kruszywa,

b) Walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania. W miejscach
trudnodostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

c) Przewozne zbiorniki do wody zaopatrzone w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. Wymagania dotyczace srodkow transportu
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Transport kruszywa musi odbywaé sie w sposob przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podiozu drogi musi byé tak
zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein. Wskazany jest
transport samowytadowczy (samochody, ciggniki z przyczepami).

5. Wymagania dotyczace wykonania Robot
6.1. OgoIne wymagania dotyczace Robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania Robo6t podano w ST WO-00.00. ,Postanowienia
Ogolne”. Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt wykonawczy dostosowany
do zaakceptowanych przez Zamawiajagcego materiatdw i urzgdzen oraz projekt organizacji i
Harmonogram Robé6t. Zastosowane w projekcie wykonawczym rozwigzania techniczne,
przyjete materiaty, aparatura i urzadzenia muszg zawieraC atesty .SzczegOtowy sposob
wykonania Robd6t Wykonawca przedstawi do uzgodnienia z Inzynierem w projekcie
wykonawczym

5.2. Zakres wykonywanych Robét

5.2.1. Przygotowanie receptury na wytworzenie mieszanki

Wykonawca na podstawie badan laboratoryjnych przygotowuje recepture na wytworzenie
mieszanki. Receptura obejmowaé bedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oraz
wilgotnosé¢ optymalng dla mieszanych sktadnikow. Sporzadzona receptura musi uzyskac
akceptacje Inzyniera.

5.2.2. Przygotowanie mieszanki na warstwe podbudowy

Wykonawca Robét na bazie zatwierdzonej przez Inzyniera receptury wykona w mieszarce
mieszanke, przeznaczong na warstwe podbudowy. Wytworzenie mieszanki polegac bedzie na
wymieszaniu odpowiednich frakcji kruszywa (przewidzianych recepturg) z dodaniem wody,
celem uzyskania wilgotnosci optymalnej dla wytworzonej mieszanki.

5.2.3. Dozowanie wody i mieszanie kruszywa

Potrzebng ilos¢ wody dla mieszanki ustala sie laboratoryjnie z uwzglednieniem wilgotnosci
naturalnej materiatu. Nawilzanie mieszanki powinno nastepowac stopniowo.

W iloéci nie wigkszej niz 10 I/m® do czasu uzyskania w mieszance wilgotnosci optymalnej
okreslonej laboratoryjnie. W czasie stonecznej pogody, wiatréw i w zaleznosci od
temperatury, ilos¢ wody powinna by¢ odpowiednio wieksza. Zwiekszenie ilosci wody moze
siega¢ 20% w stosunku do wilgotnosci optymalnej. W przypadku gdy wilgotnos¢ naturalna

materiatu przekracza wilgotnos¢ optymalna, nalezy materiat osuszy¢ przez zwiekszenie ilosci
mieszan.
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5.2.4. Transport

Transport wytworzonej mieszanki na miejsce wbudowania odbywa¢ sie bedzie
samowytadowczymi Srodkami transportu jak w punkcie 4, zaraz po jej wyprodukowaniu w
sposéb zabezpieczajgcy mieszanke przed wysychaniem i segregacja.

5.2.5. Rozktadanie mieszanki

Przed przystapieniem do Robét w terenie Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania
prowadzonych Rob6t zgodnie z ,Instrukcjg oznakowania Robo6t prowadzonych w pasie
drogowym”. Roztozenie mieszanki odbedzie sie we wczesniej przygotowanym korycie
drogowym przy pomocy rowniarki lub uktadarki z zachowaniem parametrow (grubosci i
szerokosci warstwy) zaprojektowanych w dokumentacji projektowo-wykonawczej. Warstwa
podbudowy powinna by¢ roziozona w sposéb zapewniajacy osiggniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. W czasie ukfadania mieszanki nalezy odrzuca¢ ziarna
0 Srednicy wiekszej niz 2/3 rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe
Zanieczyszczenia.

5.2.6. Profilowanie rozlozonej warstwy mieszanki

Przed zageszczeniem roziozong warstwe nalezy wyprofilowa¢ do spadkow poprzecznych i
pochylen podtuznych wymaganych w dokumentaciji projektowo-wykonawczej. Profilowanie
nalezy wykonac ciezkim szablonem lub réwniarka. W czasie profilowania nalezy wyréwnac

lokalne wgtebienia. Mieszanka w miejscach, w ktérych widoczna jest jej segregacja powinna
by¢ przed zageszczeniem zastgpiona materialem o odpowiednich wiasciwosciach.

5.2.7. Zageszczanie wyprofilowanej warstwy

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystgpic do jej
zageszczenia przez watowanie. Podbudowe z kruszywa tamanego nalezy zageszczac
walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gladkimi. Walowanie powinno postepowac
stopniowo od krawedzi do Srodka podbudowy przy przekroju daszkowym jezdni albo od
dolnej do goérnej krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym.

Jakiekolwiek nierownosci lub zagtebienia powstale w czasie zageszczania powinny byé
wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu az do
otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa
powinna by¢ zageszczona zageszczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi. Wybor sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju zageszczanego
kruszywa:

a) kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, ktérego uziarnienie lezy w dolnej czesci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca sie zageszcza¢ najpierw walcami
ogumionymi, a nastepnie wibracyjnymi,

b) kruszywo z przewagq ziaren drobnych tj. takie, ktérego uziarnienie lezy w gérnej czesci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca sie zageszcza¢ najpierw walcami
ogumionymi, a nastepnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zageszczania nalezy stosowaé sprzet lzejszy, a w koncowej sprzet

ciezszy. Poczatkowe przejscia walcow wibracyjnych nalezy wykona¢ bez uruchomienia
wibratoréw.
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Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia podbudowy nie
mniejszego od 0.98 zgodnie z PN-64/8933-02 "Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.” punkt 2 podpunkt 2.2.6.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ roéwna wilgotnosci optymalnej,
okreslanej wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 "Grunty budowlane.
Badania probek gruntu.” (metoda Il) z tolerancjg +10% -20% jej wartosci.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobow i Robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Roboét podano w ST WO-00.00. "Postanowienia Ogolne”.

6.l. Zasady ogolne kontroli jakosci Robot

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca
powinien wykonywaé¢ w zakresie i z czestotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan
jakosci Robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej
specyfikacji.

6.2. Badania przed przystgpieniem do Robot

Przed przystgpieniem do Robdt Wykonawca musi wykonaé badania kruszyw przeznaczonych

do wykonania Rob6t i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi, wedtug zasad okreslonych
w niniejszej ST punkt 2.1 2.2.

6.3. Badania w czasie Robot

Czestotliwo$¢ badan kontrolnych w czasie Robot przy budowie podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie:

Czestotliwo $¢ badan

Lp. Wyszczegolnienie bada n Minimalna liczba Maksymalna
badan na dziennej powierzchnia
dziatce roboczej podbudowy

przypadaj aca na
1 badanie (m ?)

1. Uziarnienie kruszywa

2. Wilgotnos¢ kruszywa
600

3.  |Zageszczenie warstwy
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4, Zawartos¢ zanieczyszczen obcych

5. Stopien przekruszenia ziaren - 6000
- przy kazdej
6. Zawartosc ziaren nieforemnych zmianie zrodia
kruszywa.
7. Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych
. . y 7 - W
8. Nasigkliwos¢ przypadkach
9. |Mrozoodpornosé watpliwych,
] - nakazde
10. |Scieralnos¢ polecenie
11. |Wskaznik piaskowy Inzyniera

6.3.1. Badania wlasnosci kruszywa

W czasie Robot Wykonawca bedzie w prowadzi¢ badania wiasciwosci kruszywa okreslone w
tablicy p.6.3 oraz w punkcie 2.1 i 2.2 niniejszej specyfikacji. Uziarnienie kruszywa i
zawartos¢ zanieczyszczen obcych beda przez Wykonawce badane co najmniej dwukrotnie dla
kazdej dziennej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600m? warstwy. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem i w obecnosci
Inzyniera. Wyniki badan muszg by¢é na biezaco przekazywane Inzynierowi. Badania peilne
kruszywa, obejmujgce ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w punkcie 2.1 i 2.2.
Badania petne nalezy wykonac¢ takze w przypadku zmiany Zrédta pobierania materiatéw i w
innych przypadkach okreslonych przez Inzyniera.

6.3.2. Badanie wilgotnosci kruszywa

Wilgotnos¢ kruszywa nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 "Kruszywa mineralne. Badania.
Oznaczanie wilgotnosci.” i wynosic jak w punkcie 5.2.8. niniejszej ST.

6.3.3. Badanie zageszczenia warstwy

Zageszczanie warstwy musi odbywac sie do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od 0.98 wedtug normalnej préby Proctora, wedtug PN-B-04481 "Grunty budowlane.
Badania probek gruntu.” (metoda Il). Zageszczenie podbudowy nalezy

sprawdza¢ wg PN-77/8931-12 "Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.”. W przypadku
gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wedlug metody Proctora jest niemozliwe, ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzenh ptytowych, wedtug p. 6.4.2.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy
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Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiarédw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
tamanego:

L.p. [Wyszczegolnienie badann i [Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw
pomiaréw
1. |Grubos¢ podbudowy Podczas budowy: w trzech punktach na kazdej

dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz co 400 m*
Podczas odbioru: w trzech punktach, lecz nie
rzadziej niz co 1000 n¥

2. |No$no$¢ i zageszczenie wedlug |[Raz na 2000 m?

obcigzen plytowych

3. |Szerokos¢ podbudowy 20razy na1km

4. |R6éwnosc¢ podtuzna W sposob ciagty planografem albo co 20 m fatg
4 m na kazdym pasie ruchu

5. |Réwnosc¢ poprzeczna 10razy nal kmiatg 4 m

6. |Spadki poprzeczne*) 20 razy na 1 km

7. |Rzedne Co100 m

8. |Uksztattowanie osi w planie*) Co 100 m

*) dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gtownych tukéw poziomych: na poczatku i koncu kazdej przejsciowej oraz na poczatku, w
Srodku i na koncu kazdego tuku poziomego.

6.4.1. Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy Wykonawca musi mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu w punktach
wybranych losowo.

Dopuszczalne odchylenie od projektowanej grubosci podbudowy z kruszywa tamanego nie
powinno przekraczag:

- dla podbudowy zasadniczej: + 10%,
- dla podbudowy i nawierzchni + 5 %,

6.4.2. Nosnos¢ i zageszczanie podbudowy wedtug obcigzen plytowych

Nalezy wykona¢ pomiary no$nosci i zageszczenia podbudowy z kruszywa wedtug metody
obcigzen plytowych, zgodnie z PN-64/8931-02 "Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie piyta.”.

Stopien zageszczenia Mg, / Mg, =2,2

Nosnos¢ podbudowy
- modut odksztalcenia wg PN-64/8931-02 "Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu
odksztalcenia nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta.” powinien by¢
zgodny z podanymi w tablicy,
ugiecie sprezyste wg PN-70/8931-06 "Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ poda

- tnych ugieciomierzem belkowym” powinno by¢ zgodne z podanymi w tablicy

Podbudowa z |Wymagane cechy podbudowy

kruszywa o |Wskaznik Maksymalne ugiecie Minimalny modut odksztatcenia
wskazniku zageszczenia Is [sprezyste pod kotlem, mm |mierzony ptytg o srednicy 30
Whos nie mniejszy niz cm, MPa
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Nie 40 kN 50 kN od pierwszego |od drugiego
mniejszym obcigzeniaE;  |obcigzenia E,
niz,%

60 1,0 1,40 1,60 60 120

80 1,0 1,25 1,40 80 140

120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.4.3. Pomiary cech geometrycznych podbudowy z kruszywa tamanego

a) Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem w osi
kazdego pasa ruchu zgodnie z normg PN-68/8931-04 "Drogi samochodowe. Pomiar
réwnosci nawierzchni planografem i fata.” z czestotliwoscig podang w tablicy w punkcie
6.4.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg z czestotliwoscig
podang w tablicy w punkcie 6.4.

Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 12 mm - dla podbudowy zasadniczej i
16 mm dla podbudowy pomocniczej.

b) Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg projektowg z
tolerancjg £0,5%

c) Rzedne podbudowy

Rzedne nalezy sprawdzaé¢ co 20 m w osi jezdni i na jej krawedziach. R6znice pomiedzy
rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢
+1lcmi-2cm.

Uksztattowanie osi podbudowy

d)
Uksztattowanie osi podbudowy nalezy sprawdza¢ w punktach gtéwnych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzadziej niz co 100m. O$ podbudowy w
planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £5cm.

e) Szerokos¢ podbudowy
Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm, - 5cm.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru Robét

Obmiar Rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Rob6t. Obmiar Robét
obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie miedzy Wykonawca a
Inzynierem.

Ogélne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Jednostkg obmiaru Roboét jest | m2 ulozonej i zageszczonej warstwy podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowy pod drogi i parkingi bedg mierzone jako powierzchnia
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Ceny na wykonanie podbudowy beda zawieraly koszty wszelkich materiatdw, robocizny i
sprzetu, koniecznego do jej wykonania i pielegnaciji, wiaczajac wyréwnanie, profilowanie,
skropienie przygotowanie podioza .

8. Odbior Robot

Ogdlne zasady odbioru Rob6t podano w ST 00.00.00. "Postanowienia Ogdélne".

Roboty wymienione w ST podlegajg zasadom odbioru Robét zanikajacych. Odbidér podbudowy
powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych napraw
wadliwie wykonanej warstwy bez hamowania postepu Robét. Roboty poprawkowe Wykonawca
przeprowadzi na wlasny koszt w terminie i zakresie ustalonym z Inzynierem.

9. Podstawy ptatnosci

OgdIne wymagania dotyczace platnosci podano w ST 00.00.00. "Postanowienia Ogdine"

Pfatnos¢ za 1 m2 ulozonej i zageszczonej warstwy podbudowy z kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie zgodnie z Dokumentacjg Projektowag na podstawie obmiaru
Robot, oceng jakosci uzytych materiatow i oceng jakosci wykonania Robot.

Cena wykonania Robot obejmuije:

- transport materiatow potrzebnych do przygotowania mieszanki,
- przygotowanie mieszanki,
- dostarczenie na budowe sprzetu niezbednego do wykonania Robét,
- wytworzenie mieszanki kruszywa,
- dowiezienie mieszanki na miejsce wbudowania,
- mechaniczne roztozenie mieszanki,
dostarczenie wody do wykonania prawidtowego zageszczenia,
- mechaniczne zageszczenie warstwy,
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia Robot.

10. Dokumenty odniesienia

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczeh
obcych.

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego.

PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodag
bezwzgledna.

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych.

PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie scieralnosci w bebnie Los
Angeles

PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych

mechanicznie

PN-B-11112 Kruszywo tamane od nawierzchni drogowych.
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PN-B-11113
.piasek.
PN-64/8931-01
PN-68/8931-04

PN-77/8931-12
PN-64/8933-02
mechanicznie.

PN-64/8931-02

Specyfikacja techniczna

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego

Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni

podatnych i podioza przez obcigzenie piyta.
PN- 70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym.
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DR - 05.02

NAWIERZCHNIE
NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ

BETONOWEJ NA PODSYPCE PIASKOWEJ
| CEMENTOWO - PIASKOWEJ
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1. Czesé ogdlna

1.1. Przedmiot S T

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i

przejecia nawierzchni jezdni , zjazdow ,parkingéw i chodnikéw z kostki brukowej betonowej

przy ,przebudowie ulicy Klasztornej w miejscowo  $ci Dobra” — ETAP I

1.2. Zakres Roboét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace wykonania

nawierzchni jezdni i zjazdéw z kostki betonowej grubosci 8 cm na podsypce piaskowej i

cementowo - piaskowej w tym :

- hawierzchnia jezdni z kostki betonowej grubosci 8 cm szarej na podsypce cementowo —
piaskowej 1:4 grubosci 5 cm

- nawierzchnia zjazdow z kostki betonowej grubosci 8 cm kolorowej na podsypce
cementowo —piaskowej 1:4 grubosci 5 cm

Uzupetnienie opisu stanowig :
- Projekt wykonawczy.

1.3. Ogdlne wymagania dotycz gce Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakosé¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robét budowlanych, zabezpieczenia intereséw 0so6b trzecich, ochrony
Srodowiska, warunkéw bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkow
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikoéw i jezdni; zostaty
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.4. Nazwy i kody Robo6t obj etych przedmiotem zamdéwienia

45233252-0 Prace dotycz ace nawierzchni ulic

45233222-1 Prace dotycz gce nawierzchni chodnikow

1.5. Okre slenia podstawowe
1.5.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami polskimi lub

odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST
WO-00.00.“ Wymagania Ogolne “
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5.2. Betonowa kostka brukowa i ptyty- ksztaltka wytwarzana z betonu metodg
wibroprasowania. Produkowana jest jako jednowarstwowa lub w dwéch warstwach
potaczonych ze sobg trwale w fazie produkciji.

2. Wymagania dotycz gce wia sciwo sci wyrobow budowlanych

2.1. Kostka betonowa

Betonowa kostka brukowa musi posiada¢ aprobate techniczng pozwalajacg na jej
stosowanie w budownictwie drogowym. Kolorystyka winna by¢ zgodna z wymogami Projektu
Wykonawczego wykonanego zgodnie punktem 1.4.2. Betonowe kostki brukowe powinny
posiadaé¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy:

Cechy
Lp Warto ¢
1 Wytrzymatos¢ na sciskanie po 28 dniach MPa, co najmniej:
- Srednia z szesciu elementow 60
- Najmniejsza pojedynczej elementéw 50
2 Nasigkliwos¢ wodg wg PN-B-06250 ,,Beton zwykly.”, % nie wiecej 5
niz
3 Odpornosé na zamrazanie, po 50 cyklach, wg PN-B-06250 ,Beton
zwykty.” Brak
- Pekniecia probki 5
- Strata masy, % nie wiecej niz
- Obnizenie wytrzymatosci na sciskanie w stosunku do 20
wytrzymatosci prébek nie zamrazanych, % nie wiecej niz
4 Scieralno$é na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 "Materiaty 4
kamienne - Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego”, mm nie
wiecej niz
2.2. Materiaty do wytworzenia podsypki piaskowej i cementowo — piaskowej

2.2.1. Piasek na podsypke piaskowg i cementowo — piaskowg powinien by¢ jednorodny bez
domieszek gliny oraz innych zanieczyszczen i powinien odpowiada¢ wymaganiom
PN-B-06712.

2.2.2. Cement do wytworzenia podsypki cementowo — piaskowej powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy nie mniejszej niz 32,5 , odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701.

2.2.3. Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.1.5.
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Na podsypke i do pielegnacji nawierzchni nalezy uzy¢ srednio lub gruboziarnistego piasku
wg PN-B-06712 ,Kruszywa mineralne do betonu.”.

3. Wymagania dotycz gce sprz etu i maszyn

Przewiduje sie reczne wykonanie Robot.

Jezeli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowac
mechaniczne urzadzenia ukladajgce. Urzadzenie sktada sie z wbzka i chwytaka na miejsce
ich utozenia.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. Wymagania dotycz ace srodkéw transportu

Materialy moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Nalezy je ustawiac
rbwnomiernie na calej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢é przed
mozliwoscig przesuwania sie podczas transportu. Srodki transportu muszg byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonywanie Robét

5.1. Projekt organizacji i harmonogram

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robot,
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane nawierzchnie z kostki.

5.2. Wykonanie nawierzchni z kostek brukowych

Kostke uklada sie na podsypce cementowo - piaskowe] lub piaskowej w taki sposéb, aby
szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej
od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeié¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchnie
utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystgpi¢ do ubijania
utozonej nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje sie wibratory ptytowe z ostong,
z tworzywa sztucznego dla ochrony przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku srodka i jednoczesnie w kierunku
poprzecznym ksztaitek.

Do zageszczenia nawierzchni z kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypetniania i zamiesc
nawierzchnie.

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobéw i Robot
6.1. Przedmiot oceny

Ocenie podlegaja: prawidtowos¢ wykonania podtoza, prawidtowos¢ wykonania spoin,
prawidtowosc¢ ubijania (wibrowanie).
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6.2. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.2.1. Sprawdzenie rownosci nawierzchni

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadzaé nalezy tatg co najmniej raz na kazde 150
m? utozonej powierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m
chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien przekraczac¢ 0,5 cm.

6.2.2. Sprawdzenie profilu podiuznego

Sprawdzenie profilu podiuznego przeprowadzacC nalezy za pomocg niwelacji, biorac pod
uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 50 m.

Odchylenie od projektowane]j niwelety drogi lub chodnika w punktach zatamania niwelety nie
moga przekraczac =2 cm.

6.2.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem 2z poziomica, co
najmniej raz na kazde 150 do 300 m? nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie
rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza +0,3%.

7. Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru Robot

Obmiar Rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Rob6t. Obmiar Robét
obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktérych koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie miedzy Wykonawcg a
Inzynierem.

Ogodlne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.

Jednostkg obmiaru jest m?* wykonanej i odebranej nawierzchni jezdni , zjazdéw , parkingu
i chodnika z brukowej kostki betonowej.

Jezdnie , zjazdy , parking i chodniki i inne utwardzone nawierzchnie bedg mierzone jako
powierzchnia bez odejmowania powierzchni studzienek i innych wbudowan i przerw o
indywidualnej powierzchni nie przekraczajgcej 1m2.

Ceny na utwardzone nawierzchnie bedg zawieraty koszty wszelkich materiatdw, robocizny i
sprzetu, koniecznego do ich wykonania i pielegnacji, wigczajac wyréwnanie, profilowanie,
skropienie przygotowanie podioza.

8. Odbior Robot

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST WO-00.00. "Postanowienia Ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Rozliczanie Robot

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST WO-00.00.

Cena wykonania Rob6t obejmuije:

- dostawe materiatow,

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport kostki brukowej na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki cementowo - piaskowej 1:4 gr. 5 cm lub piaskowej grubosci 5 cm
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- ulozenie nawierzchni z kostki brukowej,

- mechaniczne zageszczenie,

- wypetnienie spoin,

- regulacja w nawierzchni wysokosci studzienek kanalizacyjnych itp.
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikaciji,

- badania laboratoryjne i na budowie.

10. Dokumenty odniesienia

PN-B-01100
PN-B-01101
PN-B-04320
PN-B-04111
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-06714

PN-B-06714.00
PN-B-06714.01
PN-B-19701
PN

-B-32250
PN-EN 932-1

PN-EN 932-3

PN-EN 934-2

PN-B-10021

geometrycznych.

PN-B-02355
PN-1SO 3443-6

PN-1SO 3443-7

PN-1SO 3443-8

Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia.
Kruszywa sztuczne. Podziat, nazwy i okreslenia.

Cement. Odbiorcza statystyczna kontrola jakosci.

Materiaty kamienne - Oznaczanie scieralnosci na tarczy Boehmego
Beton zwykly.

Kruszywa budowlane. Piaski do zapraw budowlanych.

Kruszywa mineralne do betonu.

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne budowlane. Badania
techniczne.

Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

Kruszywa mineralne. Badania. Podzial, terminologia.

Cement. Cementy powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena
zgodnosci.

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw.

Badania podstawowych wtasciwosci kruszyw. Metody pobierania
probek.

Badania podstawowych wiasciwosci kruszyw. Procedura i terminologia
uproszczonego opisu petrograficznego.

Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu. Domieszki do betonu.
Definicje i wymagania.
Prefabrykaty = budowlane z betonu. Metody badan cech
Tolerancje wymiaréw w budownictwie. Postanowienia ogolne.
Tolerancja w budownictwie. Ogoélne zasady ustalania kryteriow
odbioru, kontrola zgodnosci wymiarobw z wymaganymi tolerancjami i
kontrola statystyczna — Metoda 1.

Tolerancja w budownictwie. Ogoélne zasady ustalania kryteriow
odbioru, kontrola zgodnosci wymiarow z wymaganymi tolerancjami i
kontrola statystyczna — Metoda 2 (Metoda kontroli statystycznej).

Tolerancja w budownictwie. Kontrola wymiarowa robo6t budowlanych.
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DR - 06.01
ELEMENTY ULIC

KRAWEZNIKI BETONOWE NA LAWIE
BETONOWEJ
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1. Czesé ogdlna
1.1. Przedmiot S T

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
przejecia robdt zwigzanych z ustawieniem kraweznikow betonowych przy przebudowie ulicy
Klasztornej w miejscowosci Dobra - ETAP Il

1.2. Zakres Roboét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace wykonania
ustawienia kraweznikow betonowych 15x30 na tawie betonowej z oporem oraz na tawie
betonowej i na podsypce cementowo — piaskowe] .
Uzupetnienie opisu stanowig :

- Projekt wykonawczy.

1.3. Ogolne wymagania dotycz ace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$c¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robo6t budowlanych, zabezpieczenia intereséw o0séb trzecich, ochrony
srodowiska, warunkow bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkow
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikOw i jezdni; zostaty
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.4. Nazwy i kody Robot obj etych przedmiotem zamoéwienia

45233252-0 Prace dotycz ace kladzenia nawierzchni ulic

1.5. Okre $lenia podstawowe

1.5.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami polskimi lub

odpowiednimi normami Krajéw UE albo w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i

ST WO0-00.00.“ Wymagania Ogdlne “

1.5.2. Krawezniki betonowe — prefabrykowane bloki betonowe wykonane z betonu klasy
B-25 lub klasy B-30 . Produkowane sg jako jednowarstwowe lub w dwéch warstwach
potaczonych ze sobg trwale w fazie produkciji.

Krawezniki betonowe stuzg jako ograniczniki chodnikéw dla pieszych , pasow
dzielacych , wysepek kierujacych oraz nawierzchni drdg i ulic.
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2. Wymagania dotycz gce wia sciwo sci wyrobow budowlanych

2.1. Kraw eznik betonowy

Kraweznik betonowy musi posiada¢ aprobate techniczng pozwalajgcg ha jego stosowanie w
budownictwie drogowym i by¢ zgodny z PN — 80/6775-03/01.

2.1.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z
PN-80/6775-03/01 [14], nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy

Tablica. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikéw betonowych

Dopuszczalna

Rodzaj wad i uszkodzen wielkos¢ wad i
uszkodzen
Gatunek | Gatunek

1 2

Wklestos¢ lub wypukilos¢ powierzchni kraweznikéw 2 3

w mm

Szczerby _ | ogramc;a;apych powierzchnie niedopuszczalne

uszkodzenia gorne (scieralne), mm

krawedzi i narozy

ograniczajgcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugos¢, mm, max 20 40
- gtebokos¢, mm, max 6 10

2.1.2.Wiasciwosci betonu do produkcji kraweznikoéw

Do produkcji kraweznikow nalezy stosowac beton klasy B-25 lub B-30.

Beton do produkcji kraweznikow powinien odpowiadaé nastepujgcym parametrom :
- nasigkliwosc¢ ponizej 4 %
- Scieralnosc¢ na tarczy Boehmego 3 mm
- mrozoodpornos¢ i wodoszczelnosé , zgodnie z normg PN-B-06250.

2.1.3. Wiasciwosci cementu do produkcji kraweznikow
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Cement zastosowany do wytworzenia kraweznikéw betonowych powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy nie nizszej niz 32,5

2.1.4. Wiasciwosci kruszywa do produkcji kraweznikow

Kruszywa zastosowane do wytworzenia kraweznikéw betonowych winny odpowiadaé
wymogom okreslonym normg PN-B-06712

2.1. 5. Wiasciwosci wody do produkcji kraweznikow

Woda zastosowana do wytworzenia kraweznikow powinna odpowiada¢ wymaganiom
PN-B-32250

2.1. Materiaty do wytworzenia podsypki cementowo — piaskowe]

2.1.1. Piasek na podsypke cementowo — piaskowg powinien by¢ jednorodny bez domieszek
gliny oraz innych zanieczyszczen i powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712.

2.1.2. Cement do wytworzenia podsypki cementowo — piaskowej powinien by¢ cementem
portlandzkim klasy nie mniejszej niz 32,5 , odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701.

2.1.3. Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.1.5.

3. Wymagania dotycz gce sprz etu i maszyn

Przewiduje sie reczne wykonanie Robat.
Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe i ubijaki reczne.

4. Wymagania dotycz ace srodkoéw transportu

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi sSrodkami transportu. Nalezy je ustawiac
rownomiernie na caftej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwoécig przesuwania sie¢ podczas transportu. Srodki transportu musza byé
zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonywanie Robot

5.1. Projekt organizacji i harmonogram
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Wykonaweca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogramu Robat,
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda ustawiane krawezniki betonowe.

5.2. Ustawianie kraw eznikéw betonowych na tawie betonowej

5.2.1. Wykonanie koryta pod tawe

Wymiary wykopu pod tawe kraweznikowg powinny by¢ zgodne z wymiarami tawy w planie
z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ewentualnej konstrukcji szalunku.
Dno wykopu pod tawe nalezy zagesci¢ do wskaznika 0,97 w skali Proctora.

5.2.2. Wykonanie tawy betonowe]

tawy betonowe z oporem wykonuje sie w szalunku.

Beton nalezy rozktada¢ i wyrownywaé warstwami. Na diugosci 50 m tawy nalezy wykonywaé
szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

Wykonanie taw betonowych powinno by¢ zgodne z PN-B-64/8845-02.

5.2.3. Ustawienie kraweznikow betonowych.

Wysokos¢ ustawionego kraweznika powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektows .
Ustawienie kraweznika betonowego na tawie betonowej nalezy wykonac na podsypce
cementowo — piaskowej grubosci 5 cm okreslonych w punkcie 2.1.

Spoiny ustawionych kraweznikéw nie powinny by¢ wieksze od 1 cm.
Po ustawieniu kraweznika spoiny kraweznika nalezy wypetni¢ zaprawg cementowo —
piaskowg w proporcji 1 : 2.

6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobéw i Robot
6.1. Przedmiot oceny

Ocenie podlegajg: prawidlowosé wykonania podioza, prawidlowosé wykonania lawy
betonowej , prawidtowosc¢ ustawienia kraweznika, prawidtowos¢ wykonania spoin.

6.2. Sprawdzenie ustawienia kraw eznika

6.2.1. Sprawdzenie wykopu pod tawe
Przed wykonaniem tawy betonowej pod krawezniki nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ wymiardw
wykopu pod tawe oraz stopien zageszczenia na dnie wykopu zgodnie z punktem 5.2.1.

6.2.2 Sprawdzenie ustawienia kraweznika

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikdéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi
+ 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynosi + 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) rownos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch
punktach na kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym przeswit pomiedzy
gorng powierzchnig kraweznika i przytozong tatg nie moze przekraczac¢ 1 cm,
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6.2.3 Sprawdzenie wypetnienia spoin ustawienionego kraweznika

Dokfadnos¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypetnione
catkowicie na petng gtebokosc¢

7. Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru Robot

Obmiar Robo6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Robét. Obmiar Robot
obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktorych konieczno$¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie miedzy Wykonawca a
Inzynierem.

Ogollne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogdlne”.
Jednostk obmiaru jest 1 m wykonanego i odebranego ktawka betonowego a wykonanej i odebranej fawy
betonowej 1 m3.

Ceny na ustawienie kraweznikbw bedg zawieraty koszty wszelkich materiatow, robocizny i
sprzetu, koniecznego do ich wykonania i pielegnacji, wigczajac wyréwnanie, profilowanie i
przygotowanie podioza.

8. Odbidr Robot

Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST WO-00.00. "Postanowienia Ogolne”.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. Rozliczanie Robot

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST WO-00.00.
Cena wykonania Rob6t obejmuije:

- dostawe materiatow,

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport kraweznika i betonu na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo piaskowej gr. 5 cm
- ustawienie kraweznika betonowego,

- mechaniczne zageszczenie,

- wypekienie spoin,

- przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji,

- badania laboratoryjne i na budowie.

10. Dokumenty odniesienia

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06251 Roboty betonowe i Zzelbetowe

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Piasek
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10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i
ocena zgodnosci
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa
14. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
03/01 drog, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne
wymagania i badania
15. BN-80/6775- Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
03/04 drog, ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe
16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), Transprojekt - Warszawa, 1979 i
1982r.
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DR - 09.02

ROBOTY WYKONCZENIOWE

ZIELEN DROGOWA - TRAWNIKI
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1. Czesé ogdlna
1.1. PrzedmiotS T

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
przejecia Robdt zwigzanych z urzadzeniem i pielegnacjq zieleni w pasie drogowym przy
~przebudowie ulicy Klasztornej w miejscowo  $ci Dobra” — ETAP I

1.2. Zakres Roboét obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczace wykonania Rob6t
zwigzanych z urzadzeniem i pielegnacjg zieleni w pasie drogowym.
W zakresie urzadzenia zieleni nalezy wykonac :
- trawniki wraz z zabiegami pieleghacyjnymi do pierwszego koszenia z wykorzystaniem
ziemi urodzajnej po robotach ziemnych zwigzanych z wykonaniem rowow
odparowujgcych i po zdjeciu warstwy humusu.

Uzupetnienie opisu stanowig :
- Projekt wykonawczy.

1.3. Ogolne wymagania dotycz ace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$c¢ z
Dokumentacijg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robét budowlanych, zabezpieczenia intereséw 0so6b trzecich, ochrony
srodowiska, warunkow bezpieczenstwa pracy, zaplecza dla potrzeb wykonawcy, warunkow
dotyczacych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia chodnikdéw i jezdni; zostaty
umieszczone w ST WO-00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.4. Nazwy i kody Robo6t obj etych przedmiotem zamdéwienia

45112 700 - 2 Prace dotycz ace ksztaltowania terenu

1.5. Okre slenia podstawowe
1.5.1. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z odpowiednimi normami polskimi lub

odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo i ST
WO-00.00.“ Wymagania Ogolne “
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1.5.3. Ziemia urodzajna — ziemia posiadajgca wtasciwosci zapewniajgce roslinom
prawidtowy rozwoj

2. Wymagania dotycz gce wia sciwo sci wyrobow budowlanych
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST WO - 00.00 ,Wymagania
ogllne ,,.
2.1.1. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna powinna charakteryzowac sie nastepujgacymi cechami :
- nie moze by¢ zagruzowana
- nie moze by¢ przero$nieta korzeniami , zasolona i zanieczyszczona chemicznie

2.2. Nasiona traw powinny by¢ oznakowane ,
Oznakowanie powinno zawiera¢ nastepujace informacje :
- procentowy skfad gatunkowy traw

- klase

- nr normy wg ktérej zostata wyprodukowana

- zdolnosé¢ kietkowania

3. Wymagania dotycz gce sprz etu i maszyn
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni w pasie drogowym powinien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu :

- walu gtadkiego do zakladania trawnikow
- kosiarki mechanicznej do pielegnacji trawnikow .

4. Wymagania dotycz ace srodkéw transportu

Materiaty moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportu. podczas transportu. Srodki
transportu musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5. Wykonywanie Robot

5.1. Projekt organizacji i harmonogram
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Wykonaweca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robdét,
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg dokonywane nasadzenia i urzgdzanie
trawnikow .

5.2. Zaktadanie trawnikow

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow :
- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen
- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany
- ziemia urodzajna powinna by¢ roztozona rownomiernie i starannie wyréwnana
- przed siewem ziemie nalezy zawatowac watem gtadkim , a nastepnie zagrabi¢
- siew dokonujemy w dni bezwietrzne

- po wysiewie nasion , przykrywamy nasiona przez przemieszanie z ziemig grabiami , a
nastepnie watujemy lekkim watem gtadkim.

5.2.2. Pielegnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem pielegnacyjnym trawnikow jest koszenie.

Pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone , gdy trawa osiggnie wysokos¢ 10 cm .
6. Kontrola, badania oraz odbior wyrobdw i Robot

6.1. Przedmiot oceny

Ocenie podlegaja: prawidtowos¢ zaktadania trawnikow i prawidtowos¢ sadzenia krzewow .

6.2. Sprawdzenie wykonanego trawnika

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow ,
jak rowniez w okresie do pierwszego koszenia
polega na sprawdzeniu czynnéei okreslonych w
punkcie 5.2.1.15.2.2.

7. Wymagania dotycz gce przedmiaru i obmiaru Robot

Obmiar Rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu wykonanych Rob6t. Obmiar Robét
obejmuje Roboty objete Umowg oraz ewentualne dodatkowe Roboty nieprzewidziane,
ktérych koniecznos¢ wykonania uwzgledniona bedzie w trakcie miedzy Wykonawcg a
Inzynierem.

Ogodlne zasady obmiaru i przedmiaru Rob6t podano w ST WO-00.00. ,Wymagania Ogolne”.
Jednostkg obmiaru jest 1 m2 wykonanego i odebranego trawnika.
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8. Odbior Robot

Ogodlne zasady odbioru Rob6t podano w ST WO-00.00. "Postanowienia Ogolne".

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. Rozliczanie Robot

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST WO-00.00.

Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:

- roboty przygotowawcze ( oczyszczenie terenu , dowdz ziemi urodzajnej , rozscielenie
ziemi urodzajnej ),

- zakup niezbednych materiatéw do zaktadania trawnikow

- zakfadanie trawnikow

- pielegnacje trawnikéw do pierwszego koszenia

10. Dokumenty odniesienia

1. PN-G-98011 Torf rolniczy
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