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Temat: ,BUDOWA SZKOLY PODSTAWOWE] Z SALA SPORTOWA, PRZEDSZKOLA
WRAZ Z ZAGOSPODAROWANIEM TERENU, ZESPOLEM BOISK ORAZz
INFRASTRUKTURA TECHNICZNA. dziatka nr ew. 269/19, 269/20, obreb Mierzyn
3, ul. Kolorowa/Dtuga, gmina Dobra”

INSTALACJEELEKTRYCZNE

Specyfikacjatechnicznawykonaniaiodbiorurobodt
STIE 2

KlasyfikacjaCPV

4530 0000 - 0 roboty instalacyjne w budynkach

4531 0000 - 3 roboty instalacyjne elektryczne

4531 1000 - 0 roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych
4531 1100 - 1 roboty w zakresie okablowania elektrycznego

4531 1200 - 2 roboty w zakresie instalacji elektrycznych

4531 7300 — 5 instalowanie elektrycznych urzadzen rozdzielczych
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1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ( ST ) sq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z zadaniem - w petnym brzmieniu:
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,BUDOWA SZKOLY PODSTAWOWEJ] Z SALA SPORTOWA, PRZEDSZKOLA WRAZ

Z ZAGOSPODAROWANIEM TERENU, ZESPOLEM BOISK ORAZ INFRASTRUKTURA
TECHNICZNA. dziatka nr ew. 269/19, 269/20, obreb Mierzyn 3,

ul. Kolorowa/Dtuga, gmina Dobra” — Budynek Przedszkola

Adres: dz. nr 269/19 i 269/20 obreb nr 3 Mierzyn, ul. Kolorowa/Dluga
gm. Dobra, pow. Policki, woj. Zachodniopomorskie.

Zakres: INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1.2 Inwestor
Gmina Dobra, ul. Szczecinska 16a, 72-003 Dobra

1.3 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ( ST ) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot jak w pkt. 1.1. Integralne czesci opracowania stanowig: Projekt wykonawczy oraz przedmiar
robét.

1.4 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych dla zadania jak w p. 1.1., w zakresie jak nastepuje:

a) W zakresie instalacji wewnetrznych:

W zakresie instalacji elektrycznych budynku przedszkola :

rozdzielnica RG

wlz budynku,

podrozdzielnice TP-1,TP-2,TPA
obwody gniazd wtykowych,
obwody os$wietleniowe,

uziom,

instalacja odgromowa,

1.5 Okreslenia wystepujace w niniejszej ST

W niniejszej specyfikacji uzywa sie okreslen, ktdre zostaty zdefiniowane w nastepujacych przepisach.

e USTAWA z dnia 7 lipca 1994 roku — ,Prawo Budowlane” (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami, ostatnia zmiana z 17. czerwca 2005 r);

e USTAWA ,Prawo energetyczne” z 10.kwietnia 1997 r z pdzniejszymi zmianami

e ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002 roku w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie; z poézniejszymi
zmianami

e PN - IEC 60364; 2000 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

e PN - EN 12464-1:2004 ,Oswietlenie miejsc pracy. Miejsca pracy we wnetrzach”

e PN - EN 1838; 2005 — , Zastosowanie o$wietlenia. O$wietlenie awaryjne”
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1.6 Przepisy Techniczno — Budowlane

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych powinny spetnia¢ wymagania techniczno — budowlane
okreslone w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych ustaw oraz w normach
wprowadzonych do obowigzkowego stosowania jak rowniez w innych normach traktowanych jako
zrodto aktualnej wiedzy technicznej

1.7 0Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS¢ wykonania robdt i ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacja Techniczng, obowigzujacymi przepisami techniczno budowlanymi
i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca robot zobowigzany jest do zapoznania sie ze wszystkimi dostepnymi dokumentami
dotyczacymi projektowanej inwestycji. Przed rozpoczeciem robot elektrycznych Wykonawca powinien
zapoznac sie z obiektem, w ktérym prowadzone beda roboty celem stwierdzenia odpowiedniego
przygotowania frontu robot.

Wykonywanie robdt nalezy koordynowac na biezaco we wspotpracy z kierownikiem budowy.

Przy wykonywaniu robdt ogolnobudowlanych zwigzanych pomocniczo z wykonawstwem robot
elektrycznych nalezy przestrzega¢ wymagan podanych w ST — cze$¢ budowlana.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot i przekazanie obiektu Zamawiajacemu.

Po zakonczeniu robot elektrycznych w obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca dokonuje
technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robét wraz z wykonaniem odpowiednich pomiaréow.
Przy wykonywaniu robot elektrycznych Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania aktualnie
obowigzujacych przepisow w zakresie BHP oraz, jesli jest podwykonawcg — wymagan generalnego
wykonawcy w zakresie BHP.

Kwalifikacje personelu robot elektrycznych powinny by¢ stwierdzone i udokumentowane waznymi
zaswiadczeniami kwalifikacyjnymi.

Przy przekazaniu robdt elektrycznych wykonawca dostarcza zleceniodawcy dokumentacje
powykonawcza, czyli zbiér dokumentéw wymaganych oraz niezbednych przy pracach komisji
powotanej do przeprowadzenia odbioru koncowego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajq
odrebnej zapfacie i sq uwzglednione w cenie umownej.

1.8 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajq
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.9 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktdre sq w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
i w sposob ciagty bedzie informowac kierownika budowy o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odnosne dokumenty.
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2 WYROBY DO STOSOWANIA

2.1 Wymagania formalne

Do wykonania instalacji elektrycznych w budynkach uzytecznosci publicznej nalezy stosowac
przewody, kable, sprzet, osprzet oraz aparature i urzadzenia elektryczne posiadajace dopuszczenie
do stosowania w budownictwie.
Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent
o dokonat oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wg okreslonego
systemu oceny zgodnosci
o wydat krajowg deklaracje zgodnosci z dokumentem odniesienia wg okreSlonego systemu
oceny zgodnosci
e oznakowat wyréb znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujgcymi
Przepisami

2.2 Wymagania techniczne ogoéine

Do wykonania instalacji elektrycznych stosowa¢ podstawowe wyroby elektryczne: przewody,
urzadzenia, aparature i materiaty elektroinstalacyjne spetniajagce wymagania formalne i okresSlone
wymagania techniczne ujete w ustawach i rozporzadzeniach wykonawczych do tych Ustaw
—jak w p. 10

2.3 Przewody i kable

Przewody 5 zytowe (L1; L2; L3, N; PE), 3 zytowe (L, N, PE) z zytami miedzianymi o przekroju

minimum jak na schematach , w izolacji i ostonie zewnetrznej z polwinitu na napiecie 450/750. Do
budowy linii obwoddw oswietlenia terenu stosowac kable na napiecie znamionowe 0,5kV/1kV
z zytami miedzianymi o przekroju zyt — minimum jak na schemacie.

2.4 Rury ostonowe
Stosowac rury ostonowe z PCV

2.5 Bednarka stalowa ocynkowana
FeZn 30x4 — dla instalacji uziemiajacej

2.6 Tablice zabezpieczeniowe

W obudowach nasciennych / wnekowych, do zabudowy aparatury modutowej odrutowanie -
przewodami miedzianymi gietkimi

2.7 Oprawy oswietleniowe

Oprawy nastropowe / nascienne ze zrodtami Swietlbwkowymi — zgodnie z wyszczegdlnieniem
w projekcie

2.8 Oprawy oswietlenia awaryjnego

Oprawy oswietlenia awaryjnego - na Swietlowki liniowe, szczelne, wyposazone w moduty zasilania
awaryjnego, 2h, system TC(praca ciggta), wersja ATI
Oprawy ewakuacyjne — jednostronne / dwustronne, system TA (tylko awaryjna), wersja ATI

2.9 Instalacje oswietleniowe i gniazdkowe

Przewody — miedziane wielozytowe (z oddzielng, zotto - zielong Zzylg ochronng PE) o izolacji
i polwinitowej, przystosowane do ukladania w tynku na napiecie izolacji — 450V / 750V;
osprzet — odpowiedni dla zastosowanego systemu instalacji.
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2.10 Instalacje sitlowe

Przewody 5 zytowe (L1; L2; L3, N; PE), 3 zytowe (L, N, PE) z zylami miedzianymi o przekroju
minimum jak na schematach , w izolacji i ostonie zewnetrznej z polwinitu na napiecie 450/750

2.11 Osprzet elektroinstalacyjny
Podtynkowy oraz do Scian GK.

3 SPRZET

Wykonawca przystepujacy do prac przy instalacjach elektrycznych powinien mie¢ mozliwosé
korzystania z takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych
robot.

4 TRANSPORT.

Transport materiatow instalacyjnych powinien odbywaé sie przy zastosowaniu takich Srodkow
transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na wiasciwosci przewozonych materiatow i jakosé
wykonywanych robét.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne zasady wykonania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z Umowg oraz za jakosc¢
zastosowanych materiatdw i wykonanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjq Projektowa,
wymaganiami ST, poleceniami nadzorujacego przedstawiciela GZE S.A oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru oraz nastepujacymi zasadami:

o do wykonania instalacji elektrycznych nalezy uzywac¢ przewodoéw, kabli, sprzetu, osprzetu oraz
urzadzen i aparatury oraz materiatdw elektroinstalacyjnych posiadajacych znak
bezpieczenstwa lub dopuszczenie do stosowania w budownictwie

¢ nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie przytaczanie
odbioréw jednofazowych

¢ nalezy zapewnic bezkolizyjnos¢ instalacji elektrycznych z innymi instalacjami

e trasy przewoddw nalezy prowadzi¢ w liniach prostych rownolegle do Scian i stropow

e wszystkie urzadzenia wraz z oprzewodowaniem oraz wszystkie ciagi instalacyjne powinny by¢
tak zainstalowanie, aby bylo mozliwe ich swobodne funkcjonowanie oraz dostep w czasie
przegladow i konserwacji

e [Inie nalezy ustawiac¢ stupdw i prowadzi¢ robdt na wysokosci wiekszej niz 3 m w warunkach
utrudnionych: przy zlej widocznosci, podczas silnego wiatru, wytadowan
atmosferycznych, odwilzy oraz mrozu wiekszego niz minus 10°C

5.2 Koordynacja robot elektrycznych z innymi robotami

Koordynacja roboét budowlano - montazowych poszczegélnych rodzajow powinna by¢ dokonywana we
wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjq nalezy obja¢ projekt organizacji budowy,
szczegotowy harmonogram robot elektrycznych oraz pomocnicze roboty ogdlnobudowlane zwigzane

z robotami elektrycznymi, uwzgledniajac przy tym etapowy charakter budowy.

5.3 Wewnetrzne linie zasilajace

Kable linii nN i WLZ-ty wykona¢ przewodami z 5 zytami miedzianymi, w izolacji i ostonie polwinitowej
na napiecie izolacji 450/750 V/V i przekroju jak na schematach oraz szynoprzewodem zgodnie ze
schematami.

Przewody WLZ prowadzi¢ w rurach ochronnych utozonych w Scianach, przejscia przez Sciany i stropy
uszczelni¢, w przypadku przejscia przez rozne strefy pozarowe — piankg ognioodporng
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5.4 Rozdzielnia gléwna i Tablice odbiorcze

Rozdzielnie i Tablice odbiorcze — wykona¢ jako nowa, w obudowie wnekowej przystosowanej do
montazu aparatury

modutowej

Zastosowane aparaty powinny posiada¢ certyfikaty na znak CE Ilub deklaracje zgodnosci
z dokumentami odniesienia

Niezbedne jest jednoznaczne trwate oznakowanie zawierajace: schematy potaczen, wartosci
zabezpieczen, adresy.

5.5 Instalacje odbiorcze

Przewody prowadzi¢ w liniach prostych réwnolegle do Scian i stropow

Osprzet — gniazdka i taczniki w wykonaniu szczelnym — IP 44 - w pomieszczeniach wilgotnych
Oswietlenie podstawowe wnetrz, o$wietlenie drdg ewakuacyjnych:

Oprawy oswietleniowe — $wietldwkowe ze Swietlowkami tréjpasmowymi w oprawach zapewniajacych
odpowiednie parametry oswietlenia zgodnie z PN - EN-12464-1:2000 oraz odpowiednig wytrzymato$¢
mechaniczna.

Oprawy os$wietleniowe - typy i ilosci podano na planie - instalowac na stropie / na Scianach,
Sterowanie:

facznikami $wiecznikowymi, schodowymi zlokalizowanymi w miejscach wskazanych na planach
taczniki instalacyjne (Swiatto) — na wys. 1.5m od strony klamki w odlegtosci miedzy 10cm a 20 cm od
otworu oscieznicy; montowac w puszkach instalacyjnych za pomoca wkretéw z zaciskami do taczenia
przewodéw 1.5mmzdo 2.5mmz.

Potozenie zatacz / wylacz tacznikoéw oswietlenia przyjmowac tak, aby w catym pomieszczeniu byto ono
jednakowe, przy czym zafaczenie oSwietlenia powinno nastepowal po wcisnieciu gornej czesci
facznika kotyskowego.

Wykonac¢ instalacje gniazdek wtyczkowych 230V, AC - ogdlnego przeznaczenia we wszystkich
pomieszczeniach. Gniazdka montowac na wys 1.4m 1.4m

Mocowanie puszek w Scianach i gniazd wtykowych w puszkach powinno zapewni¢ niezbedna
wytrzymatoS¢ na wycigganie wtyczki z gniazda.

Pojedyncze gniazda instalowaé tak, aby styk ochronny byt u gory, przewdd fazowy z lewej strony
a przewdd N z prawej.

Trasy instalacji elektrycznych powinny przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinny by¢ przejrzyste, proste i dostepne dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Wymagane
jest, aby przebiegaty one w liniach poziomych i pionowych.

Instalacje w wykona¢ nalezy przewodami YDYzo 3 (4)x 1,5/ 750 V - oswietlenie, YDYzo 3 x 2,5 / 750
V - gniazdka wtykowe

Obudowy tacznikdbw - z materiatdw niepalnych lub nie podtrzymujacych palenia o danych
technicznych: 250V, 50Hz, 10A, IP2X(minimum)

5.6 Ochrona przeciwporazeniowa, potaczenia wyrownawcze

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - zgodnie z PN IEC 60364 — 4 — 41 — samoczynne wyfaczanie
zasilania.

Projektowang instalacje potaczen wyréwnawczych nalezy potaczy¢ z istniejagcym uziomem. Przed
potaczeniem nalezy przeprowadziC pomiary rezystancji uziemienia. W przypadku nie spetnienia
warunku R < 10 Q nalezy zainstalowa¢ dodatkowe prety uziemiajagce. W budynku nalezy utozy¢
instalacje potaczen wyréwnawczych wykonang przewodem LY 50 mm2 t. Potgczenia lokalne wykonac
przewodem LY 6 mm2. Do instalacji przytaczy¢ tablice RG oraz wszystkie elementy instalacji
sanitarnych wykonane z rur stalowych, brodziki oraz inne metalowe czesci mogace sie znalez¢ pod
napieciem. Gtéwng szyne wyrdéwnania potencjatu GSWP zlokalizowano w pomieszczeniu rozdzielni
gtéwnej. Do gtdwnej szyny wyréwnania potencjatu nalezy przytaczyc:

przewdd ochronny PE,

uziom,

metalowe elementy konstrukcji budynku,

metalowe rurociagi wod—kan, c.0., gazu oraz inne masy metalowe.

Bolce uziemiajace gniazd wtykowych podtaczy¢ do przewodu ochronnego PE.
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5.7 Ochrona odgromowa i uziemiajaca

Instalacja odgromowa wykona¢ drutem fi 8. Instalacje otokowg budynku wykonaé bednarkg FeZn
30x4. Wszelkie metalowe elementy konstrukcyjne nalezy podtaczyé do istniejacej instalaci
odgromowej. Skorodowane elementy istniejacej instalacji odgromowej nalezy wymienic na nowe.
Projektowane urzadzenia wentylacyjne zlokalizowane na dachu nalezy chronic za pomocy
dodatkowych zwoddw pionowych potaczonych do istniejacej instalacji. Instalacje odgromowg nalezy
potaczy¢ z istniejacym uziomem za pomocg ztacz pomiarowych.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca zobowigzany jest stosowac¢ wytacznie materiaty dopuszczone do obrotu i stosowania

w budownictwie, bez widocznych wad, zgodne z niniejszg ST (ewentualne zamienniki materiatow
uzgadnia¢ z Inspektorem Nadzoru i potwierdza¢ wpisem w dzienniku budowy), zgtasza¢ do odbioru
roboty ulegajgce zakryciu. Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli
prowadzonych robot i zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa.

7 OBMIAR ROBOT (ZASADY OBMIARU I ICH DOKUMENTOWANIA)

Podstawg dokonywania obmiaréw, okreSlajacych zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegdlnych pozycji, jest przedmiar robot, bedacy integralng czescig dokumentacji projektowej.
Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg
i ST w jednostkach ustalonych w przedmiarze robot.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca

Wyniki obmiaru bedq wpisane do Ksiegi Obmiaru

Btad lub przeoczenie w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich robot.

Btedy zostang poprawione wg pisemnej instrukcji Inspektora Nadzoru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 O0Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonania robdt,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie korekt
i poprawek, bez hamowania ogdlnego postepu robot. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.
Odbioér powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie (mozliwie szybko) przez inspektora nadzoru.

8.2 Odbior koncowy.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym zawiadomieniem o tym fakcie Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego. Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach
Kontraktowych, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.
Przed przystapieniem do odbioru koncowego Wykonawca powinien: przygotowa¢ dokumentacje
powykonawcza.
W trakcie odbioru koncowego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwiaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robdt jest protokdt robdt sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowaé nastepujace dokumenty, tworzace Dokumentacje Powykonawcza:

e projekt powykonawczy — zaktualizowany po wykonaniu robét projekt wykonawczy z

naniesionymi w trakcie wykonawstwa zmianami

e Specyfikacje Techniczng

e Dziennik Budowy i Ksiegi Obmiaréw

e protokoty z przeprowadzonych odbioréw czesSciowych
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e protokoty z przeprowadzonych badan (pomiardw o sprawdzen)

e deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia na zastosowane wyroby i urzadzenia

e uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwtaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i

ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

e inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
Jesli komisja powotana do odbioru stwierdzi, ze pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
instalacje nie sq gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru koncowego robdt. Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot
zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad odbioru kofncowego.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji Kosztorysu ofertowego lub cena ryczattowa

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA (przepisy zwigzane)

e USTAWY z dnia 7 lipca 1994 roku — ,Prawo Budowlane” (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi
zmianami, ostatnia zmiana z 17. czerwca 2005 r);

e USTAWA ,Prawo energetyczne” z 10.kwietnia 1997 r z pdzniejszymi zmianami

e USTAWA z dnia 12 wrze$nia 2002 r. o normalizacji

e ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy projektu budowlanego

e ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreSlenia
metod i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztéw prac
projektowych oraz planowanych kosztow robot budowlanych okreSlonych w programie
funkcjonalno — uzytkowym

e ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2 wrzeSnia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego

e ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 26 czerwca 2002 roku w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia;

e ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW WEWNETRZNYCH I ADMINISTRACII z dnia 16 czerwca
2003 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektéw budowlanych i terendw

e [0 ROZPORZADZENIE MINISTRA PRACY I POLITYKI SOCJALNE] z dnia 26 wrzesnia 1997 r.
(z pdzniejszymi zmianami, ostatnia 28.sierpnia 2003) w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy

e ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 17 wrzeénia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych

e ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI z dnia 17 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

e ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI I PRACY z dnia 27. lipca 2004 r w sprawie szkolenia
w dziedzinie bezpieczenstwa i higieny pracy

e ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

e ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 27 sierpnia 2002 roku w sprawie
szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego
zakresu rodzaju robdt budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi;

e USTAWA z 16. kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych

e ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 11 sierpnia 2004 r w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym

e ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 14 maja 2004 r w sprawie kontroli
wyrobow budowlanych wprowadzonych do obrotu
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o Ustawa z 29.stycznia 2004 r -Prawo Zamowierni publicznych (Dz. U. Nr 19, poz 177)
e ROZPORZADZENIE KOMISII (WE) NR 2151/2003 z dnia 16. grudnia 2003 zmieniajace rozporz
(WE) 2195/2002 Parlamentu Europejskiego w sprawie Wspolnego Stownika Zamodwien (CPV)

Sporzadzit
mgr inz. Dariusz Koszela
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