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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Zadanie.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot,

nazywanej dalej ST, sa roboty instalacyjne w budynkach uzytecznosci publiczne;j

Zakres robét.

Zakres robot obejmuje wykonanie instalacji centralnego ogrzewania, instalacje

wentylacji mechanicznej oraz rozdzielni ciepta.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe.

Prace towarzyszace w ramach przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.
Roboty tymczasowe obejmuja wykonanie rusztowan w pomieszczeniach, w

ktérych odbywa sig praca na wysokosci.

Podstawa opracowania.

* Projekt budowlany.
* Obowiazujace przepisy 1 normy w zakresie objgtym niniejszym

opracowaniem.

Informacje o terenie budowy.

Organizacja robot

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa
terenu budowy oraz robot poza placem budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robdt wykonawca dostarczoy, zainstaluje 1 begdzie
obslugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
swiatla ostrzegawcze, sygnatly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien 1 w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i1 inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane
przez Inwestora.

Rozpoczgcie robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
poprzez umieszczenie, w miejscach 1 ilo§ciach okreslonych przez przedstawicieli

Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zgodna z obowiazujacymi
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przepisami. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Interesy oséb trzecich Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na

powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie
rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢é wykonane w
zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inspektora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora 1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Wymagania dotyczace ochrony S$rodowiska beda spelnione poprzez
zagospodarowanie odpadéw z prowadzonych robdt. Ztom metalowy, gruz oraz
pozostale odpady nalezy dostarczy¢ na przeznaczone do ich skladowania
miejsce.

Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zostaly okreslone w ,,Wytycznych do
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.

Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy 1 pobytu oséb wykonujacych
czynnos$ci zwiazane z budowa i1 nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy a
takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostgpem oséb nieupowaznionych.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy 1 Robot poza placem budowy nie podlega
odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktu.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca si¢

udostgpnienie pomieszczen zamknigtych lub konteneréw socjalnych w poblizu
miejsca wykonywanych robét, z dostgpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu nie dotycza przedmiotowej inwestycji.
Ogrodzenie wykonawca zapewni wydzielenie i zabezpieczenie terenu budowy.
Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni nie dotyczy planowanej inwestycji.
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Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca sig

udostgpnienie pomieszczen zamknigtych w poblizu miejsca wykonywanych
robot, z dostepem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inwestorowi
do zatwierdzenia uzgodniony z uzytkownikiem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie trwania
budowy.

W zaleznos$ci od potrzeb i postgpu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania Robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatla ostrzegawcze, sygnatly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane
przez Inwestora.

Ogrodzenie dla planowanej inwestycji przewidziane jest w ramach ogrodzenia

terenu budowy dla catego obiektu..

Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni nie dotyczy planowanej inwestycji.

Roboty montazowe instalacji centralnego ogrzewania.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czgsci sa roboty zwiazane z montazem instalacji
centralnego ogrzewania oraz instalacji ciepta technologicznego zasilajacego

nagrzewnice.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.
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Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz grzejnikow, rurociagdw oraz armatury. Zakres
robot obejmuje takze montaz instalacji ciepta technologicznego od

projektowanych rozdzielaczy do nagrzewnic central wentylacyjnych.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi
Wykonania 1 Odbioru Robdt. Zeszyt instalacje ogrzewcze", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacj¢ rozprowadzajaca wykona¢ =z rur stalowych cienko$ciennych,
zewngtrznie ocynkowanych, o polaczeniach zaprasowywanych. Polaczenia z
armatura gwintowane. Instalacje prowadzona w posadzce wykonaé¢ z rur z
polietylenu sieciowanego (PeX-c)z warstwa antydyfuzyjna, faczonego na zaciski,
potaczenia z armatura gwintowane. Przerobki instalacji w kotlowni wykona¢ z
rur stalowych czarnych ze szwem wg PN/H-74-200, taczonych przez spawanie.
Potaczenia z armatura kotnierzowe i gwintowane.
Parametry robocze armatury Tmaks=100°C, PN 6.

e grzejniki stalowe ptytowe z konwektorem, jedno, dwu i trzy plytowe o

wysokos$ciach 30, 40, 50, 60 1 90 cm,

® zawory powrotne ze spustem.

e zawory termostatyczne z nastawa wstepna, z glowica termostatyczna.

e zawory odcinajace kulowe ze srubunkami, PN10, Tmaks=100stC,

e zawory regulacyjne podpionowe, gwintowane,

e odpowietrzniki automatyczne Dn15, PN6, Tmaks=100stC,

e szafki grzejnikowe podtynkowe,

e zawory mieszajace z sitownikiem,

e termometry bimetaliczne,
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® manometry sprezynowe,
e izolacje z pianki polietylenowej o wspotczynniku lambda nie wigcej niz

0,040 przy 40stC.

Sposob prowadzenia robot.

Rurociagi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodéw oraz ustaleniu wysoko$ci mocowania uchwytéw zapewniajacej
opisane ponizej spadki. Rurociagi laczy¢ za pomoca systemowych ksztattek
zaprasowywanych za pomoca zaciskarki producenta systemu. Gatazki prowadzi¢
ze spadkiem 2,0 % zgodnie w kierunku odwodnienia.

Ewentualne przewody w bruzdach izolowa¢ pianka PE o grubosci 2,0 cm.
Przejscia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych z rur
stalowych, wigkszych o 2 $rednice od rurociagéw, wystajacych min. 5 mm poza
obrys $ciany lub sufitu. W miejscu przejécia przez strop lub $ciang nie powinno
by¢ zadnego polaczenia rur. Armatur¢ gwintowana taczy¢é na Srubunki. Rury
stalowe mocowa¢ do przegrod budowlanych typowymi uchwytami bez
przektadki gumowej, maksymalny rozstaw pionowy podpor wynosi 2,5 m. Rury

miedziane mocowac¢ do przegréd budowlanych za pomoca uchwytéow stalowych

z przektadka gumowa.
Maksymalny rozstaw poziomy podpor (w metrach) dla rur stalowych czarnych:
Materiat Srednica nominalna rury Przewo6d montowany
pionowo* inaczej
m m
1 2 3 4
stal weglowa DN 10doDN20 2,0 1,5
zwykta DN25 2,9 2,2
ocynkowana; stal DN32 3,4 2,6
odporna na DN40 3.9 3,0
korozjg; DN50 4,6 3,5
DN65 4,9 3,8
DNS8O0 5,2 4,0
DN 100 5,9 4,5

* - Lecz nic mniej niz jedna podpora na kazda kondygnacje

Maksymalny rozstaw poziomy podpor (w metrach) dla rur cienko$ciennych:

Srednica rury [mm]| Odleglto$é mocowan [m]
15x1,2 1,25
18x 1,2 1,5
22x 1,5 2,00
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28x 1,5 2,25
35x 1,5 2,75
42x 1,5 3,00
54x 1,5 3,50

76,1x2,0 4,25

Odlegtosci przewodoéw z otulina lub bez od $ciany powinny wynosi¢:

dla rur do fi 25 - 3,0 cm,

dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,

dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,

dla rur powyzej fi 100 - 10,0 cm.

Grzejniki mocowa¢ do przegréd typowymi uchwytami, kazdy grzejnik
wyposazy¢ w odpowietrznik reczny w korku. Wysoko§¢ montazu grzejnikow co
najmniej 10 cm od podlogi. Nalezy zwraca¢ uwage na poziomy montaz
grzejnikow oraz mozliwos¢ dostepu do zaworu odpowietrzajacego ok. 5,0 cm.
Na galazkach zasilajacych montowa¢ zawory termostatyczne z glowicami, na
galazkach powrotnych montowa¢ zawory grzejnikowe ,,powrotne”. Zawory
termostatyczne montowa¢ z glowica ustawiong poziomo, zawory powrotne z
mozliwo$cia spustu montowac kré¢cem spustowym w pozycji poziome;.
Uszczelnienia gwintéw za pomoca tasmy teflonowej lub pasty i konopi.

Glowice termostatyczne montowac po 72 h ruchu probnego.

Zawory kulowe laczy¢ na srubunki.

Po wykonaniu instalacji z rur stalowych oraz jej calkowitym odpowietrzeniu
nalezy przeprowadzi¢ 20 min. probe szczelnosci na zimno, pod ci$nieniem 2.0
bar wyzszym niz maksymalne ci$nienie pracy.

Po wykonaniu instalacji centralnego ogrzewania z rur z polietylenu
sieciowanego, nalezy ja doktadnie przeptuka¢, a nastgpnie przeprowadzié
pulsacyjna probg szczelno$ci na zimno pod ci$nieniem probnym, réwnym
ci$nieniu roboczemu powigkszonemu o 2,0 bar, lecz nie mniejszym niz 4bar.
Préba powinna sktada¢ si¢ z badania wstgpnego polegajacego na trzykrotnym
podnoszeniu cisnienia do warto$ci cisnienia prébnego w odstgpach 10
minutowych 1 obserwacji. Po czwartym podniesieniu ci$nienia i obserwacji
instalacji w czasie 30 min. ci$nienie nie powinno spas¢ o wigcej niz 0,6 bar.
Nastegpnie nalezy przeprowadzi¢ badanie glowne polegajace na podniesieniu
cisSnienia do warto$ci ci$nienia probnego i obserwacji instalacji. Po dwoch

godzinach ci$nienie nie powinno spas¢ o wigcej niz 0,2 bara.
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Nastepnie przeprowadzi¢ probe na goraco potaczona z ruchem probnym 72 h w
warunkach roboczych. Probe przeprowadzi¢ dla calej instalacji obiektu lub dla
modernizowanego jej fragmentu, po uprzednim odcigciu najblizszych zaworow.
Po zamontowaniu zawordéw termostatycznych nalezy przeprowadzi¢ plukanie
instalacji. Ptukanie prowadzi¢ pod ci$nieniem wody wodociagowej, do momentu
uzyskania na odplywie wody pozbawionej widocznych czg$ci statych 1 barwy.

W ramach prowadzonych robdt przewiduje si¢ montaz odpowietrznikow
automatycznych na poszczegdlnych pionach. Przed odpowietrznikami montowaé

zawory kulowe.

Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robot z niniejsza specyfikacja.

Sposéb wykonczenia poszczegolnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegoty technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

. Dlarur - mb,

« Dla armatury i grzejnikoéw - szt.

W ramach wykonywania robo6t nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow 1
posadzek powstatle podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny byé czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Strona 8/16



6.12.

6.13.

7.1.

7.2.

7.3.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza
specyfikacja.

Cena jednostki obmiarowej dla rurociagow (1mb) obejmuje: transport i
roztadunek materialu, urzadzen, trasowanie przewodow, wykonanie przejs$¢
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, montaz rurociagow,
montaz uchwytow, wykonanie podej$¢ do urzadzen i armatury, wykonanie prob
szczelnos$ci, wykonanie izolacji, wykonanie dokumentacji powykonawcze;j.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje: transport i

roztadunek materiatu, montaz urzadzen, wykonanie préb szczelnosci.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czg$ciowym podlegaja roboty zanikajace — montaz przewodow w
bruzdach). Do odbioréw nalezy przedlozyé aprobaty, atesty, protokoty
szczelno$ci, dokumentacje powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robot zanikajacych (przewoddéw prowadzonych w bruzdach).

Roboty montazowe rozdzielni ciepta.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sa roboty zwiazane z montazem instalacji

technologicznej rozdzielni ciepta.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz urzadzen technologicznych.
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Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
i okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi

Wykonania 1 Odbioru Robot. Tom II - Instalacje Sanitarne ", a takze

dokumentami przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Wykonanie materialowe okre$la projekt wykonawczy.
Parametry robocze armatury Tmaks=100°C, PN 6.
Izolacje z pianki polietylenowej o wspotczynniku lambda nie wigcej niz 0,040

przy 40stC

Sposob prowadzenia robét.

Urzadzenia:

Pompy, podgrzewacze, zawory bezpieczenstwa, naczynia wzbiorcze montowac
scisle wg zasad podanych w dostarczanych wraz z urzadzeniem instrukcjach
obstugi.

Armatura:

Armaturge nalezy montowaé osiowo w stosunku do rurociagu, w sposob
umozliwiajacy jej obstuge, tj, peten obrét dzwigni zawordw, wyjecie wkladu
filtra, odkrecenie zaworéw kontrolnych zaworu antyskazeniowego oraz
podobnych zalecen okreslonych w instrukcjach montazu poszczeg6lnych
elementow. Uszczelki nalezy montowaé centralnie w stosunku do kohierzy 1
srubunkow. Sruby na kotnierzach skreca¢ naprzemiennie.

Armatur¢ kotnierzowa nalezy podeprzec.

Izolacje:

Izolacje przewodow wykona¢ z prefabrykowanych otulin z pianki polietylenowej
o $rednicy dostosowanej do $rednicy zewngtrznej rurociagu. Grubos$ci izolacji
wg projektu budowlanego. Izolacje wykonywa¢ z odcinkoéw prostych, odcinki

faczy¢ na Scisk. W przypadku przecinania laczenia sklei¢ folia samoprzylepna

Strona 10/16



7.8.

7.9.

7.10.

7.11.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
dostarczang przez producenta izolacji lub taczy¢ za pomoca spinek. Izolacje
kolan wykona¢ z prefabrykowanych ksztattek lub poprzez docigcie otuliny.
Izolacje kolan poprzez docigcie otuliny wykona¢ z jednego odcinka
ukosowanego pod katem 45st. Izolacja nie moze mie¢ ubytkéw na laczeniach.
Izolacje mocowa¢ napisem widocznym od strony posadzki.

Po zatozeniu izolacji szew na otulinie sklei¢ tasma samoprzylepna dostarczang

przez producenta otulin lub taczy¢ klipsami.

Kontrola jakos$ci robét.

Kontrola jako$ci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgodnoSci
prowadzonych robdt z niniejsza specyfikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegbly technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

- Dlarur - mb,

« Dla armatury i grzejnikow - szt.

W ramach rob6t montazowych nalezy przewidzie¢ wykonanie bruzd pod gatazki
oraz dodatkowych bruzd umozliwiajacych zespawanie odcinkéw piondéw z
gafazkami.

W ramach wykonywania robot nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow 1
posadzek powstale podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwo$cia
korzystania z maszyn 1 sprzetu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatdbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
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7.12.

7.13.

8.1.

8.2.

8.3.

8.4.

8.5.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objgtego niniejsza

specyfikacja.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czg$ciowym podlegaja roboty zanikajace — montaz przewodow w
bruzdach). Do odbioréw nalezy przedlozy¢ aprobaty, atesty, protokodty
szczelnosci, dokumentacje powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robot zanikajacych (przewodéw prowadzonych w bruzdach).

Wentylacja mechaniczna

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czesci sa roboty zwigzane z wykonaniem instalacji

wentylacji mechaniczne;.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji rob6ét wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje wykonanie kanatow wentylacyjnych, montaz central

wentylacyjnych, wentylatorow wywiewnych, osprz¢tu wentylacyjnego.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami

1 przepisami przytoczonymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.
Ogdlne wymagania dotyczace roboét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.
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8.6.

8.7.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Wykonanie materiatowe

Kanaly okragle wykona¢ z rur stalowych ocynkowanych zwijanych taczonych na
kielichy z uszczelka gumowa.
Kanaty prostokatne wykona¢ z blachy ocynkowanej o grubosci wg PN-B-
03434:1999 o polaczeniach na kolnierze lub wsuwki zaleznie od dostgpu 1
mozliwos$ci technicznych.
Kanaly wykona¢ w klasie szczelnosci A wg PN-B-76001:1996, w klasie
wykonania N wg PN-B-76001:1996.
Uzbrojenie przewodow:

e czerpnie $cienne

e centrale wentylacyjne nawiewne z nagrzewnicami wodnymi,

e wentylatory wywiewne dachowe,

e wentylatory kanatowe,

e wentylatory wywiewne nakratkowe,

e tlumiki dzwigku kanatowe, okragte 1 prostokatne,

e tlumiki dzwigku do montazu na podstawach dachowych,

e zawory nawiewne,

® zawory wywiewne,

e kratki nawiewne z przepustnica

e kratki wywiewne z przepustnica,

e wyrzutnie dachowe, pionowe,

e podstawy dachowe okragle,

e okapy kuchenne centralne , z przepustnicami, z kro¢cem odptywu

kondensatu,

Osprzet dodatkowy:

e regulatory pracy central wentylacyjnych,

e regulatory pracy wentylatorow,

e clementy montazowe do wentylatorow,

e czujniki temperatury kanatowe,

e izolacje z welny mineralnej w plaszczu z blachy ocynkowanej,

Sposob prowadzenia robét.

Instalacja wentylacyjna;

Na wstepie zamontowaé centrale nawiewne oraz wentylatory dachowe,

wyrzutnie dachowe, wentylatory kanatowe. Po zamontowaniu urzadzen nalezy

Strona 13/16



8.8.

8.9.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
wytrasowa¢ kanaty wentylacyjne, zamontowac czerpnie $cienne, a nastepnie
mozna przystapi¢ do montazu kanatdow. Po zamontowaniu urzadzen nalezy
przystapi¢ do osadzenia kratek. Kanaty nalezy taczy¢ na ramki lub wsuwki,
zaleznie od mozliwosci technicznych wykonawcy oraz dostgpu.

Kanaly mocowac¢ do konstrukeji stropu uchwytami systemowymi np. Hilti.

Po zmontowaniu instalacji nalezy przeprowadzi¢ badanie szczelno$ci
modernizowanej czgéci instalacji, a nastgpnie wyregulowaé przeptywy za
pomoca przepustnic w zaworach wentylacyjnych. Regulacj¢ instalacji nalezy
potwierdzi¢ protokotem badan. Badaniu szczelno$ci nalezy réwniez poddac
istniejace kanaly murowane i ich potaczenie z kanatami stalowymi.

Izolacje:

Dla kanaléw prostokatnych stosowac izolacje z welny mineralnej w plaszczu z
blachy ocynkowanej. Nalezy zwroci¢ uwage na szczelno$¢ potaczen. Kotnierze
1 taczniki izolowa¢ plytami o grubosci jak kanaty.

Przewody izolowa¢ na odcinkach od czerpni oraz dostarczajacych ogrzane
powietrze do pomieszczen oraz prowadzonych przez przestrzenie
nieogrzewane.

Sposéb wykonczenia poszczegdlnych elementdw, tolerancje wymiarowe oraz
szczegoty technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»,Dokumenty odniesienia”.

Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych robdt z niniejsza specyfikacja.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

- dla kanalow -m2,
- dla urzadzen - szt.
+ dla osprzgtu - szt.
 dlaizolacji -m2.

W ramach wykonywania robdt nalezy uja¢ naprawy uszkodzen §cian, stropow i
posadzek powstale podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.
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8.11.

8.12.

8.13.
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W ramach wykonywania robot nalezy uja¢ wykonanie obudéw kanatow

prowadzonych przez pomieszczenia produkcyjne

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzg¢tu gwarantujacych wlasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny byé czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza

specyfikacja.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom podlegaja wymiary kanatow, ich wyglad, ocena wymiardw,
sztywno$¢, poprawnos¢ wykonania 1 rozmieszczenia zamocowan oraz
szczelno§¢. Do odbioru nalezy przedlozy¢ projekt z naniesionymi zmianami,

protokoét badan szczelno$ci 1 wydatku oraz certyfikaty materiatowe.

Dokumenty odniesienia.

Dz.U.nr 7522002 r. Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiada¢ budynki i

ich usytuowanie

PN-B-01411 Wentylacja i klimatyzacja. Terminologia.

PN/B-10440 Wentylacja mechaniczna. Urzadzenia wentylacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze.

PN/B-03410 Wentylacja. Wymiary poprzeczne przewodow
wentylacyjnych.

PN-B-03434 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe

wymagania i badania.
PN-B-76001 Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Szczelno$¢.

Wymagania i badania.
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PN-B-76002

PN-ISO 5221

PN-B-10736

PN-92/B-10735

PN/B-10700.00

PN/B-10700.01

PN/B-10700.02

PN/B-10420

PN-EN 12056-1:2002

PN-EN 12056-2:2002

PN-EN 12056-3:2002

PN-EN 12056-4:2002

PN-EN 12056-5:2002

PN-EN 10208-1:2000

PN/B-10400
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Wentylacja. Potaczenia urzadzen, przewodow i ksztattek

wentylacyjnych blaszanych.
Rozprowadzenie i rozdzial powietrza. Metody pomiaru

przepltywu strumienia powietrza w przewodzie.
Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodow

wodociaggowych 1 kanalizacyjnych. Warunki techniczne

wykonania
Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania 1 badania

przy odbiorze
Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Wspdlne wymagania i

badania.
Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania 1 badania przy odbiorze. Instalacje

kanalizacyjne.
Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej

i cieplej z rur stalowych ocynkowanych.
Urzadzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania i

badania przy odbiorze.
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Czes$¢ 1: Postanowienia ogdlne i wymagania
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 2: Kanalizacja sanitarna. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 3: Przewody deszczowe. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Czgs¢ 4: Przepompownie $ciekow. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 5: Montaz i badania, instrukcje dziatania,

uzytkowania i eksploatacji
Rury stalowe przewodowe dla mediéow palnych. Rury o

klasie wymagan A
Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie

powszechnym. Wymagania i badania przy odbiorze.
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