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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STaswymagania dotycce wykonania i odbioru robot
obejmupcych wykonanie sieci wodagjowe] wraz z przetzeniami istnigjcych
przytaczy i rurochgOw rozdzielczychw miejscowdci Skarbimierzyce-Mierzyn wraz z
przehczeniami istnigjcych rurocigdw rozdzielczych oraz przgizeniami przyiczy w
miejscowdci Mierzyn, gm. Dobra, na dz. nr 12, 13/1, 13/2/31313/4, 13/5, 13/7, 13/17,
13/18, 13/19, 13/21, 13/22, 13/25, 13/27, 13/4348313/47, 14, 34 obb Skarbimierzyce,
dz. nr 135/13, 136, 137, 138, 143, 144, 145/3,4.4647/3, 363, 364/26, 364/29, 364/99, 682
obreb Mierzyn 1, dz. nr 272/8, 273/9, 276/171, 276/13Q@5/4, 305/7, 338/2, 890/1, 890/4
obreb Mierzyn 2 i dz. nr 204/2, 204/3, 204/4, 292/18 3337 obgb Mierzyn 3 gm. Dobra.

Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
ST stanowi jeden z dokumentéw przetargowych i lkaktowych przy zleceniu i
wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacp Techniczm

1.3.

1.4.

Zgodnie z Dokumentagj Projektova — opisy techniczne i rysunki, roboty sanitarne
obejmup:
« roboty ziemne:
- usunkcie darni i warstwy humusu z obszaru wykopow,
- wykopy — usunjcie warstwy gruntu do ezinej zgodnej z dokumentac]
techniczna,
- wykopy pod wymiag gruntu,
- zasyp z zagszczeniem,
- zasyp z zagszczeniem,
- odtworzenie zieleni,
- odwodnienie wykopow,
- przeciski pod drog
- przewierty sterowane wraz z komatartovs,
« roboty technologiczne:
« wykonanie podsypki pod rurcgi
« utozenie rurocigéw
« pofaczenie z istnigicymi wodocagami i przeaczenie istnigjcych przyhczy
« wykonanie studni wodomierzowej
« wykonanie komaor regulacji @hien
« wykonanie warstwy zabezpieczeg]
« ulozenie tdmy ostrzegawczej
« zasypanie wykopow
« rozbiorka i odbudowa chodnika
« wykonanie préby na énienie 1,0 MPa
+ ptukanie i dezynfekcja ruroggow
Okreslenia podstawowe
Okredlenia podstawowe w niniejszej Sh ggodne z obowizujacymi normami i ST
zawartymi w ST-0 ,Wymagania ogdlne”.

Uzyte w ST wymienione ponej okr&lenia naley rozumie& nas¢pujaco:

beton — tworzywo budowlane powstale przez stale appdénie za pomac spoiwa
rozdrobnionych materialtéw pochodzenia mineralnego

Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robdt oraz ich zgoditoz
Dokumentaci Projektova, Specyfikacg Techniczm, obowazujacymi normami i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Warunki ogolne stosowania materiatbw podano w SWartymi w ST-0 ,Wymagania
ogolne”.
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4.1.

Moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych i zagramjch, posiadage
aprobaty techniczne wydane przez odpowiednie lnsjgytBadawcze w tym dla sieci
wodochgowej posiadace atest Rsstwowego Zaktadu Higieny. Wykonawca uzyska
przed zastosowaniem wyrobu akcepidogyniera Budowy.

Do wykonania sieci wodoggowej naley stosowa nastpujace materiaty:

- rury  polietylenowe PE, PN10 PE100 SDR17 osrednicy
dexe=225x13,4 mm firmy np. Wavin Metalplast Buk—3#10,0 m
- rury polietylenowe PE TS PN10 frednicy dexe=225x20,5 mm firmy np.
Metalplast Buk - dt. 635 m
- rury  polietylenowe PE, PN10 PE100 SDR17 osrednicy
dexe=160x%9,5 mm firmy Metalplast Buk - di. 1155 m
- rury polietylenowe PE 100 SDR 11$cednicy dexe = 635,8 mm firmy np.
Wavin Metalplast Buk — dt. 35 m
- rury polietylenowe PE 100 SDR 11scednicy dexe = 4(<3,7 mm firmy np.
Wavin Metalplast Buk — dt. 25 m
- rury polietylenowe PE 100 SDR 11scednicy dexe = 33,0 mm firmy np.
Wavin Metalplast Buk — dt. 60 m
- rury zeliwne osrednicy@30 np. Wavin Metalplast Buk — 55 m
- rury stalowe agrednicy dz/g=298,5x8,0 mm — 432 m
- rury stalowe agrednicy dz/g=244,5x7,1 mm — 38 m
- rury stalowe agrednicy dz/g=127,5x4,5mm —5m
- Zasuwy odcinajce (dn=250, dn=200, dn=150, dn=100 i dn=80 mm)budawa
typ diugi F5 z oryginalp obudow teleskopow, zeliwo min. GGG40,
owalne, bezdtawikowe, rgkkouszczelniajce, epoksydowane,
kotnierzowe typu AVK z obudowziemry sztywry dt. 1,0 m i skrzynk
uliczna do zasuw (din) z pokryws typu ckzkiego. Skrzynki uliczne do
zasuw zabezpieczone przed osiadaniemyzkiami (piekcieniami)
zelbetowymi o wymiarach 480/180/100 mm (patrz dokntaeja).
Hydranty ppa. dn=80 mm zeliwa sferoidalnego z dwoma wgjami ¢7/5 mm,
nadziemne i podziemne.

SPRZET
Do wykonania robot sanitarnych przewidujee suzycie nastpujacego spretu
podstawowego:
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST w ST-0 ,Wymagania ogodlne”.
Wykonawca przyspujacy do wykonania wodoggju powinien wykaza sig mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

zurawi budowlanych samochodowych,

koparek przedsbiernych,

spycharek kotowych lubagienicowych,

sprztu do zagszczania gruntu,

instalacy do odwodnienia wykopow

wciagarek mechanicznych,

zgrzewarek do rur PE

maszyn do wykonywania przeciskéw i przewiertow

TRANSPORT
Transport zgodnie z warunkami ogolnymi ST-0. Do ay&nia robot oltych niniejsa
ST zastosowanie mgkonwencjonalndrodki transportu kotowego.
Rury przewodowe.
Rury w czasie transportu powinny spoczywencozlivie na catej diugéci i byc
zabezpieczone przed przesuwaniemd. $alezy unikaé gwattownego podnoszenia i
opuszczania lub uderzania rur i ksztaltek. Przevp@mvinien odbywé sig przy
temperaturze powietrza “%lo +30, przy czym powinna kiy zachowana szczegélna
ostraznos¢ przy temperaturach ujemnych.
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4.2.

4.3.

4.4,

Rury zeliwne winny by w sposOb skuteczny zabezpieczone przedzlimoscia
przesuwania gina skrzyni pojazdu.

Transport osprzetu.

Wiazy kanatowe, stopnie i skrzynki mpdy¢ transportowane dowolnymirodkami
transportu w sposob zabezpieczony przed przemiasissn i uszkodzeniem.

Wiazy typu cezkiego mog byé przewaone luzem, natomiast typu lekkiego oraz stopnie
i skrzynki naley uktad& na paletach iczy¢ tasma stalows.

Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymi srodkami transportu, w sposob
zabezpieczagy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawdgam.

Armatura.

Transport armatury winien odbywai¢ samochodem skrzyniowym o tadowop=1,5 T.
Elementy w trakcie transportu winny &y zabezpieczone przed wiavoscia
przemieszczania i uszkodzenia.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1

5.2.

5.3.

5.3.1.

5.3.2.

Wymagania ogolne.

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST-0 ,\Wyianaig ogoline”.

Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona wytyczenia ogewodu i trwale
oznaczy § w terenie za pomac kotkbw osiowych, kotkéw swiadkow i kotkow
krawedziowych. W przypadku niedostatecznejsdp reperéw statych, Wykonawca
wbuduje repery tymczasowe (zednymi sprawdzonymi przez oy geodezyjne), a
szkice sytuacyjne reperdw i ichetdne przekae Inzynierowi.

Przed przysipieniem do robo6t ziemnych nale wykona system odwodnienia,
zabezpieczagy wykop przed wodami opadowymi, powierzchniowymgruntowymi.
System odwodnienia nadg kontrolow& i konserwowa przez caty okres trwania robot.
Roboty ziemne.

Wykopy pod wodoecig naley wykonywat o $scianach pionowych z umocnieniegtenie
oraz mechanicznie zgodnie z normami BN-83/88364PR-68/B-06050.

Wykop pod wodocig naley rozpoca¢ od najniszego punktu i prowadziw gor w
kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Zapewni tazlmoms$é grawitacyjnego odptywu
wod z wykopu w czasie opadow oraz odwodnienia wgkopnawodnionych.
Wydobywarn ziemk z wykopu naley sktadow& wzdtuwz wykopu w odlegtéci ~1,0 m od
jego krawedzi, aby utworzy przefcie wzdhz wykopu. Z uwagi na poziom wod
gruntowych wykopy naley zabezpieczy wypraskami stalowymi lub szalunkami
ptytowymi.

Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasi@mywanego wykopu, krzyjace
sic lub biegace réwnolegle z wykopem, powinny &yzabezpieczone przed
uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone wdéspmapewniaicy ich eksploatagj
Dno wykopu powinno b¥ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokunofinta
projektowej, przy czym dno wykopu Wykonawca wykona poziomie wyszym od
rzednej projektowanej o 0,20 m. Zdje pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno
by¢ wykonane bezpwoednio przed ulzeniem przewoddw rurowych. Zdjie tej warstwy
Wykonawca wykona ecznie lub w sposob uzgodniony zzymierem. Tolerancja dla
rzednych dna wykopu i szeroka nie powinna przekracza 5 cm.

Odwodnienie wykopow.

Przy budowie sieci wodagjowej zachodzi koniecz&é odwodnienia wykopdw przy
pomocy instalacji igtofiltrowej. Rozliczenie wielko pompowania — wg potwierdzonych
wpiséw do Dziennika Budowy

Podtoze.

Rurochg nalery utozy¢ na podsypce z piasku grubegé@edniego bez frakcji pylastych o
grubdci ~10 cm. Dopuszczalne zmniejszenia géagboie powinno by wigksze od 10%.
Dopuszczalne odchylenie ednych od rzdnych przewidywanych w Dokumentaciji



5.3.8.

5.3.4.

5.3.5.

5.3.6.

5.3.7.

Projektowej nie powinno przekragzav zadnym jego punkcietl cm. Wymagania i
badania podtza zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10725.

Zasypka i zagszczanie gruntu.

Uzyte materiaty i sposéb zasypywania winiert kgodny z instrukej producenta rur i nie
powinien spowodowa uszkodzenia ufmnego rurocigu. Grubdé warstwy ochronnej
zasypu strefy niebezpiecznej ponad wierzch ruryipoavwynost co najmniej 0,3 m dla
rur z tworzyw sztucznych. Materialem zasypu webie strefy niebezpiecznej powinien
by¢ piasek grubo lubsrednioziarnisty. Materiat zasypu powinien ¢byag:szczony
ubijakiem po obu stronach przewodu zgodnie z mofN-B-10725, ze szczegdlnym
uwzgkdnieniem wykopu pod ztza, tak aby kanat nie ulegt zniszczeniu. Zasypygvan
wykopdw powyej warstwy ochronnej dokonuje gsigruntem rodzimym warstwami
0,1+0,25 m z jednoczesnym zggczaniem i ewentualrrozbiorky umocnié wykopow.
Stopier zag:szczenia gruntu winien wyn@sd,98 dla drog.

Roboty montazowe.

Po przygotowaniu wykopow, ich odwodnieniu i przymeaniu podiga mazna przysipic
do robot montzowych. Spadki i gibokasci winny by zgodne z Dokumentac]
projektowa.

Ogolne wytyczne uktadania rurocagdéw w gruncie.

Technologia budowy sieci wodagowej musi gwarantowautrzymanie trasy i spadkow
przewodow. Do budowy ruraggdw mana przysipic po czsciowym odbiorze
technicznym wykopu i podim na odcinku co najmniej 50 m. Przewody sieci
wodochgowej naley utozy¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-B-10725, wytycznymi
producenta rur oraz Warunkami technicznymi wykoaardbioru rurocigow z tworzyw
sztucznych. Materiatyayte do budowy powinny dyzgodne z DokumentacProjektova

i Specyfikacy Technicza. Odchytka osi przewodu od osi projektowanej niezeno
przekracza £5cm dla rur z tworzyw sztucznych. Spadek dna wykppwinien by
jednostajny, a odchytka spadku nie powinna przed&gae?2 cm. Dla wykonania zmian
kierunku przewodu z tworzyw sztucznych riglestosowa tuki, kolana, tréjniki, gdy kt
odchylenia przekracza wielkdi dopuszczalnej strzatki ugiia przewodu podanw
warunkach technicznych wytwoérni uzahéonej od temperatury otoczenia. Wykonawca
jest zobowiazany do uktadania rur z tworzyw sztucznych w terapeeze od +5 do +3C.
Armatura.

Armature odcinajca oraz wyposzenie punktéw poboru wody nale montowa zgodnie

z Dokumentagj Projektova

Proba szczelnéci.

Proly szczelnéci przewodow wodoagowych naley przeprowad@d zgodnie z
wymaganiami normy PN-B-10725.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST-0 ,Wyiaaig ogoline”.

Kontrola zwhzana z wykonywaniem sieci wodagowej powinna b§ przeprowadzana w
czasie wszystkich faz robdt zgodnie z wymaganiamimy PN-B-10725. Wyniki
przeprowadzonych baflaalery uzn& za dodatnie, jeeli wszystkie wymagania dla danej
fazy robot zostaty spetnione.zédi ktérakolwiek z wymaganormy nie zostata spetniona,
nalezy faze robdt uzna za niezgods z wymaganiami normy i po wykonaniu poprawek
przeprowadz badania ponownie.

Kontrola jakdci rob6t powinna obejmowanastpujace badania:

- zgodna¢ z Dokumentagj Projektova

- wykopow otwartych

- podiaza

- warstwy ochronnej zasypu i zasypu przewodu do paefai terenu

- uzytych materiatéw

- utozenia przewoddéw na podto

- odchylenia osi przewodu i jego spadku

- zmiany kierunkow przewodu i ich zabezpieczenia gpmeemieszczeniem



szczelné¢ catego przewodu
- sprawdzenie monta przewodow (zgrzewania doczotowego i za panelektrozhczek) i
armatury
- bada bakteriologicznych
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady i wymagania dotyege obmiaru robot podano w ST-0 Wymagania
ogolne
7.2. Roboty objete niniejsza ST obmierza s¢ w jednostkach miary podanych w
przedmiarze robot
7.3. Obmiar robét okresla faktyczny zakres wykonanych robét z Dokumentac
Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie Kontratowym.
7.4. llosé robot oblicza sk wg sporzadzonych z natury pomiaréw i ujmuje si w ksiedze
obmiaru.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty obgte niniejsz specyfikacy podlegag odbiorom:
a. odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b. odbiorowi czsciowemu,
Nalezy je przeprowadZizgodnie zasadami i wymaganiami podanymi w ST-0 \Ayamia
Ogolne.
9. PODSTAWA P:ATNO SCI
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrssi podano w ST-0 ,Wymagania ogolne”.
Cena jednostkowa obejmuje:
- zapewnienie niezjainych czynnikow produkcji,
- wykonanie robét zasadniczych,
uporzdkowanie terenu robot.
10 PRZEPISY ZWI AZANE

Normy

PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betomnaapraw.

PN-88/B-06250 Beton zwykly.

BN-73/6736-01 Beton zwykly. Metody batdeéSzybka ocena wytrzymaia na
sciskanie.

BN-78/6736-02 Beton zwykly. Beton towarowy.

BN-62/6738-05 Beton hydrotechniczny. Badania beton

BN-62/6738-06 Beton hydrotechniczny. Badania skila@lm betonu.

PN-63/B-06250 Roboty betonoweealbetowe. Wymagania techniczne.

PN-74/B-06261 Nieniszaze badania konstrukcji z betonu. Metoda

ultradzwickowa badania wytrzymadoi betonu na@ciskanie.

Opracowata:

mgr irz. Adela Jackowiak-Olszewska



