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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknig (ST) § wymagania
dotyczice wykonania i odbioru robot zgdanych z rozbiérk elementéw drog, ogrodie
I przepustow w ramach budowy drogi dojazdowej wzaadwodnieniem i @wietleniem na
dziatce nr 94/2 w miejscowoi Dobra.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowk&z Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych
i nalezy ja stosowa w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpuakKkil.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych
Z rozbiork:

— nawierzchnizwirowej

— nawierzchni z ptyt kamiennych
— kraweznikow betonowych,

— obrzezy betonowych,

— nawierzchni z kostki betonowej,
- $ciekdéw betonowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w STMB00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogdblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiodrki

Do wykonania robét zwzanych z rozbiork elementéw drég mi@ by wykorzystany
sprzt podany porej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
— samochody eizarowe,

— koparko-tadowarki
- mioty pneumatyczne
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— pity mechaniczne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-@00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég i ogroflzebejmuj usunéecie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgedai Dokumentagj Projektows, ST
lub wskazanych przez dgniera.

Roboty rozbiorkowe mima wykonywa mechanicznie lukecznie w sposéb okéony
w ST lub przez layniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wilasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wiasndgcia Wykonawcy, powinny
by¢ usunete z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dréogrodzé znajdujce se w
miejscach, gdzie zgodnie z dokumemniapyojektows beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnonalezry zapobiec gromadzeniugsi
w nich wody opadowe.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujes sikykonania wykopow drogowych nale
wypeni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzago terenu i zagcic
zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST D-02.03.01 ,Wykonanie nasypow”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbine
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbidrkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplgtiowykonanych roboét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeeiamentéw przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypeilni@jego ewentualne doty po usetyich elementach
nawierzchni, ogrodzei przepustéw powinno spehdiamdpowiednie wymagania oktene w
ST D-02.03.01 ,Wykonanie nasypow”.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows robo6t zwiazanych z rozbiork elementow drég i ogrodagest:
dla nawierzchniwirowej — m2 (metr kwadratowy),
dla kraweznikdw betonowych -m (metr),
dla obrzey betonowych - m (metr),
dla nawierzchni z kostki betonowej — m2 (metr kvedowy),
dlasciekdw betonowych - m (metr),

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0000,8Vymagania ogdlne”
pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycge podstawy ptatndci

Ogélne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania robot obejmuje:

Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw konstrukcji nawierzchni:

— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhikicelu ponownego jejzycia, z
utozeniem na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i elementéwscieku:

— odkopanie krawznikow, obrzey lub elementéw $cieku wraz z wyciem i
oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiérki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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