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Zadanie.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykadaan odbioru rob6t, nazywanej
dalej ST, g roboty instalacyjne w budynkackvaaty.
Zakres robot.

Zakres rob6t obejmuje wykonanie wegtrenych instalacji centralnego ogrzewania oraz
ciepta technologicznego, wodagowych, kanalizacyjnych, wentylacji mechanicznej,
gazowej oraz kotlowni gazowe;j.

Prace towarzysz gce i roboty tymczasowe.

Prace towarzysre w ramach przedmiotowej inwestycji nie vegysaija.
Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji obejgnuonta: rusztowa podczas prac
na wysokeci.

Podstawa opracowania.
* Projekt budowlany.

* Obowizujgce przepisy i normy w zakresie etyym niniejszym opracowaniem.

Informacje o terenie budowy.

Organizacjaobdét

Wykonawca jest zobowrzany do zapewnienia i utrzymania bezpiettaa terenu budowy
oraz robot poza placem budowy w okresie trwania realizamjittaktu & do zakdiczenia i
odbioru kaicowego robot.

W czasie wykonywania rob6t wykonawca dostarczy, zaingalubedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnaly itp., zapewnigg w ten sposob bezpiedmiwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapér

i znakéw, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczestwa.
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Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczaje keda akceptowane przez
Inwestora.

Rozpoczcie robdt Wykonawca obwéei publicznie przed ich rozpogziem poprzez
umieszczenie, w miejscach i dciach okrélonych przez przedstawicieli Inwestora, tablic
informacyjnych, ktorych tr& bedzie zgodna z obowkujacymi przepisami. Tablice
informacyjne lgdg utrzymywane przez Wykonawcw dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

InteresyosébtrzecichWykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i

za urzdzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz
bedacych wiacicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajicego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewnieitae oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji adzmeh w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwczasovy dla
wszelkiego rodzaju Rob6t, kiore mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzer podziemnych na Terenie Budowy i powiad@nmnspektora i wladze lokalne o
zamiarze rozpogzia Robdét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych ingjiala
Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora i zaintenes® wladze orazdazie z
nimi wspotpracowat dostarczag wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca kdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i adzeh podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamae&sjo.

Wymagania dotyczice ochrony srodowiska beda spetnione poprzez zagospodarowanie

odpaddéw z prowadzonych robot. Zlom metalowy, gruz oraz pta#e odpady naky
dostarczy na przeznaczone do ich sktadowania miejsce.

Warunki bezpieczéstwa i higieny pracy zostaly okrélone w ,Wytycznych do planu

bezpieczastwa i ochrony zdrowia”.

Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy i pobytu os§komupacych czynnéci
zwigzane z budow i nienaruszalng& ich mienia stizacego do pracy a tale zabezpieczy
Teren Budowy przed dogtem osob nieupowaionych. Koszt zabezpieczenia Terenu
Budowy i Rob6t poza placem budowy nie podlegacbdej zaptacie i przyjmuije gj ze jest

wigczony w cen kontraktu.

Zapleczedla potrzebwykonawcynalezy uzgodné z Inwestorem. Zaleca gudostpnienie
pomieszczé zamknitych lub konteneréw socjalnych w pofli miejsca wykonywanych
robét, z dostpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunkidotyczice organizacjiruchunie dotycz przedmiotowej inwestycii.

Ogrodzenievykonawca zapewni wydzielenie i zabezpieczenienetbudowy.

Zabezpieczeniehodnikéwi jezdni nie dotyczy planowanej inwestycji.

Zapleczedla potrzebwykonawcynalezy uzgodnt z Inwestorem. Zaleca gudostpnienie

pomieszcze zamknitych w poblizu miejsca wykonywanych rob6t, z dgpem do toalet,

umywalni i szatni.
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Warunkidotyczice organizacjiruchu

Przed przysipieniem do Rob6t Wykonawca przedstawi Inwestorowi

do zatwierdzenia uzgodniony zzytkownikiem drogi i organem zaggzapcym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robdatknesie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i pospu Robot projekt organizacji ruchu powinien dy
aktualizowany przez Wykonawaa biegco.

W czasie wykonywania Robo6t Wykonawca dostarczy, zaingtalubedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze,
sygnaly itp., zapewnia¢ w ten sposob bezpiedetwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgoiown dzien i w nocy tych zapoér

i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze wddw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczaje keda akceptowane przez

Inwestora.

Roboty demonta zowe.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej efci s roboty zwgzane z demontam istniejcych instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumenttgmgmwvy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeduoie ST.

Zakres robo6t obj etych ST.

Zakres robét obejmuje demontaolaciji, rurocagdw oraz armatury.

Okre $lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjizgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Teichnymi Wykonania i

Odbioru Rob6t. Tom Il - Instalacje Sanitarne ".

Ogo6Ine wymagania dotycz gce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnitokkumentagy projektows,

specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23U&8wy Prawo

Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Nie dotyczy.

SposG6b prowadzenia robot.

Instalacja centralnego ogrzewania oraz instalaghartologiczna
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Przed przysipieniem do demonta rurochgdw naley rozigczy¢ pofgczenia kotnierzowe i
gwintowane armatury i ugdzen. Urzadzenia naley demontowa w calcsci. W przypadku
wigkszych uradzen nalezy po demontau poch¢é je palnikami. Kadorazowe cicie
urzadzenia musi b§ uzgodnione z gzytkownikiem. Grzejniki nalgy demontowdé po
uprzednim rozkgceniu srubunkéw przy zaworach termostatycznych. Po zdemontawani
grzejnikdw naley wykué¢ zesciany uchwyty.

Przy pracach naky zachowé szczegoéln uwag; by nie uszkod4i instalacji w gsiednich

pomieszczeniach.

6.8. Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadhprowadzonych robot z
niniejsz specyfikag.

Sposbéb wykaczenia poszczegodlnych elementéw, tolerancje wymiarovee szczegolty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

6.9. Obmiar robét.

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.

Jednostl obmiarowy jest:

- Dlarur - mb,

« Dla armatury, przyboréw, ugdzeh - szt.,

Demonta rur obejmuje réwnig usungcie uchwytow, demonta urzadzer i armatury
obejmuje usunicie uchwytéw, wspornikdw oraz pozostatych mocawa

W ramach rob6t demontawych naley przewidzi€ naprawy uszkodzescian, stropOw i

posadzek powstate podczas rob6t demantgch.

6.10. Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykaza sie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spytu gwarantujcych wigciwa tj. spetniajca wymagania ST
jakos¢ robot.

6.11.  Srodki transportu.

Do przewozu materialtbw powinien bystosowany transport samochodowgrodki
transportu powinny zabezpiedzaatadowane wyroby przed wypadoiem i pyleniem.
Dopuszcza si usuwanie zdemontowanych materiatdw do kontenerow zieonych na

czas wykonywania robot.

6.12. Podstawa ptatno $ci.

Podstaw ptatndgci jest wykonanie zakresu robot efgigo niniejsz specyfikacj.
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Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko Acowym.

Odbiorom czsciowym podlega demontairzadzen i armatury zgodnie z dokumentacj

Roboty monta zowe instalacji centralnego ogrzewania i ciepta

technologicznego.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej egci s3 roboty zwhzane z monteem instalacji centralnego

ogrzewania.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumenttgmgmwvy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeduoie ST.

Zakres robo6t obj etych ST.

Zakres rob6t obejmuje montgrzejnikdw, rurocigdw oraz armatury.

Okre $lenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjh zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami TechniczhywWykonania i
Odbioru Robét. Instalacje centralnego ogrzewania", agalokumentami przywotanymi w

punkcie ,Dokumenty odniesienia”.

Ogo6Ine wymagania dotycz gce robdt:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnitkumentacj projektow,

specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23lW&awy Prawo

Budowlane.

Wykonanie materialowe.

Instalacg rozprowadzajca prowadzog po przegrodach budowlanych wyka@na rur ze

stali weglowej zewrtrznie cynkowanych. Pegzenia rur systemowe na zaciski. fdenia

z armatug kotnierzowe i gwintowane.

Pode§cia do grzejnikéw prowadzone w warstwie izolacji posadakizabruzdackciennych

wykonane kda z rur wielowarstwowych PE-RT/AL/PE-HD PN1@dzonych z ksztattkami
na zaciski.

Parametry robocze armatury Tmaks=1T0(PN 10.

grzejniki stalowe ptytowe z konwektorem, jedno, dwu i traytpwe o wysokdciach 30,

40, 50, 60 i 90 cm, w pomieszczeniach sanitarnygatatkowo cynkowane

zawory powrotne ze spustem,

wktadki zaworowe ktowe,

Strona 9/37




7.7.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

rozdzielacze,

zawory termostatyczne z nastawsiepng, z glowi termostatyczap

zawory odcinajce kulowe zérubunkami, PN10, Tmaks=100stC,

zawory regulacyjne,

pompy obiegowe,

szafki grzejnikowe podtynkowe,

zawory mieszage z sitownikiem,

termometry bimetaliczne,

manometry sgzynowe,

odpowietrzniki automatyczne Dn15, PN6, Tmaks=100stC

izolacje z pianki poliuretanowej o wspoétczynniku lambda wiiecej niz 0,040 przy 40stC,
w izolacji PVC.

izolacje z pianki polietylenowej o wspoéitczynnilanibda nie wicej niz 0,040 przy 40stC.
35% wodny roztwor glikolu propylenowego (temperatirzepngcia ~ -19 °C )

Sposa6b prowadzenia robot.

Rurochgi nalezy montowa po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras przewodow
oraz ustaleniu wysoléoi mocowania uchwytow zapewnigiej opisane pouej spadki.
Rurochgi taczy¢ za pomog systemowych ksztaltek zaprasowywanych za pgmoc
zaciskarki producenta systemu. &z prowadzt ze spadkiem 2,0 % zgodnie w kierunku
odwodnienia.

Przegcia rur przez przegrody budowlane wykéna tulejach ochronnych z rur stalowych,
wigkszych o Zrednice od rurogigow, wystagcych min. 5 mm poza obrygiany lub sufitu.

W miejscu przejcia przez strop lubiciare nie powinno by zadnego paiczenia rur.
Armatur gwintowary taczy¢ na srubunki. Rury stalowe mocowa do przegrod
budowlanych typowymi uchwytami z przekitaggumowg, maksymalny rozstaw pionowy
podpdr wynosi 2,5 m.

Maksymalny rozstaw poziomy podpo6r (w metrach) diastalowych czarnych:

Materiat Srednica nominalna rury Przewdd montowany
pionowo* inaczej
m m
1 2 3 4
stal weglowa DN 10doDN20 2,0 1,5
zwykla DN25 2,9 2,2
ocynkowana; stal DN32 3,4 2,6
odporna na DN40 3,9 3,0
korozg; DN50 4.6 3,5
DN65 4.9 3,8
DN80 52 4,0
DN 100 59 45
* - Lecz nic mniej ni jedna podpora na kdg kondygnagj
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Maksymalny rozstaw poziomy podpor (w metrach) diacienk@ciennych:

Srednica rury [mm] Odlegkg mocowa [m]
15x1,2 1,25
18x1,2 1,5
22x1,5 2,00
28x 1,5 2,25
35x1,5 2,75
42x1,5 3,00
54x1,5 3,50
76,1x2,0 4,25

Odlegtaci przewodéw z otulig lub bez odciany powinny wynosi

dla rur do fi 25 — 3,0 cm,

dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,

dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,

dla rur powyej fi 100 - 10,0 cm.

Grzejniki mocowé do przegrod typowymi uchwytami, kdy grzejnik wyposay¢ w
odpowietrznik gczny w korku. Wysoké¢ montau grzejnikbw co najmniej 7,0 cm od
podiogi, nie mniej ni zaleca producent. Nalg zwrac& uwag na poziomy monta
grzejnikdw oraz maiwos¢ dostpu do zaworu odpowietrzgiego ok. 5,0 cm.

Na gahzkach zasilajcych montowa zawory termostatyczne z gtowicami, na ggdach
powrotnych montowazawory grzejnikowe ,powrotne”. Zawory termostatyczne nooved
z glowicg ustawiora poziomo, zawory powrotne z mlwosciag spustu montowakréécem
spustowym w pozycji poziomej.

Uszczelnienia gwintéw za pomptasmy teflonowej lub pasty i konopi.

Glowice termostatyczne montodpo 72 h ruchu prébnego.

Zawory kulowe §czy¢ nasrubunki.

Préby i badania
Przewody z rur stalowych

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietraemialezy przeprowadz 20 min.
proke szczelnéci na zimno, pod éhieniem wy:szym od cénienia roboczego o min 2 bary,
nie mniejszym mi 5,0 bar. Badanie natg przeprowadzZi manometrem tarczowym o
minimalnejsrednicy tarczy 150 mm, zakresie pomiarowynekgizym o 50 % od éhienia
prébnego i dzialce elementarnej 0,1 bara dkmieinia 10,0 bar oraz 0,2 bar dlaswien
powyzej.

Przewody z tworzyw sztucznych

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietragnnalery przeprowadz
pulsacyjm probke szczelnéci na zimno pod d&nieniem préobnym, réwnym gnieniu
roboczemu powikszonemu o 2,0 bar, lecz nie mniejszyna dbar. Préba powinna sktaéla
sie  z badania wspnego polegarego na trzykrotnym podnoszeniltienia do wartéci

cisnienia prébnego w odgbach 10 minutowych i obserwacji. Po czwartym podniesieniu
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cisnienia i obserwacji instalacji w czasie 30 minsrdenie nie powinno spgé o wiecej niz
0,6 bar. Nasppnie naley przeprowadz badanie gléwne poleggje na podniesieniu
cisnienia do wartéci cisnienia prébnego i obserwacji instalacji. Po dwoch godinac
cisnienie nie powinno spEé o wigcej niz 0,2 bara. Po przeprowadzeniu proby na zimno
nalezy przeprowad# ruch prébny 72 godzinny w warunkach roboczych.

Proky przeprowadd dla catej instalacji obiektu lub dla jej fragmentu, po upmzin
odcieciu najblizszych zaworow.

Po wykonaniu instalacji naty przeprowadzi jej ptukanie. Piukanie prowadzipod
cisnieniem wody wodoeigowej, do momentu uzyskania na odptywie wody pozbawione;j
widocznych cgsci statych i barwy.

Izolacje

Izolacje przewodow wykoriaz prefabrykowanych otulin z pianki PE i PU @ednicy
dostosowanej dosrednicy zewstrznej rurocigu. Grubdci izolacji wg projektu
budowlanego. Izolacje wykonywaz odcinkdéw prostych, odcinkigtzy¢ na scisk. W
przypadku przecinaniaa¢zenia sklei folia samoprzyleps dostarczas przez producenta
izolacji lub faczy¢ za pomoe spinek. 1zolagj kolan wykona z prefabrykowanych ksztattek
lub poprzez doeicie otuliny. 1zolacg kolan poprzez doetie otuliny wykona z jednego
odcinka ukosowanego poditem 45st. 1zolacja nie ni® mig ubytkdw na 4czeniach.
Izolacje mocowé napisem widocznym od strony posadzki.

Po zalageniu izolacji szew na otulinie skieitasmg samoprzyleps dostarczasm przez

producenta otulin lubg€zy¢ klipsami.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadnprowadzonych robét z
niniejsz specyfikag.

Sposbéb wykaczenia poszczegdlnych elementdw, tolerancje wymiarovee azczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.

Jednostl obmiarowy jest:

« Dlarur - mb,

« Dla armatury i grzejnikow - szt.

W ramach wykonywania robot naie uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i posadzek

powstate podczas prac momavych, w tym obrobki przé instalacyjnych.
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Sprzet.

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot winien wykaza sie maozliwoscig
korzystania z maszyn i spitu gwarantujcych wigciwa tj. spelniajca wymagania ST

jakos¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materialtdw powinien bystosowany transport samochodowgrodki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.
Przestrzenie fadunkowe powinny dgzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych

ostrych elementéw.

Podstawa pfatno $ci.

Podstaw ptatndgci jest wykonanie zakresu robot efgjgo niniejsz specyfikacy.

Cena jednostki obmiarowej dla ruregdw (1mb) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, gdzen, trasowanie przewodow, wykonanie prggprzez
przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, niontociggdw, monta uchwytow,
wykonanie poddi do urzadzen i armatury, wykonanie préb szczebkw, wykonanie
izolacji, wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.)mobg:

transport i roztadunek materiatlu, mantazadzer, wykonanie prob szczelda.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  Acowym.

Odbiorom czs$ciowym podlegaj roboty zanikajce — monta przewoddéw w bruzdach). Do
odbioréw naley przediay¢ aprobaty, atesty, protokdlty szczebog dokumentag
powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty odbioru robot kajcych

(przewodow prowadzonych w bruzdach).
Roboty monta zowe instalacji wody cieptej, zimnej i cyrkulaciji.
Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej e&ci s3 roboty zwizane z monteem instalaciji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumenttamgmwvy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeduoie ST.

Zakres robot obj etych ST.

Zakres robét obejmuje moritarzybordw, rurocigéw oraz armatury.
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Okre $lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjh zgodne z odpowiednimi normami i
okreileniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami TechniczhywiWykonania i
Odbioru Robét. Zeszyt instalacje wodggowe", a take dokumentami przywotanymi w

punkcie ,Dokumenty odniesienia”.

Ogo6Ine wymagania dotycz gce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnikumentag projektow,

specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23U2&wy Prawo

Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacg hydrantovg oraz poziomy zasilage wykona z rur ze stali nierdzewnegézonych

poprzez zaprasowywanie ggky przy pomocy zaciskarek. Poéigp do przyboréw

prowadzone w warstwie izolacji posadzki oraz bruzdéciennych wykonane dulg z rur

wielowarstwowych PE-RT/AI/PE-HD PN2@dzonych z ksztattkami na zaciski.

Stosowane baterie i armatura:

« baterie stajce umywalkowe z pokttem z ruchom wylewks, z mieszaczem z
ograniczeniem temperatury 43 stC,

« baterie stojce zlewozmywakowe z pokttem z ruchom wylewks, z mieszaczem z
ograniczeniem temperatury 43 stC,

» bateriescienne z pokjttem z glowig natrysku, z mieszaczem z ograniczeniem 38 stC,

* baterie umywalkowe stgge mieszaczowe z ruchgmvylewka,

o baterie zlewozmywakowe mieszaczowe gtej

» baterie natryskowgcienne, z mieszaczem, z glowiceramiczg

e zawory ze zjczkg do weza,

« zawory lkgtowe z wezem w oplocie,

» hydranty p.pa @25 mm o wydajnéci 1,0 dni/s, z szafg hydrantova wnekows i
wezem tlocznym péisztywnym 30 m, érednicy 25 mm, zaworem hydrantowym,
pradownica wg PN-EN 671-1.

e zestaw podnoszeniasnienia P = 4,2 bar; Q = 15,7 m3/h

e zawory priorytetu

e Zawory pierwszastwa

e zawory mieszagce

o zawory kulowe gwintowane odcirgge zesrubunkami,

e zawory zwrotne gwintowane,

» filtry siatkowe kotnierzowe,

e termometry i manometry,

e zawor elektromagnetyczny (zawor pierwsztsva przeptywu),
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» zawory regulacyjne do instalacji cyrkulacji, o zakresigulacji temperatury do 60 stC,
z funkcp dezynfekciji,

e zawor antyskzeniowy typu EA,

« zawory kotnierzowe odcingie,

» izolacje z pianki poliuretanowej w ptaszczu z folii PVC, opidczynniku lambda nie
wiecej niz 0,040 przy 40stC.

» izolacje z pianki polietylenowej w ptaszczu z folii PVC, o pddczynniku lambda nie
wiecej niz 0,040 przy 40stC.

SposG6b prowadzenia robot.

Rurochgi:

Rurochgi nalezy montowa po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras przewodow
oraz ustaleniu wysoléoi mocowania uchwytow zapewniggj opisane pouej spadki.
Rurochgi prowadzé ze spadkiem 0,3 % w kierunku pragka lub baterii, w sposob
umazliwiajacy catkowite oprénienie instalacji.

Przegcia rur przez przegrody budowlane wykéna tulejach ochronnych z rur stalowych,
wigkszych o 2 cm odrednicy od rurocigéw przy przejciu przez przegrogipionowy i 1,0
cm przy przejciu przez przegrogipoziony, wystagcych min. 20 mm poza obrygiany lub
powyzej sufitu, ponkej sufitu min. 10 mm. W miejscu przgjia przez strop luiciare nie
powinno by zadnego palczenia rur. Armaturgwintowan taczy¢ nasrubunki.

Maksymalny rozstaw pionowy podpor wynosi 2,5 m.

Rozstaw zamocowiadla przewoddéw stalowych.

Maksymalny rozstaw poziomy podpor (w metrach) diacienk@ciennych:

Srednica rury [mm] Odlegkd mocowa [m]
15x1,2 1,25
18x1,2 1,5
22x1,5 2,00
28x 1,5 2,25
35x1,5 2,75
42x1,5 3,00
54x1,5 3,50
76,1x2,0 4,25

Rozstawzamocowa dla tworzyw sztucznych:

Materiat rur Srednica Przewod montowany w instalaciji
nominalni rur wody cieple wody zimne
pionow | inaczejm pionow inaczej
om om m
2 3 4 5 6 7
PEX; DN 12 do DN 25 1,0 0,8 1,0 0,8
PPR; DN 16 0,8 0,6 0,9 0,7
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DN20 0,8 0,6 1,0 0,8
DN25 0,9 0,7 1,1 0,8
DN32 1,1 0,8 1,3 1,0
DN40 1,2 0,9 1.4 1,1
DN50 1,3 1,0 1,6 1,2
DN63 15 1,2 1,8 1,4
DN75 1,7 1,3 2,0 1,5
DN90 1,9 1,4 2,1 1,6
DN 110 2,0 1,6 2,4 1,8
PB; DN 16 do DN 25 1,0 0,4 1,0 0,4
DN 32 do DN 50 1,2 0,7 1,2 0,7
od DN 63 1,3 0,9 1,3 0,9
Maksymalny odsip miedzypodporamiprzewoddéwz rur wielowarstwowych
srednica rury Przewdd montowany w instalacji
wodv cieple wody zimne
pionowc inacze pionowo * inacze
3 4 5 6 7
DN 12 do DN 20 1,0 0,5 jak w kol. 4 jak w kok 5
DN25 1,2 0,7 jak w kol. 4 jak w kol. 5
DN 16 1,3 1,0 1,3 1,0
DN20 1,4 1,1 1,5 1,2
DN25 1,5 1,2 1,7 1,3
DN32 1,8 1,4 1,9 15
DN40 2,0 1,6 2,2 1,7
DN50 2,3 1,8 2,5 1,9
DN63 2,6 2,0 2,7 2,1
DN75 2,7 2,1 2,8 2,2
DN90 2,8 2,2 3,0 2,3
DN 110 2,7 2,1 3,2 2,5
Dz 14 do Dz 16 1,5 1,2 jak w kol. 4 jak w kok S
Dz 18 do Dz 20 1,7 1,3 jak w kol. 4 jak w kél.
Dz25 1,9 15 jak w kol. 4 jak w koi. 5
Dz32 2,1 1,6 jak w kol. 4 jak w kob
Dz40 2,2 1,7 jak w knl. 4 |ak w kol. 5
Dz50 2,6 2,0 juk w kol 4 jak w kok 5
Dz63 2,8 2,2 jak w kok 4 jak w koh
Dz 75do Dz] 10 3,1 2,4 jak w kol. 4 jak w kol, 5
* - raz na kada kondygnacj

Odlegtaci przewodéw z otulina lub bez ddiany powinny wynosi
dla rur do fi 25 — 3,0 cm,
dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,
dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,
dla rur powgej fi 100 - 10,0 cm.

Do mocowania rur tywa¢ uchwytéw z przektadka gumaw
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Spos6b mocowania ruragiéw wody cieptej i cyrkulacji powinien unidiwia¢ ich
swobodne wydlzenia.

Przewody wodoeigowe naley prowadz¢ w minimalnej odlegtéci 10 cm od przewodow
elektrycznych.

Rozmieszczenie uchwytdw wg sytuacji na budowie.

Uszczelnienia gwintow za pompteflonu lub pasty i konopi.

Préby i badania
Przewody z rur stalowych

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietragmialery przeprowadzi 30 min.
proke szczelnéci na zimno, pod énieniem 50% wyszym od cinienia roboczego, nie
mniejszym nk 10,0 bar. Badanie natg przeprowadzi manometrem tarczowym o
minimalnejsrednicy tarczy 150 mm, zakresie pomiarowyrnekgzym o 50 % od éhnienia
prébnego i dzialce elementarnej 0,1 bara dkmieinia 10,0 bar oraz 0,2 bar dlaswcien
powyzej.

Przewody z tworzyw sztucznych

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietraennaley przeprowadi
pulsacyjr probe szczelnéci na zimno pod éhnieniem prébnym 10,0 bar. Proba powinna
sklada si¢ z badania wspnego polegacego na trzykrotnym podnoszeniutienia do
wartasci cisnienia prébnego w odgpach 10 minutowych i obserwacji. Po czwartym
podniesieniu énienia i obserwacji instalacji w czasie 30 minsréenie nie powinno spa o
wigcej nz 0,6 bar. Nasipnie naley przeprowadzi badanie gidwne polegaje na
podniesieniu éhienia do wartéci cisnienia prébnego i obserwacji instalacji. Po dwoéch
godzinach dienie nie powinno spa o wiecej niz 0,2 bara.

Nastpnie przeprowadziprolke na gogco (wody o temperaturze 60stC) pizory z ruchem
probnym w warunkach roboczych. Prdbrzeprowadd dla calej instalacji obiektu. Po
wykonaniu préb szczeldoi nalezy instalacg przeptuk&é oraz poddé dezynfekciji,
nastpnie prébki wody naley podd@ badaniom w uprawnionym laboratorium.

Izolacje

Izolacje przewodow wykoriaz prefabrykowanych otulin z pianki PE i PU @ednicy
dostosowanej dosrednicy zewstrznej rurocigu. Grubdci izolacji wg projektu
budowlanego. Izolacje wykonywaz odcinkdéw prostych, odcinkigtzy¢ na scisk. W
przypadku przecinaniaa¢zenia sklei folia samoprzyleps dostarczas przez producenta
izolacji lub faczy¢ za pomoe spinek. 1zolagj kolan wykona z prefabrykowanych ksztattek
lub poprzez doeicie otuliny. 1zolacg kolan poprzez doetie otuliny wykona z jednego
odcinka ukosowanego poditem 45st. 1zolacja nie ni® mig ubytkdw na 4czeniach.
Izolacje mocowé napisem widocznym od strony posadzki.

Po zalageniu izolacji szew na otulinie skkeitasma samoprzyleps dostarczam przez
producenta otulin lubyEzy¢ klipsami.

Wysoka¢ montau baterii:
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o Bateriescienne do umywalek i zlewozmywakow 25+35 cm od goérnej ki
przyboru do osi wylotu poddjia,

« Baterie natryskéw 100+115 cm od posadzki brodzikasi wylotu.

e zawory ze ziczkg do weza 50 cm nad posadzloraz 50 cm nad kraydzig zlewu w
pomieszczeniach gospodarczych,

Baterie umywalkowe, zlewozmywakowe oraz prysznicoja& rownie. typ stosowanych

przyboréw wg ustalez wytkownikiem.

Montaz armatury

Armatur nalezy montowa& osiowo w stosunku do ruragju, w sposob umadiwiajacy jej
obstug, tj, pelen obrét dwigni zawordw, wygcie wkladu filtra, odkecenie zaworow
kontrolnych zaworu antyskaniowego oraz podobnych zalécekreslonych w instrukcjach
montau poszczegolnych elementow. Uszczelki aglenontowa centralnie w stosunku do
kotnierzy isrubunkéw.Sruby na kotnierzach skcat naprzemiennie.

Armatur kotnierzowy nalezy podeprzé.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadnprowadzonych robot z
niniejsz specyfikag.

Sposbéb wykaczenia poszczegdblnych elementdw, tolerancje wymiarovaez @zczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.

Jednostl obmiarowy jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyboréw - szt.

Rurochgi nalezy zliczat zaleznie od ich materiatsrednicy, sposobuézenia.

Wykonanie rurocigdéw obejmuje trasowanie ruragow, monta ksztaltek, uchwytow,
wykonanie poddég do przyborow.

Montaz przyborow obejmuje wykonanie konstrukcji wsporozejz zamocowa

W ramach wykonywania robot naie uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i posadzek

powstate podczas prac momavych, w tym obrobki przé instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przyspujagcy do wykonania rob6t winien wykaZa sie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spitm gwarantujcych wiaciwag tj. spetniajca wymagania ST

dotyczce jakd¢ robdt.
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Srodki transportu.

Do przewozu materialtdw powinien bystosowany transport samochodowgrodki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.
Przestrzenie fadunkowe powinny dygzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych

ostrych elementéw.

Podstawa pfatno $ci.

Podstaw ptatndgci jest wykonanie zakresu rob6t etgjgo niniejsz specyfikacy.

Cena jednostki obmiarowej dla ruregdw (1mb) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, gdze, trasowanie przewodow, wykonanie prggprzez
przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, niontociggdw, monta uchwytow,
wykonanie podef do urzdzen i armatury, monta zabezpiecze p.paz, wykonanie prob
szczelnéci, wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.)mobg:

transport i roztadunek materialu, montairzadzer, sprawdzenie dzialania wudzen,

wykonanie prob szczeldo.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  Acowym.

Czgéciowym odbiorom podlegaj roboty zanikajce (prowadzone w bruzdach Ilub
obudowie). Do odbioréw naky przediayé aprobaty, atesty, protokély szczedon
dokumentagj powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty odbioru robot

zanikapcych (przewodéw w bruzdach).

Roboty monta zowe instalacji kanalizacji sanitarne;j.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej egci s3 roboty zwhzane z montzem instalacji kanalizacji

sanitarnej w budynku oraz poziomoéw podposadzkowych.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumenttamgmwy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przddoie ST.

Zakres robot obj etych ST.

Zakres robét obejmuje moritarzybordéw, rurocigéw oraz armatury.

Okre $lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjp zgodne z odpowiednimi normami i

okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Techniczhywviykonania i
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Odbioru Robét. Instalacje kanalizacyjne", azakdokumentami przywotanymi w punkcie

.Dokumenty odniesienia”.

Ogo6Ine wymagania dotycgce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robo6t zgodnitkumentacj projektow,

specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23W&awy Prawo

Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Kanalizacja sanitarna z pomieszeézg6inych

Instalacje w pomieszczeniach prowadzone natynkowo, wdatz i obudowie wykonaz
rur kielichowych PVC do kanalizacji wewtrznej o sztywnéci 4 KN/m2, z uszczelk
gumowy.
Poziomy instalacji kanalizacyjnej wykoé&az rur kielichowych PVC do kanalizacii
zewretrznej o sztywnéci 8 kN/m2, z uszczelkgumows.
Przybory
« umywalki porcelanowe biale o wymiarach min. 45x55 cm, z Bgin
butelkowym chromowanym, z odptywem poziomym,
« miski ustpowe porcelanowe biate, do zabudowy, wisz, z lejem, odplyw
zewretrzny w komplecie z dolnoptukiem i sedesem biatym twardymphgw
poziomy, z dwudzielnym przyciskiem do sptukiwanituB 6l,
« pisuary porcelanowe, biate z armatusptukupca cisnieniowg i odplywem
pionowym, ptuczka pisuarowa z minimalnastaw sptuku 2 I.
«  zlewozmywaki dwukomorowe na szgfk wymiarach min. 50x86 cm, z blachy
stalowej nierdzewnej,
« zlewozmywaki jednkomorowe na szafl wymiarach min. 48x80 cm, z blachy
stalowej nierdzewnej,
« zlewy z blachy stalowej nierdzewne o wymiarach.mitx48 cm
+ wpusty podiogowe z tworzywa sztucznego, zaiveosciag czyszczenia od gory,
z kratlg ze stali nierdzewnej, z odptywem pionowym, miii5fi
« wpusty podiogowe z zabezpieczeniem przed olejeroaya,
« kabiny natryskowe kwadratowe z brodzikiem o wymiarach n88x90 cm,
montowane na steia,
« kabiny natryskowe naime z brodzikiem o wymiarach min. 90x90 cm,
montowane na steia,
« kabiny natryskowe zlicowane z posaglzk
« syfony umywalkowe chromowane,
« syfony umywalkowe, zlewozmywakowe oraz do pisuarow z tweer
sztucznego,

« rewizje kanalizacyjne PVC,
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« wywiewki kanalizacyjne fi75, fi110,
« zawory napowietrzage fi75, fil110
« rury kanalizacyjne PVC fi40, fi50, fi75, fi110, 60, fi200
« rury kanalizacyjneeliwne
« wpusty deszczowe ogrzewane elektrycznie samoregeluj

+ separator zintegrowany z osadnikiem o przepustov®0 dni/s

SposG6b prowadzenia robot.

Piony i podejcia:

Rurochgi montow& po ich uprzednim wytrasowaniu przy zachowaniu minimalnych
spadkéw podéf 2,0 %. Przewody prowadziv bruzdach oraz obudowie.

Na kielichu pozostawiluz w celu kompensacji wydien. Przewody naley mocowa do
przegréd budowlanych uchwytami z tworzyw sztucznych ludlostymi z przektadk
gumows. Rozstaw zamocowiapoziomow, co 1,0 m, pionowych min. jeden punkt staty na
kielichu i jeden punkt przesuwny na #dej kondygnacji. Naley zwrocié uwag na
podparcie kielichow. Prz&jia przez przegrody budowlane w tulejach ochronnych syehnsz
0 5 cm od rury, wypetnionej materialem neutralnym dla rumoaliwiajgcym przesunicia
termiczne lub w poszerzonych otworach w minimalnej odlggjitd0 cm od przegrod
budowlanych, w przypadku zbkn owina¢ tektur falista. Spadki podeg kanalizacyjnych
min. 2,0 %, redukcje licowa gormp powierzchna $cianki, wiczenia matychsrednic
powyzej osi rury gtownej. Podégia do przyborow prowadziw przegrodach budowlanych
lub obudowa cokotem. W przypadku rewizji w obudowie wykohademontowane
zamknicie i opis&. We wskazanych miejscach montaweewizje. Piony wyprowadzi
ponad dach budynku zakozapc wywietrzaniem lub zaworem napowietrgeym zgodnie z
rysunkiem.

Wysoka¢ monta: przyborow:

Umywalka dla oséb dorostych 75+80 cm nad posadzk

Umywalka dla dzieci 65+75 cm nad posagizk

Zlewozmywak 80+90 cm nad posagzk

pisuar dla dzieci (8-11 lat) 52-53 cm, (11-14 1&f-62 cm

pisuar dla os6b powj 15 lat min. 65 cm,

zlewy w pomieszczeniach gospodarczych 50 cm,

Po wykonaniu instalacji, przed jej zakryciem ngleprzeprowad probe szczelnéci. W
ramach proby naiy sprawdzs:

Szczelné¢ podej¢ i piondw odprowadzagych scieki bytowe bada si obserwujic
swobodny przeptyw wody odprowadzanej z losowo wyich przyboréw sanitarnych.
Przewody odptywowe naky napeint woda do poziomu powyej kolana hczacego te
przewody z pionem i poddabserwaciji.

Badane przewody i ich pgizenia nie powinny wykazywarzeciekow.
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Préby szczelngi nalery przeprowadz woda.

Kanalizacja podposadzkowa

Minimalna odlegté¢ wierzchu rury od posadzki 30 cm, przy plytszym ukitadaniu
zabezpieczy dodatkowo obsypk cementow. Przewody uktadana podsypce piaskowej
min. 15 cm.

Podsyplk i obsyple wykona® z zagszczeniem zasypki do 95 % zmodyfikowanej liczby
Proctora. Rury uktadaw suchym wykopie, na podsypce o grébomin. 10 cm. Podsypk
wykona z piasku lubzwiru o maksymalnej grubei kamieni 20 mm. Podeprzekielichy
rurocagéw. Rue obsyp@ piaskiem o wiaciwosciach jak dla podsypki do wysoka po
zagszczeniu min. 30 cm ponad garikrawedz rury. Zasyplk zagsszcz& warstwami o
maksymalnej grubiei 25 cm. Zasypanie wykopdw po odpowiednim gszrzeniu gruntu
zgodnie z PN-B-06050:1999 uwzglniajgc wymagania dla rur z PVC zawarte w instrukcji
ukladania wybranego producenta. Gétaobot ziemnych prowadéi zgodnie z PN-B-

06050:1999 oraz wspomni@awyzej instrukci.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadhprowadzonych robot z
niniejsz specyfikag.

Sposbéb wykaczenia poszczegdblnych elementdw, tolerancje wymiaroveez @zczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.
Jednostl obmiarowy jest:
Dla rur - mb,
Dla armatury, przyboréw - szt,
« Dla wykopow, obsypki, podstypki -1 m3,
« Dla podiaa -1 m3 (lub 1m2 o gruboi warstwy)
Wykonanie rurocigdw obejmuje trasowanie instalacji, moataichwytéw, wykonanie
podep¢ oraz monta uzbrojenia.
W ramach wykonywania robot naleuja¢ nastpujace elementy:
® naprawy uszkodze scian, stropow i posadzek powstate podczas prac
montazowych, w tym obrébki przé¢ instalacyjnych.
e wykonanie obuddéw kanatéw prowadzonych przez pomieszazerdaz wykonanie

cokotow,

Strona 22/37




9.10.

9.11.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t winien wykaZa sie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spit gwarantujcych wiaciwag tj. spetniajca wymagania ST
jakos¢ robot.
Do przewozu materialtbw powinien bystosowany transport samochodowgrodki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinny dygzyste, pozbawione wystgych gwadzi i innych
ostrych elementéw. Wyroby ustawione svodkach transportu natg taczy¢ w bloki
zapewniaice stabilné¢ i zwartas¢ fadunku. Elementy naky chroni przed bezpg&rednim

promieniowaniem stonecznym.

Podstawa ptatno $ci.

Podstaw ptatndgci jest wykonanie zakresu robét etgigo niniejsz specyfikag.

Cena jednostki obmiarowej dla rurggdw (1mb) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, gdzea, trasowanie przewoddw, wykonanie pigeprzez
przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, niontedciggdw, monta uchwytdéw,
wykonanie podef do urzdzen i armatury, monta zabezpiecae p.paz, wykonanie prob
szczelnéci, wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.)mobg:

transport i roztadunek materialu, montairzadzer, sprawdzenie dziatania wdzen,
wykonanie préb szczeldoi.

Cena jednostki obmiarowej dla rurggow (1mb) uktadanych poza budynkiem oraz pod
posadzlk obejmuje:

a) Roboty ziemne:

Cena wykonania 1 hwykopéw obejmuije:

+ prace pomiarowe

+ oznakowanie robot

« wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktadjmupce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

» zabezpieczenigcian wykopu

» odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania

« profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp

» zagszczenie powierzchni wykopu

« przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych

« rozplantowanie urobku na odktadzie

« wykonanie, a hagpnie rozebranie drég dojazdowych

» rekultywacg terenu

Cena zasypania 1°*mykop6w obejmuije:

® prace pomiarowe — badanie gagczenia warstw
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e oznakowanie rob6t

® wykonanie zasypywania wykopu obejmog: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie, wytadunek, zasypanie i ggzgzenie wykopu

e rozbiorka zabezpieczendaian wykopu

e odwodnienie wykopu na czas jego zasypywania

® przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych

® wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych

Cena wywozu 1flub rozplanowania 1fmadmiaru ziemi.

b). Roboty Instalacyjne

Podstaw ptatnaici za monta rurocikgow jest: ulgenie rurocagu, w gotowych wykopach
wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacji, podsyplisgpki, probami szczelgoi i
oznakowaniem tama magnetyczg i wykonaniem niezbdnych bada okreslonych w
dokumentach odniesienia.

Podstaw ptatngci za wykonanie montai rur ochronnych ostonowych jest ukenie rury
ostonowej wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacjpdgypki, obsypki oraz

montazem wkiadek dystansowych i zamké@imanszetowych.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  Acowym.

Odbiory czsciowe naley przeprowadzi dla robo6t zanikacych, do ktérych naley
wykonanie pozioméw w piwnicy oraz instalacji krytych (w kdach lub obudowie) na
poziomie parteru. Do odbioréw nale przeditay¢ aprobaty, atesty, protokdty szczefeg
dokumentagj powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty odbioru robot

zanikapcych.

Roboty monta zowe kottowni.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej eci s3 roboty zwazane z monteem instalacji technologiczne;j

kottowni gazowej.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumenttamgmwvy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeduoie ST.

Zakres robot obj etych ST.

Zakres robét obejmuje moritarzadzea technologicznych.
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Okre $lenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjh zgodne z odpowiednimi normami i

okreileniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami TechniczhywiWykonania i

Odbioru Robét. Tom Il - Instalacje Sanitarne ", a 2zak dokumentami przywotanymi w

punkcie ,Dokumenty odniesienia”.

Ogo6Ine wymagania dotycz gce robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnikumentag projektow,

specyfikacj, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23U2&wy Prawo

Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Wykonanie materiatowe okska projekt budowlano-wykonawczy.

Parametry robocze armatury Tmaks=1DCPN 6.

Podstawowe wyposganie:

kondensacyjne kotty gazowe z zamgaikomom spalania
pompy obiegowe elektroniczne,

pompy obiegowe Il biegowe,

stojgce zasobniki cieptej wody,

plytowe wymienniki ciepta,

membranowe zawory bezpieéséwva,

przeponowe naczynia wzbiorcze,

zawory antyskzeniowe,

sprzgto hydrauliczne o przekroju prostgkym, z funkcy odmulania,
rozdzielacze kottowe,

zmigkczacze jonowymienne,

stacje korekty ph,

filtry z ptukaniem wstecznym,

zawory regulacyjne,

zawory kulowe odcinafe, kotnierzowe i gwintowane,
zawory zwrotne, gwintowane,

filtry siatkowe, gwintowane,

wodomierze skrzydetkowe,

cieptomierze ultragdviekowe,

kominy dwucienne,

termometry bimetaliczne,

manometry tarczowe,

odpowietrzniki automatyczne

Izolacje z pianki poliuretanowej w folii PVC, o wspotczyiknilambda nie wgcej niz 0,040

przy 40stC
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SposG6b prowadzenia robot.

Urzadzenia

Kotly, palniki, kominy, pompy, podgrzewacze, zawory bexgzidéistwa, naczynia
wzbiorcze, stacje uzdatniania wody mont@waisle wg zasad podanych w dostarczanych
wraz z urgdzeniem instrukcjach obstugi.

Armatura

Armatur nalezy montowa osiowo w stosunku do ruragiu, w sposéb umdiwiajacy jej
obstug, tj, pelen obrét dwigni zaworéw, wygcie wkiadu filtra, odkecenie zaworéw
kontrolnych zaworu antyskaniowego oraz podobnych zaléceokreslonych w
instrukcjach montau poszczegolnych elementéw. Uszczelki aglmontowa centralnie w
stosunku do kotnierzysrubunkow.Sruby na kotnierzach skeaé naprzemiennie.

Armatur kotnierzowy nalezy podeprzé.

Izolacje

Izolacje przewoddéw wykortaz prefabrykowanych otulin z pianki poliuretanowejrednicy
dostosowanej dérednicy zewrtrznej rurocigu. Grubdci izolacji wg projektu budowlano
- wykonawczego. Izolacje wykonywaz odcinkow prostych, odcinkigezy¢ na scisk. W
przypadku przecinaniaaé¢zenia sklei folia samoprzyleps dostarczas przez producenta
izolacji lub faczy¢ za pomoe spinek. 1zolagj kolan wykona z prefabrykowanych ksztattek
lub poprzez doeicie otuliny. 1zolacg kolan poprzez doecie otuliny wykona z jednego
odcinka ukosowanego poditem 45st. 1zolacja nie ni® mig ubytkdw na 4czeniach.
Izolacje mocowé napisem widocznym od strony posadzki.

Po zalageniu izolacji szew na otulinie skkeitasma samoprzyleps dostarczam przez

producenta otulin lubgEzy¢ klipsami.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadnprowadzonych robot z
niniejsz specyfikag.

Sposbéb wykaczenia poszczegdélnych elementow, tolerancje wymiarovaez @zczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.

Jednostlk obmiarowy jest:

- Dlarur - mb,

« Dla armatury i grzejnikow - szt.

W ramach wykonywania robot naie uja¢ naprawy uszkodzescian, stropow i posadzek
powstate podczas prac momavych, w tym obrobki przé instalacyjnych.
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Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t winien wykaZa sie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spit gwarantujcych wiaciwag tj. spetniajca wymagania ST
jakos¢ robot.
Srodki transportu.

Do przewozu materialtbw powinien bystosowany transport samochodowgrodki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wpltywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinny dygzyste, pozbawione wystgych gwadzi i innych

ostrych elementow.

Podstawa pfatno $ci.

Podstaw ptatndgci jest wykonanie zakresu robét etgigo niniejsz specyfikag.

. Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  ficowym.

Odbiorom czsciowym podlegaj roboty zanikajce — monta przewodéw w bruzdach). Do

11.

11.1.

11.2.

11.8.

11.4.

odbioréw naley przediay¢ aprobaty, atesty, protokdlty szczebog dokumentag
powykonawcz, z naniesionymi zmianami oraz protokoty odbioru robot kajacych

(przewodow prowadzonych w bruzdach).

Roboty malarskie.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej egci s3 roboty zwgzane z malowaniem instalacji z rur stalowych

w obrebie kottowni.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumenttgrmgmwvy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeduoie ST.
Zakres robo6t obj etych ST.

Zakres robét obejmuje malowanie rurmmw.

Okre $lenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjh zgodne z odpowiednimi normami i
okreileniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami TechniczhywwWykonania i
Odbioru Robét. Tom Il - Instalacje Sanitarne ", a zak dokumentami przywotanymi w

punkcie ,Dokumenty odniesienia”."
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Ogo6Ine wymagania dotycz gce robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnikumentag projektow,

specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23U2&wy Prawo

Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Przewody stalowe malowadwukrotnie farly podktadows przeciwrdzewn, miniows.
Malowanie nawierzchniowe wykohdarba ftalovwy ogélnego przeznaczenia. Do malowania
rurociggéw niskich parametrow natg uzywac farb o dopuszczalnej temperaturze 100stC.

Rozcierczalnik benzyna do lakierow lub zalecany przez poedta.

SposG6b prowadzenia robot.

Instalacje ogrzewcze wykonane z rur stalowych czarnyclezpaprzed malowaniem
oczysci¢ poprzez szczotkowanie ¢gzne. Szczeg6in uwag nalery zwrdéck na

oczyszczenie spoin z produktéw spawania.

Do malowania mena przysipi¢ po uprzednim usugciu nieréwndgci, zeszlifowaniu
ostrych krawdzi oraz oczyszczeniu powierzchni tj odtluszczeniu, odvdeniu i

czyszczeniu do 3-ego stopnia czystavg PN-70/H-07050.

Po oczyszczeniu nalg rurociagi pomalowd farba podktadovy, a nastpnie dwukrotnie
nawierzchniow.

Malowanie wykonywa recznie, dla calych rur w sztangach, na catej ich powierzcRoi.
zmontowaniu instalacji naky uzupelné malowania na spoinach. Malowanie prowa&dei

temperaturach okgénych przez producenta farb, przy zachowaniu wymaganegsuc

schnicia powiok.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadnprowadzonych robot z
niniejsz specyfikag.

Sposbéb wykaczenia poszczegdblnych elementdw, tolerancje wymiaroveez @zczegoty
technologiczne wykonywa zgodnie z danymi podanymi w punkcie ,Dokumenty

odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.
Jednostl obmiarowy jest:
e Dlarur -m2,

Malowanie rur obejmuje rownieoczyszczenie i odttuszczenie rurgmw.
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11.10. Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t winien wykaZa sie mozliwoscia
korzystania z maszyn i st gwarantujcych wiaciwa tj. spetniajca wymagania ST
jakos¢ robot.
11.11. Srodki transportu.

Do przewozu materialtbw powinien bystosowany transport samochodowgrodki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wpltywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinny dygzyste, pozbawione wystgych gwadzi i innych

ostrych elementow.

11.12. Podstawa ptatno $ci.

Podstaw ptatndgci jest wykonanie zakresu robét etgigo niniejsz specyfikag.
11.13. Odbiory rob6t. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko ncowym.

Odbiorom czsciowym podlega malowanie ruregow uktadanych w bruzdach, a tak
nakladanie poszczegdlnych warstw. Do odbiorthidawego naley przediayé aprobaty,

atesty dla aytych materiatdw. Sprawdzeniu podlega jekarykonania powtok malarskich.

12. Instalacja gazowa.

12.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej e&ci s3 roboty zwizane z wykonaniem instalacji gazowej.

12.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumenttgmgmvy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji rob6t wymienionych w przeduoie ST.

12.3. Zakres robét obj etych ST.

Zakres robét obejmuje wykonanie instalacji gazoweepzafki gazowej z reduktorem i

gazomierzem stopnia do poftga do kotta.

12.4. Okre $lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjizgodne z odpowiednimi normami i

przepisami przytoczonymi w punkcie ,Dokumenty odiegia”.

12.5. 0Og6Ine wymagania dotycz gce robot:

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnitokkumentacy projektows,
specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23U&8wy Prawo

Budowlane.

Strona 29/37




12.6.

12.7.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
Wykonanie materiatowe.

Rurochgi i kolektor wykon& z rur stalowychsrednich bez szwu wg PN-80/B-74219

taczonych przez spawanie. Bctenia z armatgrgwintowane. Parametry armatury PN 16.

e szafki gazowe, wentylowane,

e kurki gazowe gwintowane,

e zawor elektromagnetyczny do gazu, detektor obécngazu w kottowni z central
steruca dwuprogowe, z syrem ostrzegawcz sprzzong z sygnalizatorem optycznym, z

komunikacg poprzez modem telefoniczny

Sposbdb prowadzenia robaét.

Rurochgi instalacji gazowej naley montowa po uprzednim wytrasowaniu projektowanych
tras przewodow oraz ustaleniu wysgékb mocowania uchwytéw zapewnigej opisane
ponizej spadki. Ruroeigi taczy¢ spawaniem gazowym do grum scianki 5,0 mm,
powyzej elektrycznym. Instalagjwykona z rur stalowych czarnyckrednich bez szwu wg
PN/H-74219, 4czonych przez spawanie. Przewody prowada spadkiem 0,5 % zgodnie
w kierunku kotta.

Przegcia rur przez przegrody budowlane wykéna tulejach ochronnych z rur stalowych,
wigkszych o Zrednice od rurogigow, wystagcych min. 5 mm poza obry&iany lub sufitu.
W miejscu przejcia przez strop lubiciane nie powinno by zadnego paiczenia rur.
Armatur gwintowary taczy¢ na srubunki. Rury mocowé do przegrod budowlanych
typowymi uchwytami bez przekladki gumowej, maksymalny stazv poziomy podpér
wynosi 1,5 m.

Rozmieszczenie uchwytdw wg sytuacji na budowie.

Ewentualne przégia rur przez przegrody budowlane wykéna tulejach ochronnych z rur
stalowych, wg¢kszych o 2sérednice od rurogigow, wystagcych min. 5 mm poza obrys
sciany lub sufitu. W miejscu przé&gia przez strop lul¥ciare nie powinno by zadnego
pofaczenia rur. Armatur gwintowary taczy¢ na srubunki. Rury ze szwem montowarzy
przesunjciu szwu podianego na kolejnych sztangach o min.°6Rury mocowé do
przegréd budowlanych typowymi uchwytami bez przektadkimgwej, maksymalny
rozstaw pionowy podpdr wynosi 2,5 m.

Rozmieszczenie uchwytdw wg sytuacji na budowie.

Maksymalny rozstaw poziomy podp6r (w metrach) diaipmow:

fi Dnl5 Dn20 Dn25 Dn32 Dn40 Dn50 Dn65 Dng80 Dn100

rozstaw =~ 1,5 1,5 2 2 2,5 2,5 3 3 3

Minimalny odstp uchwytéw pionowych 2,5 m.
Odlegtasci przewoddéw odiciany powinny wynosi

dla rur do fi 40 — 3,0 cm,

dla rur od fi 40 — 5,0 cm.

Do mocowania rur tywa¢ uchwytéw z przektadkgumowy.

Rozmieszczenie uchwytdéw wg sytuacji na budowie.
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Uszczelnienia gwintow za pompteflonu lub pasty i konopi.

Zawory kulowe dczy¢ nasrubunki.

Proby i badania

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietragmialery przeprowadzi 30 min.

proke szczelnéci pod cénieniem 50 kPa.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgadnprowadzonych robot z

niniejsz specyfikag.

Obmiar robét.

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.
Jednostl obmiarowy jest:
- dlarur - mb,
« dlauradzen - szt.
W ramach wykonywania rob6t naie uja¢ naprawy uszkodzescian, stropéw i posadzek

powstate podczas prac moimavych, w tym obrébki przég instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t winien wykaza sie mozliwoscia
korzystania z maszyn i spytu gwarantujcych wigciwa tj. spetniajca wymagania ST

jakos¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materialtbw powinien bystosowany transport samochodowgrodki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wpltywami atmosferycznymi.
Przestrzenie tadunkowe powinny dygzyste, pozbawione wystgych gwadzi i innych

ostrych elementow.

Podstawa pfatno $ci.

Podstaw ptatndgci jest wykonanie zakresu robot etgjgo niniejsz specyfikacy.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko Acowym.

Odbiorom podlegaj wymiary kanatow, ich wygld, ocena wymiaréw, sztywré,
poprawng¢ wykonania i rozmieszczenia zamocawaraz szczeln@&. Do odbioru naley
przediay¢ projekt z naniesionymi zmianami, protokét badszczelnéci i wydatku oraz

certyfikaty materiatowe.
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13.1.

13.2.

13.3.

13.4.

13.5.

13.6.
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Roboty monta zowe instalacji wentylacji mechaniczne;j.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej efci s3 roboty zwizane z wykonaniem instalacji wentylacji

mechanicznej.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumenttgmgmavy i kontraktowy przy

zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przeduoie ST.

Zakres robo6t obj etych ST.

Zakres robdt obejmuje wykonanie kanatéw wentylacyjnycbntez central wentylacyjnych,

wentylatorow, osprgu wentylacyjnego.

Okre $lenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikagjizgodne z odpowiednimi normami i

przepisami przytoczonymi w punkcie ,Dokumenty odieaia”.

Ogdlne wymagania dotycz ace robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnitolzumentagj projektowy,

specyfikacy, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22, 23U&awy Prawo

Budowlane.

Wykonanie materialowe.

Kanaly okggte wykon& z rur stalowych ocynkowanych zwijanyciickonych na kielichy z
uszczellg gumowy.
Kanaly prostoktne wykon& z blachy ocynkowanej o grubo wg PN-B-03434:1999 o
pofaczeniach na kotnierze lub wsuwki zade od dosipu i mazliwosci technicznych.
Kanaty wykon& w klasie szczeln&i A wg PN-B-76001:1996, w klasie wykonania N wg
PN-B-76001:1996.
Uzbrojenie przewodow:

® czerpnie dachowezaluzp,
wyrzutnie dachowe,

filtry powietrza,

centrale wentylacyjne nawiewno - wywiewne z odzyskiem leiep nagrzewnig
wodn,

wentylatory kanatowe,

wentylatory dachowe,

ttumiki akustyczne okygte,

ttumiki akustyczne prostajne,
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e kratki nawiewne,
e kratki wywiewne,
® anemostaty sufitowe ze skrzynkozperzna,
® zawory nawiewne,
® zawory nawiewne z sitownikami
® zawory wywiewne,
® przepustnice regulacyjne / odcigpeg z sitownikami
® przepustnice rebgulacyjne
Osprzt dodatkowy:
® regulatory pracy central wentylacyjnych,
® regulatory pracy wentylatorow,
® regulator przepustnic nawiewnych
® elementy montaowe do wentylatoréw,
® izolacje z welny mineralnej w ptaszczu z folii almiowej,

® izolacje z welny mineralnej w ptaszczu z blachyrdaywanej,

SposG6b prowadzenia robot.

Instalacjawentylacyjna

Na wstpie zamontow& centrale wentylacyjne oraz wentylatory wywiewne. Po
zamontowaniu urgdzen nalezry wytrasowa kanaty wentylacyjne, zamontoweaczerpnie
scienne, a naspnie mana przysipi¢c do montau kanatbw. Po zamontowaniu udzeh
nalezy przystpi¢ do osadzenia kratek. Kanaly nayetaczy¢ na ramki lub wsuwki, zalenie
od maliwosci technicznych wykonawcy oraz desti.

Kanaly spiro montowaz zastosowaniem uszczelek.

Kanaly mocowaé do konstrukcji stropu uchwytami systemowymi npltiHi

Po zmontowaniu instalacji nate przeprowadzi badanie szczeldoi modernizowanej
czesci instalacji, a nagpnie wyregulowa przeptywy za pomag przepustnic w zaworach
wentylacyjnych. Regulagj instalacji naley potwierdzé protokélem bada Badaniu
szczelnéci nalezy réwniez podd& istniejgce kanaly murowane i ich pgdzenie z kanatami
stalowymi.

Badania przy odbiorze:

Badania przy odbiorze obejmupomiar ilcsci powietrza, jego temperatury orazggkasé
powietrza w strefie przebywania ludzi, a f@kpoziom halasu. Podstawowe metody iada

okreslaja dokumenty odniesienia.
Dopuszczalne odchyitki od danycletych w dokumentacii:
o ilo$¢ powietrza wentylacyjnego +/- 10% wielkd okreslonej w projekcie,
odchytki na nawiewie i wywiewie powinny néi¢en sam znak,
e temperatura powietrza nawiewanego -1stC, +2stC,

o predkos¢ powietrza w strefie przebywania ludzi nie powimmaekracz& 0,3 m/s,
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Pomiar ilgci powietrza wentylacyjnego powinien bywykonany przy dziatajcych
ukladach nawiewnych i wywiewnych, przy zamétych oknach i drzwiach. Zalecaesi

dokonywa& pomiaréw przy wyciu termoanemometru.

e Pomiar temperatury nalg przeprowadz w sezonie grzewczym, temperaturze
zewretrznej ponkej -5 stC. W pomieszczeniach do 30 m2 ngl@rzeprowadd
pomiary w 2 punktach, na wysokd 1,5 m nad podtog Pomieszczenia w czasie

pomiaréw powinny b§ uzytkowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

e Dla ukfadow klimatyzacyjnych pomiaréw nale dokon& przy temperaturze
zewretrznej powyej 25stC.

e Doktadna¢ przyrzdow pomiarowych 0,5stC przy pomiarach wesanych, przy
pomiarach zewgtrznych 2,0stC. Pomiar temperatury zexvanej powinien by

przeprowadzony w miejscu zaciemnionym i przewiewnym

e Pomiar pedkosci w pomieszczeniu naky przeprowadz po stwierdzeniu przez
komisg konieczndci jego wykonania, na podstawie subiektywnych odczu

nadmiernej pydkosci w pomieszczeniu.

Kontrola jako $ci robot.

Kontrola jakaci wykonania rob6t polega na sprawdzeniu zgadnprowadzonych robét z

niniejsz specyfikag.

Obmiar rob6ét.

Og0lIne zasady obmiaru rob6t podano w KNR.

Jednostl obmiarowy jest:

+ dla kanatéw - m2,
« dlauradzen - szt.
« dla osprztu - szt.
« dlaizolaciji - m2.
- dlascianek -m2,

W ramach wykonywania rob6t naie uja¢ naprawy uszkodzescian, stropéw i posadzek
powstate podczas prac moimavych, w tym obrébki przég instalacyjnych.
W ramach wykonywania robot naie uja¢ wykonanie obudéw kanatéw prowadzonych

przez pomieszczenia bez stropu podwieszanego.

Sprzet.
Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t winien wykaza sie mozliwoscig
korzystania z maszyn i spit gwarantuygcych wiaciwg tj. spetniajca wymagania ST

jakos¢ robot.
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Srodki transportu.

Do przewozu materialtdw powinien bystosowany transport samochodowgrodki
transportu powinny zabezpieczaatadowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi.
Przestrzenie fadunkowe powinny dgzyste, pozbawione wystaych gwadzi i innych

ostrych elementéw.

Podstawa ptatno $ci.

Podstaw ptatndgci jest wykonanie zakresu robot etgjgo niniejsz specyfikacy.

Cena jednostki obmiarowej dla kanatow (1m2) obegnuj

transport i roztadunek materiatu, gdze, trasowanie przewodow, wykonanie prggprzez
przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, niokéaatow, wykonanie petzen
kanaléw, monta uchwytow, wykonanie pod&f} do urzdzen i armatury, monta
zabezpiecz2e p.paz, wykonanie prob szczeldoi, wykonanie regulacji instalaciji,
przeprowadzenie pomiarow wydatku, hatasu, temperaturyigitza, monta izolacji
kanatéw, wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury iggtzen (1 szt.) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, montkonstrukcji wsporczych pod wdzenie, monta
urzadzen, sprawdzenie dzialania wdzen, przeprowadzenie rozruchu instalacji wraz z
urzadzeniami, wykonanie préb szczekuoi badanie poziomu hatasu, wykonanie protokotéw
rozruchu i uruchomienia, opisanie i oznakowanigdzen.

Cena jednostki obmiarowej ddaianek (1 m2) obejmuje:

transport i roztadunek materiatlu, monteusztu, monta scianek, malowanie powierzchni

farbg olejm.
Odbiory cz esciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze ko  Acowym.

Odbiorom podlegaj wymiary kanatéw, ich wygld, ocena wymiardw, sztywro6,
poprawng¢ wykonania i rozmieszczenia zamocawaraz szczeln@. Do odbioru naley
przediayé projekt z naniesionymi zmianami, protokét badszczelnéci i wydatku oraz

certyfikaty materiatowe.
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Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prac towarzysz acych.

Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji takie jak wgknie rusztowa powinny

by¢ ujete w robotach, w ktorych wygtuja.

Dokumenty odniesienia.

Dz.U.nr752z2002r.

PN-B-01411
PN/B-10440

PN/B-03410
PN-B-03434

PN-B-76001

PN-B-76002

PN-1SO 5221

PN-B-10736

PN-92/B-10735

PN/B-10700.00

PN/B-10700.01

PN/B-10700.02

PN/B-10420

PN-EN 12056-1:2002

PN-EN 12056-2:2002

PN-EN 12056-3:2002

PN-EN 12056-4:2002

Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiadaudynki i ich

usytuowanie

Wentylacja i klimatyzacja. Terminologia.
Wentylacja mechaniczna. Uidzenia wentylacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze.
Wentylacja. Wymiary poprzeczne przewoddw wentylaggh.
Wentylacja. Przewody wentylacyjne. Podstawowe wysnéayi

badania.
Wentylacja. Przewody wentylacyjne. SzczéthdVymagania i

badania.
Wentylacja. Pajczenia urgdzen, przewoddw i ksztattek

wentylacyjnych blaszanych.
Rozprowadzenie i rozdziat powietrza. Metody pomiaru

przeptywu strumienia powietrza w przewodzie.
Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw

wodochgowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne

wykonania
Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania

przy odbiorze
Instalacje  wewetrzne wodocigowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Wspdélne wymagania i

badania.
Instalacje  wewetrzne wodocigowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Instalacje kaaeyjne.
Instalacje  wewetrzne wodocigowe i kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej i

cieptej z rur stalowych ocynkowanych.
Urzadzenia cieptej wody w budynkach. Wymagania i badania

przy odbiorze.
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtre budynku.

Cze$¢ 1: Postanowienia ogolne i wymagania
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtre budynku.

Cze$¢ 2: Kanalizacja sanitarna. Projektowanie ukfadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtre budynku.

Cze$¢ 3. Przewody deszczowe. Projektowanie ukfadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtre budynku.

Strona 36/37




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

PN-EN 12056-5:2002

PN-EN 10208-1:2000

PN/B-10400

PN-EN 476:2001

PN-EN 588-1:2000

PN-EN 752-1:2000
PN-EN 1401-1:1995

PN-EN 1452-1-5-
5:2000

PN-EN 1610:2002
PN-EN 1671:2001
PN-EN 1852-1:1999

PrPN-EN 1916
PN”EN 12889:2003
PN-87/B-02151.02

PN-81/B-03020

PN-B-10736:1999

Cze$¢ 4: Przepompowniesciekow. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wegtre budynku.

Cz$¢ 5: Monta i badania, instrukcje dziatania,

uzytkowania i eksploataciji
Rury stalowe przewodowe dla mediéw palnych. Rury o klasie

wymaga A
Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie

powszechnym. Wymagania i badania przy odbiorze.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji

ogrzewczych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji

wodochgowych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania Instalacji z Rur Miedzianych

wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioruemtéw cieplnych,

wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalaciji wentjila

mechanicznej, wydanymi przez COBRTI Instal

Wymagania ogollne dotygze elementéw stosowanych w
systemach kanalizacji grawitacyjnej

Rury widkno-cementowe do Kkanalizacji. Rury, a&a

i ksztattki do systemow grawitacyjnych

Zewretrzne systemy kanalizacyjne. Bdp ogoélne i definicje
Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcinieniowe systemy przewodowe z niezktzonego
poli(chlorku winylu) (PVC-U) do odwadniania i kanalizaciji
Wymagania dotycgce rur, ksztattek i systemu

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Systemy
przewodowe z niezrgkczonego polichlorku winylu) do
przesytania wody. G#¢ 1. Wymagania ogdlne. Ggc 2.
Rury. Czs¢ 3. Ksztattki. Czsé 4.

Zawory i wyposaenie pomocnicze. @%¢ 5. Przydatné¢ do
stosowania w systemie Budowa i badania przewodéw
kanalizacyjnych Zewgtrzne systemy kanalizacji giieniowej
Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcknieniowe systemy przewodowe z polipropylenu (PP)
do odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyce rur,
ksztattek i systemu

Rury i ksztaltki betonowezelbetowe i z betonu sgronego do
kanalizacji

Bezwykopowa budowa i badanie przewodoéw kanalizacyjnych
Akustyka budowlana. Ochrona przed hatasem pomiedzaze
budynkach. Dopuszczalne wadtd poziomu dwieku w
pomieszczeniach

Grunty budowlane. Posadowienie begmanie budowili.
Obliczenia statyczne i projektowanie Kanalizacja.

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodeci
gowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykoiaa
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